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ATTENZIONE!
importanti istruzioni per la sicurezza delle persone:
LEGGERE ATTENTAMENTE!

PREMESSA

® |L PRODOTTO DEVE ESSERE DESTINATO SOLO ALL'USO PER IL QUALE E STATO
ESPRESSAMENTE STUDIATO. OGNI ALTRO USO E DA CONSIDERARSI PERICOLOSO. CAME
S.P.A\ NON E RESPONSABILE PER EVENTUALI DANNI CAUSATI DA USI IMPROPRI, ERRONEI ED
IRRAGIONEVOL! ® CONSERVARE QUESTE AVVERTENZE ASSIEME Al MANUAL! DI INSTALLAZIONE
E D'USO DEI COMPONENTI L'IMPIANTO DI AUTOMAZIONE.

PRIMA DELL'INSTALLAZIONE

( VERIFICA DELL ESISTENTE. NEL CASO DI VALUTAZIONE NEGATIVA, NON PROCEDERE PRIVA
DI AVER OTTEMPERATO AGLI OBBLIGH! DI MESSA IN S/CU/?EZZ4)

© (CONTROLLARE CHE LA PARTE DA AUTOMATIZZARE SIA IN BUONO STATO MECCANICO,
CHE SIA BILANCIATA E IN ASSE, E CHE SI APRA E SI CHIUDA CORRETTAMENTE. V/ERIFICARE
CHE SIANO PRESENTI ADEGUATI FERMI MECCANICI ® SE L’AUTOMAZIONE DEVE ESSERE
INSTALLATA A UN'ALTEZZA INFERIORE Al 2,5 M DAL PAVIMENTO O DA ALTRO LIVELLO
DI ACCESSO, VERIFICARE LA NECESSITA DI EVENTUALI PROTEZIONI E/0 AVVERTIMENT| ®
(QUALORA VI SIANO APERTURE PEDONALI RICAVATE NELLE ANTE DA AUTOMATIZZARE, Cl
DEVE ESSERE UN SISTEMA DI BLOCCO DELLA LORO APERTURA DURANTE IL MOVIMENTO
® ASSICURARSI CHE L’APERTURA DELL'ANTA AUTOMATIZZATA NON CAUSI SITUAZIONI DI
INTRAPPOLAMENTO CON LE PARTI FISSE CIRCOSTANTI ® NON MONTARE L'AUTOMAZIONE
ROVESCIATA O SU ELEMENTI CHE POTREBBERO PIEGARSI. SE NECESSARIO, AGGIUNGERE
ADEGUATI RINFORZI Al PUNTI DI FISSAGGIO ® NON INSTALLARE SU ANTE NON IN PIANO
® CONTROLLARE CHE EVENTUALI DISPOSITIVI DI IRRIGAZIONE NON POSSANO BAGNARE
L’ AUTOMAZIONE DAL BASSO VERSO L’AITO ® VERIFICARE CHE IL RANGE DI TEMPERATURA
INDICATO SULL’AUTOMAZIONE SIA ADATTO AL LUOGO DI INSTALLAZIONE ® SEGUIRE TUTTE
LE ISTRUZIONI POICHE UN'ERRATA INSTALLAZIONE PUO CAUSARE GRAVI LESIONI @ PER LA
SICUREZZA DELLE PERSONE E IMPORTANTE SEGUIRE QUESTE ISTRUZIONI. CONSERVARE
QUESTE ISTRUZIONI,

INSTALLAZIONE

® SEGNALARE E DELIMITARE ADEGUATAMENTE TUTTO IL CANTIERE PER EVITARE INCAUTI
ACCESSI ALL’AREA DI LAVORO Al NON ADDETTI, SPECIALMENTE MINORI E BAMBINI ® FARE
ATTENZIONE NEL MANEGGIARE AUTOMAZIONI CON PESO SUPERIORE Al 20 K6. NEL CASO,
PREMUNIRS! DI STRUMENTI PER LA MOVIMENTAZIONE IN SICUREZZA ® TUTTI | COMANDI
DI APERTURA (PULSANTI, SELETTORI A CHAVE, LETTORI MAGNETICI, ETC.) DEVONO
ESSERE INSTALLATI AD ALMENO 1,85 M DAL PERIMETRO DELL’AREA DI MANOVRA DEL
CANCELLO, OPPURE DOVE NON POSSANO ESSERE RAGGIUNTI DALL'ESTERNO ATTRAVERSO
IL CANCELLO. INOLTRE | COMANDI DIRETTI (A PULSANTE, A SFIORAMENTO, ETC.) DEVONO
ESSERE INSTALLATI A UN'ALTEZZA MINIMA DI 1,5 M E NON DEVONO ESSERE ACCESSIBILI AL
PUBBLICO ® TUTTI | COMANDI IN MODALITA AZIONE MANTENUTA, DEVONO ESSERE POSTI IN
LUOGH! DAI QUALI SIANO VISIBILI LE ANTE IN MOVIMENTO E LE RELATIVE AREE DI TRANSITO
0 MANOVRA ® APPLICARE, OVE MANCASSE, UN'ETICHETTA PERMANENTE CHE INDICHI
LA POSIZIONE DEL DISPOSITVO DI SBLOCCO ® PRIMA DELLA CONSEGNA ALL'UTENTE,
VERFICARE LA CONFORMITA DELL'IMPIANTO ALLA NoRMA EN 12453 (PROVE
D'IMPATT0), ASSICURARSI CHE L’AUTOMAZIONE SIA' STATA REGOLATA ADEGUATAMENTE
E CHE | DISPOSITIVI DI SICUREZZA, PROTEZIONE E LO SBLOCCO MANUALE FUNZIONINO
CORRETTAMENTE ® APPLICARE OVE NECESSARIO E IN POSIZIONE CHIARAMENTE VISIBILE |
SimBOLI DI AWERTIMENTO (ES. TARGA CANCELLO)

ISTRUZIONI E RACCOMANDAZIONI PARTICOLARI PER GLI UTENTI

® TENERE LIBERE DA INGOMBRI E PULITE LE AREE DI MANOVRA DEL CANCELLO.
CONTROLLARE CHE NON VI SIA VEGETAZIONE NEL RAGGIO D’AZIONE DELLE FOTOCELLULE
E CHE NON VI SIANO OSTACOLI SUL RAGGIO D'AZIONE DELL'AUTOMAZIONE ® NoN
PERMETTERE Al BAMBINI DI GIOCARE CON | DISPOSITIVI DI COMANDO FISSI, O DI SOSTARE
NELL'AREA DI MANOVRA DEL CANCELLO. TENETE FUORI DALLA LORO PORTATA | DISPOSITIVI
DI COMANDOQ A DISTANZA (TRASMETTITORI) 0 QUALSIASI ALTRO DISPOSITIVO DI' COMANDO,
PER EVITARE CHE L'AUTOMAZIONE POSSA ESSERE AZIONATA INVOLONTARIAMENTE @
| APPARECCHIO PUO ESSERE UTILIZZATO DA BAMBINI DI ETA NON INFERIORE A 8 ANNI E DA
PERSONE CON RIDOTTE CAPACITA FISICHE, SENSORIALI O MENTALI, O PRIVE DI ESPERIENZA
0O DELLA NECESSARIA CONOSCENZA, PURCHE SOTTO SORVEGLIANZA OPPURE DOPO CHE
LE STESSE ABBIANO RICEVUTO ISTRUZIONI RELATIVE ALL'USO SICURO DELL'APPARECCHIO E
ALLA COMPRENSIONE DEI PERICOLI AD ESSO INERENTI. | BAMBINI NON DEVONO GIOCARE
CON L’APPARECCHIO. LA PULIZIA E LA MANUTENZIONE DESTINATA AD ESSERE EFFETTUATA

DALL'UTILIZZATORE NON DEVE ESSERE EFFETTUATA DA BAMBINI SENZA SORVEGLIANZA ®
CONTROLLARE FREQUENTEMENTE L'IMPIANTO, PER VERIFICARE EVENTUALI ANOMALIE E
SEGNI DI USURA O DANNI ALLE STRUTTURE MOBILI, Al COMPONENTI DELLAUTOMAZIONE, A
TUTTI | PUNTI E DISPOSITIVI DI FISSAGGIO, Al CAVI E ALLE CONNESSIONI ACCESSIBILI TENERE
LUBRIFICATI E PULITI I PUNTI DI SNODO (CERNIERE) E DI ATTRITO (GUIDE DI SCORRIMENTO) b
ESEGUIRE I CONTROLLI FUNZIONALI A FOTOCELLULE E BORDI SENSIBILI OGNI SEI MESI, PER
CONTROLLARE CHE LE FOTOCELLULE FUNZIONINO, PASSARE UN OGGETTO DAVANTI DURANTE
LA CHIUSURA; SE L’ AUTOMAZIONE INVERTE IL SENSO DI MARCIA O SIBLOCCA, LE FOTOCELLULE
FUNZIONANO CORRETTAMENTE. QUESTA E L'UNICA OPERAZIONE DI MANUTENZIONE CHE VA
FATTA CON L’AUTOMAZIONE IN TENSIONE. ASSICURARE UNA COSTANTE PULIZIA DEI VETRINI
DELLE FOTOCELLULE (UTILIZZARE UN PANNO LEGGERMENTE INUMIDITO CON ACQUA; NON
UTILIZZARE SOLVENTI O ALTRI PRODOTTI CHIMICI CHE POTREBBERO ROVINARE | DISPOSITIVI)
® NEL CASO SI RENDANO NECESSAREE RIPARAZIONI O MODIFICHE ALLE REGOLAZIONI
DELL'IMPIANTO, SBLOCCARE L"AUTOMAZIONE E NON UTILIZZARLA FINO AL RIPRISTINO DELLE
CONDIZIONI DI SICUREZZA ® TOGLIERE L' ALIMENTAZIONE ELETTRICA PRIMA DI SBLOCCARE
L’AUTOMAZIONE PER APERTURE MANUALI E PRIMA DI UNA QUALSIASI ALTRA OPERAZIONE,
PER EVITARE POSSIBILI SITUAZIONI DI PERICOLO. CONSULTARE LE ISTRUZIONI ® SE IL CAVO
DI ALIMENTAZIONE E DANNEGGIATO, FSSO DEVE ESSERF SOSTITUITO DAL COSTRUTTORE O
DAL SUO SERVIZIO DI ASSISTENZA TECNICA O COMUNQUE DA UNA PERSONA CON QUALIFICA
SIMILARE, IN MODO DA PREVENIRE OGNI RISCHIO ® E FATTO DIVIETO ALL'UTENTE DI
ESEGUIRE OPERAZIONI NON ESPRESSAMENTE A LUI RICHIESTE E INDICATE NEI MANUALI. PER
LE RIPARAZIONI, LE MODIFICHE ALLE REGOLAZIONI E PER LE MANUTENZIONI STRAORDINARIE,
RIVOLGERS! ALL'ASSISTENZA TECNICA ® ANNOTARE L'ESECUZIONE DELLE VERIFICHE SUL
REGISTRO DELLE MANUTENZIONI PERIODICHE.

ULTERIORI E RACCOMANDAZIONI PARTICOLARI PER TUTTI

® EVITARE DI OPERARE IN PROSSIMITA DELLE CERNIERE O DEGLI ORGANI MECCANICI IN
MOVIMENTO ® NON ENTRARE NEL RAGGIO DI AZIONE DELL’AUTOMAZIONE IN MOVIMENTO
® NON OPPORSI AL MOTO DELL’AUTOMAZIONE POICHE POTREBBE CAUSARE SITUAZIONI
DI PERICOLO ® FARE SEMPRE E COMUNQUE PARTICOLARE ATTENZIONE Al PUNTI
PERICOLOSI CHE DOVRANNO ESSERE SEGNALATI DA APPOSITI PITTOGRAMMI E/O STRISCE
GIALLO-NERE ® DURANTE L'UTILIZZO DI UN SELETTORE O DI UN COMANDO IN MODALITA
AZIONE MANTENUTA, CONTROLLARE CONTINUAMENTE CHE NON CI SIANO PERSONE NEL
RAGGIO D'AZIONE DELLE PARTI IN MOVIMENTO, FINO AL RILASCIO DEL COMANDO ® L
CANCELLO PUO MUOVERS! IN OGNI MOMENTO SENZA PREAWISO ® TOGLIERE SEMPRE
L’ALIMENTAZIONE ELETTRICA DURANTE LE OPERAZIONI DI PULIZIA O DI MANUTENZIONE.

Pericolo di schiacciamento piedi
Pericolo di schiacciamento mani

Pericolo parti in tensione

Divieto di transito durante la manovra
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LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Automazione irreversibile completa di scheda elettronica con display garfico a segmenti e braccio di trasmissione snodato per cancelli a battente

fino a 2,3 m per anta.
Destinazione d'uso

'automazione ¢ stata progettata per motorizzare cancelli a battente a uso residenziale o condominiale.
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Limiti d’impiego
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Lunghezza anta (m)

A\ Nei cancelli a battente & sempre consigliata I'installazione di una elettroserratura, allo scopo di assicurare un'affidabile chiusura.

Dati tecnici
Tipo FA7024CB
Grado di protezione (IP) 54
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentazione motore (V) 24 DC
Consumo in stand-by (W) 5,2
Consumo in stand-by con modulo RGP1 (W) 0,5
Potenza (W) 140
Coppia (Nm) 180 max
Tempo di apertura a 90° (s) 13+30
Intermittenza/Lavoro (%) SERVIZIO INTENSIVO
Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55
Classe di isolamento |

Peso (kg) 12
Dimensioni

(mm) f

230

| 235




10. Braccio condotto
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Descrizione delle parti

Coperchio
Staffa pilastro
Spessore in gomma
Scheda elettronica
Motoriduttore
Morsetto di alimentazione
Sportello di sblocco
Trasformatore
. Braccio di trasmissione

1. Staffa cancello
2. Fermi meccanici

Impianto tipo

Automazione
Motoriduttore
Lampeggiatore
Antenna
Dispositivo di comando
Fotocellule
Colonnina per fotocellule
Battuta di arresto
Pozzetto di derivazione
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Esempi di applicazione

Applicazione con braccio di trasmissione snodato (standard). Applicazione con braccio di trasmissione dritto e guida di scorrimento
(STYLO-BD).

INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE
A L'installazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative vigenti.

Verifiche preliminari

A\ Prima di procedere all’installazione & necessario;

e verificare che la struttura del cancello sia adeguatamente robusta, le cerniere siano efficienti e che non vi siano attriti tra parti fisse e mobili;
 se non presenti le battute di arresto, o non installabili, utilizzare i fermi meccanici forniti;

e verificare che il punto di fissaggio del motoriduttore sia in una zona protetta da urti e che la superficie di fissaggio sia solida;

e prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che
consenta la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Il (ovvero con una distanza maggiore di 3 mm tra i contatti);
e @ verificare che le eventuali connessioni interne al contenitore (eseguite per la continuita del circuito di protezione) siano prowviste di isolamento
supplementare rispetto ad altre parti conduttrici interne;

e predisporre adeguate tubazioni e canaline per il passaggio dei cavi elettrici garantendone la protezione contro il danneggiamento meccanico.

Attrezzi e materiali

Assicurarsi di avere tutti gli strumenti e il materiale necessario per effettuare I'installazione nella massima sicurezza e secondo le normative
vigenti. In figura alcuni esempi di attrezzatura per I'installatore.

Tipi di cavi e spessori minimi

Collegamento Tipo cavo Lunghezza cavo Lunghezza cavo
1<15m 15<30m

Alimentazione quadro 230 V AC HOSRN-F 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2

Alimentazione motore/encoder 24 V DC 3x1,5mm2 3x2,5mm2

Lampeggiatore FROR CEl 20-22 2x0,5mm2

Trasmettitori fotocellule CEIEN 2% 0,5 mm2

Ricevitori fotocellule 50267-2-1 4%0,5 mm2

Dispositivi di comando e di sicurezza 2x0,5mm2

Antenna RG58 max 10 m

Came Remote Protocol (CRP) UTP CATS max 1000 m

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento
dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pit carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base
degli assorbimenti e delle distanze effettivi. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai
prodotti stessi.



INSTALLAZIONE

A\ Le seguenti illustrazioni sono solo esempi, in quanto lo spazio per il fissaggio del motoriduttore e degli accessori varia a seconda degli
ingombri. Spetta all'installatore scegliere la soluzione pili adatta.

| disegni si riferiscono all’automazione installata a sinistra. L'installazione del motoriduttore a destra & simmetrica.

Posa dei tubi corrugati

Predisporre i tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di derivazione.
[l numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.
E necessario predisporre 2 tubi corrugati dove viene installata I'automazione.
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Fissaggio delle staffe

Determinare il punto di fissaggio della staffa cancello e ricavare il punto di fissaggio della staffa pilastro, rispettando le quote riportate nel disegno
e nella tabella.

SO P
; ‘ 120
8 |
l D N D v ]
1 = < o
! A () g
To) - 2
A N
< | 173 |
_E < A » ' & B Yy, b i
£
8 60
(0]
- 200 min _ o+
« » ‘ 5 5 ‘
100
Dimensioni applicazione (mm)
Apertura anta (°) A C MAX B
90° 140 0+200 420
90° 160+180 200 380
110° 200+220 0+50 400
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Segnare i punti di fissaggio della staffa pilastro e della staffa cancello. Le misure di interasse dei fori delle staffe sono indicate nel paragrafo
dimensioni.

Forare i punti di fissaggio, inserire i tasselli o utilizzare degli inserti adeguati per la tenuta delle staffe.

| disegni sono indicativi, spetta all'installatore scegliere la soluzione pili adatta a seconda del tipo e spessore dell’anta.
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Prima di installare I’automazione, rimuovere il coperchio nel seguente modo:.

- aprire il tappo di protezione del sportello di sblocco, inserire la chiave trilobata nella serratura e girarla in senso antiorario (@).
- aprire lo sportello e svitare la vite che fissa il coperchio al motoriduttore (@).

- sollevare il coperchio tirando leggermente ai lati e sfilare la staffa pilastro dal motoriduttore (©).

Fissare le staffe con viti adeguate.
Inserire lo spessore in gomma nella staffa pilastro.
Predisporre i cavi elettrici necessari ai collegamenti passandoli attraverso i passacavi e bloccandoli al cavallotto della staffa pilastro.




’automazione

Fissaggio dell

Inserire il motoriduttore nella staffa pilastro e fissarlo con le viti e i dadi.

Inserire la spina nel foro dell’albero motoriduttore.
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Fissare il braccio di trasmissione all’albero con la rondella per albero lento e la vite.
Fissare il braccio condotto al braccio di trasmissione con il perno, 1a vite e la rondella.
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Sbloccare il motoriduttore (vedi SBLOCCO DEL MOTORIDUTTORE), fissare il braccio condotto alla staffa cancello come indicato nel disegno.

UNI 6592

UNI 5739
M6x10

A\ ATTENZIONE! Se non ci sono le battute d’arresto, & obbligatorio fissare i fermi meccanici.

Fissaggio dei fermi meccanici

Shloccare il motoriduttore.

In apertura.

Aprire completamente I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del braccio (©).

Chiudere manualmente I'anta. Posizionare il fermo meccanico sotto la cassa. Il segno sulla cassa deve corrispondere
alla scanalatura sul fermo come illustrato (@).

Fissare il fermo con la vite (©).

In chiusura.

Chiudere I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del braccio (@).

Aprire manualmente I'anta. Posizionare il secondo fermo meccanico accostandolo dal lato opposto del braccio.
Il segno sulla cassa deve corrispondere alla scanalatura sul fermo (©).

Fissare il fermo con la vite (®).




Determinazione dei punti di finecorsa

Con il motoriduttore sbloccato e con I'anta chiusa, regolare il grano del finecorsa
di chiusura girandolo in senso orario o antiorario (@).
Fissare il grano con il dado (@®).

Allo stesso modo, regolare il finecorsa di apertura sul grano dell’altro fermo (© @).

- [ contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso
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COLLEGAMENTI ELETTRICI E PROGRAMMAZIONE

A\ Attenzione! Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

FUSIBILI ZL65
LINE - Linea 2A-F=230V
ACCESSORIES - Accessori 2 A-F

Descrizione delle parti

1

1. Morsettiera per dispositivi di segnalazione 13. Display
2. Morsettiere per motoriduttori con encoder 14. Pulsanti di programmazione
3. Morsettiera per dispositivi di comando 15. Connettore per scheda RIO-CONN
4. Morsettiera per dispositivi di sicurezza 16. Connettore per scheda RSE
5. Morsettiera per collegamento CRP 17. Morsettiera per modulo RGP1
6. Morsettiera per selettore a tastiera 18. Fusibile accessori
7. Morsettiera per dispositivi a transponder 19. Trasformatore
8. Morsettiera per antenna 20. Morsettiera di alimentazione
9. Connettore per modulo CONNECT GW 21. Fusibile di linea
10. Connettore per scheda AF 22. Alloggiamento per modulo CONNECT GW
11. Connettore per scheda R700/R800 23. Alloggiamento per modulo RGP1
12. Connettore per scheda Memory Roll 24. Alloggiamento per scheda RLB
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Alimentazione

Trasformatore
@ O
Uscita alimentazione accessori Ingresso alimentazione scheda % °© R %
24V AC/DC - max 25 W elettronica 24 V AC/DC — |2 O
_ _ - ep
o— 5[] ; g B L= t+ = (v ]
o—— = ogF * Mo ' — [ gl =
By -] S—
— | H s m 2 )
Fusibile 3,15 A |— Collegamento elettroserratura a 12 V AC - max 15 W,
— Collegare un fusibile (non fornito) e selezionare 2

dalla funzione F 10.

230 V AC - 50/60 Hz



Dispositivi di segnalazione
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Dispositivi di comando

ATTENZIONE! Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R800) ¢ OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA ¢, se
presenti, scollegare le batterie.

Connettore per modulo CONNECT GW.
CONNECT GW non funziona se viene
collegato il modulo RGP1 o la scheda RSE.

L65

RIO-CONN Ny

seeal]
==

Uscita segnalazione cancello aperto.
(Portata contatto 24 V AC/DC - 3 W max). Vedi funzione F 10.

Uscita collegamento lampeggiatore o lampada ciclo.
(Portata contatto: 24 V AC/DC - 25 W max). Vedi funzione F 18.

Connettore per scheda R700 (per I'utilizzo del transponder o del lettore

S0\

10 TS 2 CX CY

)t

|

tessere) o per scheda R800 (per I'utilizzo del selettore a tastiera).

8910 1112

L Connettore per scheda AF (AF868 o AF43S) per il comando a distanza.

1234567
15 16 17 18 19

TR

A

A

Antenna con cavo RG58 per il comando a distanza.

Selettore a tastiera.

Transponder o lettore tessere.

Funzione APRE-CHIUDE-INVERSIONE (passo-passo) da dispositivo di comando
(contatto NO). In alternativa, dalla programmazione delle funzioni & possibile attivare il
comando APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale). Vedi funzione F 7.

Funzione APERTURA PARZIALE o PEDONALE da dispositivo di comando (contatto NO).
Vedi funzione F 8.

Pulsante di STOP (contatto NC). Permette I'arresto del cancello con I'esclusione della
chiusura automatica. Per riprendere il movimento premere il pulsante di comando o
un altro dispositivo di comando. Vedi funzione F 1.
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Collegamento dell’automazione

|

< MARRONE

|

2
=S

R

NERO

BEE

BEE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

[
_

MARRONE —
NERO
BLU

BEB

BEB

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

I
_

< MARRONE
NERO
BLU

l—
l—

HHE

aml
aml
inl

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

Collegamento dell’automazione e del motoriduttore

L=
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SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

/]

Collegamenti elettrici:
automazione installata a sinistra (vista interna).
(Predisposizione di default)

Collegamenti elettrici:
automazione installata a destra (vista interna).

Collegamenti elettrici:

automazione installata a sinistra € motoriduttore
installato a destra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.

(Predisposizione di default)

FA7024CB FA7024

Collegamenti elettrici:

automazione installata a destra e motoriduttore
installato a sinistra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.

FA7024

5

FA7024CB

P



Dispositivi di sicurezza
Fotocellule
Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo fotocellule, conformi alla normativa EN 12978.
Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- C1 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa
apertura;

- G2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa
chiusura;

- C3 stop parziale. Arresto del cancello, se in movimento, con conseguente predisposizione alla chiusura automatica (se la funzione di chiusura
automatica e stata inserita);

- C4 attesa ostacolo. Arresto del cancello, se in movimento, con conseguente ripresa del movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.
Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

@@ [N [ R mu{{ (N %@ ) e

T =i

¢

bl

DELTA-S DIR

Bordi sensibili
Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili, conformi alla normativa EN 12978.
Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- G7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa
apertura;

- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla completa
chiusura.

Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

SIS e HEER s
A“E : T TA
Y ¢ Yy

v Y YVYYVY
SISIS O P99 ©oo
C NO NC \“ 24V12V 0V 4 & C NO NG| |[C NO NC
DFW DFW con scheda DFI per il controllo dei
collegamenti
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Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza)

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza dei dispositivi di sicurezza (es. fotocellule).
Un’eventuale anomalia inibisce qualsiasi comando e a display viene segnalato E 4.
Per questo tipo di collegamento, abilitare la funzione F 5.

A @@@@@ il B = A e

P

=t

! - |
=L g@

N
DELTA-S DIR DELTA

Dispositivi wireless

Inserire la scheda RIO-CONN sul connettore dedicato sulla scheda elettronica.

Impostare la funzione da associare al dispositivo wireless (F 65, F 66, F 67 e F 68).

Configurare gli accessori wireless (vedi fascicolo dell'accessorio da configurare).

Se i dispositivi non sono configurati con la scheda RIO-CONN, appare sul display I'errore E 18.

A\ Nel caso di disturbi di radiofrequenza nell'impianto, il sistema wireless inibisce il normale funzionamento dell'automazione e appare a display
I'errore E17.

= 2
N r=’_|
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e
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0| = RIO-CONN
=
2@—% RIO-CELL
=) =
=il
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=} =
=] = y
0! 0 RIO-LUX
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el O s N
(@ 123458789010 % % RIO-CONN
Collegamento con Came Remote Protocol (CRP)
Collegamento seriale RS485 con scheda ==
RSE all’impianto domotico via CRP (Came = = -
Remote Protocol). = | @A
o]l |
= 2 e Inserire la scheda RSE.
(%]
=
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o = | RIO-CONN N5 2
£ (™ | 2 —am
S ———— N
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Descrizione dei comandi di programmazione

Display ———
Il tasto ESC serve per: ” éﬁg;’“ﬂg?ﬂﬁf per:

- uscire dai menu; 5 © 5 5 5
- annullare le modifiche. ﬁ o?o @j m €
ESC ENTER

\/

| tasti < > servono per:
- spostarsi da una voce di menu a un’altra;
- incrementare o decrementare un valore.

- confermare e memorizzare il valore impostato.

Navigazione menu

Per entrare nel menu, tenere premuto

°'° Y il pulsante ENTER per almeno un [ 7
>  ENT secondo. oY

(o)
O

6= [ Per scegliere la voce di menu, spo- m m
o.o A starsi con le frecce...
>

DT @ |
r >  ENT

... poi premere ENTER

anche per i sotto menu, spostarsi
°'° ¥ con le frecce ... D |m| |m|
NS |
>

© O}
Per incrementare o diminuire il valore

:‘: [% usare le frecce... Y @ ﬁ ﬂ
>
Bl @K

P o.o o.o o.o ...per uscire dal menu attendere 10 secondi o premere ESC.
() O (e) 9 (o) 9O

°

... poi premere ENTER

O'O
(o) [o)

¢
u§.

... poi premere ENTER
per confermare...

X/
gscd )< >  ENTER

Quando il menu ¢ attivo I'impianto non pud essere utilizzato.
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Mappatura delle funzioni

SR

F1

F2

F3

F5

F6

F7

F8

Fo

F10
F11
F12
F13
F14
F16
F18
F19
F20
F 21
F22
F23
F 24
F 26
Fo7
F28
F30
F33
F34
F35
F36
F37
F38
F39
F 40
F 41
F42
F43
F 44
F 46
F 49
F 50
F 51
F 56
F63
F65
F 66
F67
F68

U1
uz2
us

A1
A2
A3
A4
A5

H1

Funzione stop totale (1-2)

Funzione associata all'ingresso 2-CX

Funzione associata all'ingresso 2-CY

Funzione test sicurezza

Funzione azione mantenuta

Modalita comando su 2-7

Modalita comando su 2-3P

Funzione rilevazione ostacolo a motore fermo

Funzione associata all’uscita segnalazione cancello aperto o abilitazione dell’elettroserratura
Esclusione Encoder

Funzione partenza rallentata

Funzione spinta in chiusura

Funzione selezione tipo sensore

Funzione colpo d’ariete

Funzione lampada supplementare

Tempo chiusura automatica

Tempo chiusura automatica dopo apertura parziale

Tempo prelampeggio

Tempo lavoro

Tempo ritardo in apertura

Tempo ritardo in chiusura

Tempo colpo d'ariete

Tempo serratura

Regolazione velocita della corsa

Regolazione velocita del rallentamento

Regolazione velocita di taratura

Sensibilita durante la corsa

Sensibilita durante il rallentamento

Regolazione apertura parziale

Regolazione punto iniziale di rallentamento in apertura del motoriduttore M1
Regolazione punto iniziale di rallentamento in chiusura del motoriduttore M1
Regolazione punto iniziale di accostamento in apertura del motoriduttore M1
Regolazione punto iniziale di accostamento in chiusura del motoriduttore M1
Regolazione punto iniziale di rallentamento in apertura del motoriduttore M2
Regolazione punto iniziale di rallentamento in chiusura del motoriduttore M2
Regolazione punto iniziale di accostamento in apertura del motoriduttore M2
Regolazione punto iniziale di accostamento in chiusura del motoriduttore M2
Impostazione numero dei motori

Gestione collegamento seriale

Salvataggio dati nella memory roll

Lettura dati dalla memory roll

Numero periferica

Modifica velocita COM

Funzione associata all'ingresso RIO-EDGE [T1]

Funzione associata all'ingresso RIO-EDGE [T2]

Funzione associata all'ingresso RIO-CELL [T1]

Funzione associata all'ingresso RIO-CELL [T2]

Inserimento nuovo utente con comando associato
Cancellazione singolo utente
Cancellazione totale utenti

Tipo motore

Test motore
Taratura corsa
Reset parametri
Conteggio manovre

Versione software



Menu funzioni

IMPORTANTE! Iniziare la programmazione eseguendo per prime le funzioni TIPO MOTORE (A 1), NUMERO MOTORI (F 46) e TARATURA
CORSA (A 3).

A La programmazione delle funzioni va effettuata con I'automazione ferma.

E possibile memorizzare fino a un max di 25 utenti

F1 Stop totale [1-2] 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Ingresso NC — Stop del cancello con esclusione dell’eventuale chiusura automatica; per riprendere il movimento, usare il dispositivo di comando.
Il dispositivo di sicurezza va inserito su [1-2].

F 2 Ingresso [2-CX] 0 = Disattivata (default) /1 =C1/2=C02/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8

Ingresso NC — Possibilita di associare; C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 =
stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante I'apertura per bordi sensibili.
La funzione C3 (stop parziale) appare solo se viene attivata la funzione F 19 (Tempo chiusura automatica).

F3 Ingresso [2-CY] 0 = Disattivata (default) /1 =C1/2=C02/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8

Ingresso NC — Possibilita di associare; C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 =
stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura durante I'apertura per bordi sensibili.
La funzione C3 (stop parziale) appare solo se viene attivata la funzione F 19 (Tempo chiusura automatica).

F5 Test sicurezza 0 = Disattivata (default) / 1 = CX /2 = CY / 4 = CX+CY

Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule funzionino correttamente.
Per i dispositivi wireless, il test sicurezza € sempre attivo.

F 6 Azione mantenuta 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Il cancello si apre e si chiude tenendo premuto un pulsante. Pulsante di apertura sul contatto 2-3P e pulsante di chiusura sul contatto 2-7. Tutti
gli altri dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.

F7 Comando [2-7] 0 = Passo-passo (default) / 1 = Sequenziale

Dal dispositivo di comando collegato su 2-7 esegue il comando passo-passo (apre-chiude-inversione) o sequenziale (apre-stop-chiude-stop).

F8 Comando [2-3P] 0 = Apertura pedonale (default) / 1 = Apertura parziale

Dal dispositivo di comando collegato su 2-3P esegue |'apertura pedonale (apertura completa dell’anta di M2) o apertura parziale (apertura parziale
dell’anta di M2: il grado di apertura dipende dalla percentuale di regolazione della corsa impostata con F36).

F 9 Rilevazione ostacolo a 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata
motore fermo

Il cancello chiuso, aperto o dopo uno stop totale, il motoriduttore rimane fermo se i dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano
un ostacolo.

F 10 Uscita segnalazione 0 = accesa a cancello aperto e in movimento (default) /
cancello aperto 1 = in apertura lampeggia con intermittenza ogni mezzo secondo,
o abilitazione in chiusura lampeggia con intermittenza ogni secondo,
elettroserratura accesa fissa con cancello aperto,

spenta con cancello chiuso /
2 = elettroserratura abilitata.

Segnala lo stato del cancello. Il dispositivo di segnalazione & collegato su 10-5 o in alternativa abilita I'elettroserratura collegata all'uscita 17 V
del trasformatore e sul morsetto 5.
In quest'ultimo caso, collegare un fusibile da 3,15 A.

F 11 Encoder 0 = Attivato (default) / 1 = Disattivato

Gestione dei rallentamenti, della rilevazione degli ostacoli e della sensibilita.

F 12 Partenza rallentata 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

A ogni comando di apertura o chiusura, il cancello parte lentamente per alcuni secondi.

F 13 Spinta in chiusura 0 = disattivata (default) / 1 = spinta minima / 2 = spinta media / 3 = spinta massima
Afinecorsa in chiusura, i motoriduttori eseguono una breve spinta in battuta delle ante.

F 14 Selezione tipo sensore 0 = comando con sensore transponder o lettore di tessere magnetiche

1 = comando con selettore a tastiera (default)

Impostazione del tipo di sensore per il comando dell’automazione.

F 16 Colpo d'ariete 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Prima di ogni manovra di apertura e chiusura, le ante spingono in battuta per facilitare lo sgancio dell’elettroserratura. Il tempo di spinta, Si
imposta con F26.

F 18 Lampada supplementare 0 = Lampeggiante (default) / 1 = Ciclo
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Uscita sul contatto 10-E.
Lampeggiatore: lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura del cancello.
Ciclo: rimane accesa dall’inizio dell’apertura fino alla completa chiusura compreso il tempo di attesa prima della chiusura automatica.

F 19 Tempo chiusura 0 = Disattivata (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi
automatica

['attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 1 secondo a 180
secondi. La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop
totale 0 in caso di mancanza di tensione.

F 20 Tempo chiusura 0 = Disattivata (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi
automatica dopo apertura
parziale

['attesa prima della chiusura automatica parte dopo un comando di apertura parziale per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi.
La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale
0 in caso di mancanza di tensione.

F 21 Tempo prelampeggio 0 = Disattivata (default) / 1 = 1 secondo /... / 10 = 10 secondi

Regolazione del tempo prelampeggio del lampeggiatore collegato su 10-E prima di ogni manovra. Il tempo di lampeggio & regolabile da 1 secondo
a 10 secondi.

F 22 Tempo lavoro 5=>5secondi /... /120 = 120 secondi (default) /... / 180 = 180 secondli.

Tempo di lavoro dei motori, in apertura e in chiusura. E regolabile da 5 secondi a 180 secondi.

F 23 Tempo ritardo in apertura 0 = 0 secondi /... /2 = 2 secondi (default) /... / 10 = 10 secondi.

Dopo un comando di apertura, il motoriduttore M1 parte in ritardo. Il tempo di ritardo & regolabile da 1 secondo a 2 secondi.

F 24 Tempo ritardo in chiusura 0 = 0 secondi /... /5 = 5 secondi (default) /... / 25 = 25 secondi.

Dopo un comando di chiusura o dopo la chiusura automatica, il motoriduttore M2 parte in ritardo. Il tempo di ritardo & regolabile da 1 secondo
a 5 secondi.

F 26 Tempo colpo d'ariete 1 =1 secondo (default) / 2 = 2 secondl

Dopo un comando di apertura e chiusura, il motoriduttore esegue una spinta in battuta per un tempo regolabile da 1 secondo a 2 secondi.

F 27 Tempo serratura 1 =1 secondo (default) / 4 = 4 secondli

Dopo un comando di apertura e chiusura, |'elettroserratura si sblocca per un tempo regolabile da 1 secondo a 4 secondi.

F 28 Velocita corsa 60 = Velocita minima /... / 100 = Velocita massima (default)

Impostazione della velocita di apertura e chiusura del cancello, calcolata in percentuale.
Per i motoriduttori FA7024CB, la velocita minima & 50.

F 30 Velocita rallentamento 10 = Velocita minima /... / 50 = Velocita (default) /... / 60 = Velocita massima (default)

Impostazione della velocita di rallentamento in apertura e chiusura del cancello, calcolta in percentuale.
Per i motoriduttori FA7024CB, la velocita minima & 30.

F 33 Velocita taratura 20 = Velocita minima /... / 50 = Velocita (default) /... / 60 = Velocita massima

Impostazione della velocita dei motoriduttori durante la fase di taratura, calcolata in percentuale.

F 34 Sensibilita corsa 10 = sensibilita massima /... / 100 = sensibilita minima (default)

Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

F 35 Sensibilita rallentamento 10 = sensibilita massima /... / 100 = sensibilita minima (default)

Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento

F 36 Regolazione apertura 10 = 10% della corsa /... / 40 = 40% della corsa (default) /... / 80 = 80% della corsa
parziale

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, dell’apertura del cancello.

F 37 Punto rallentamento 1=1% dellacorsa/... /25 = 25% della corsa (default) /... / 60 = 60% della corsa

apertura di M1

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in apertura del motore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

F 38 Punto rallentamento 1=1%dellacorsa/... /25 = 25% della corsa (default) /... / 60 = 60% della corsa
chiusura di M1

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in chiusura del motore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

F 39 Punto di accostamentoin 1 =1% dellacorsa/... /10 = 10% della corsa (default)
apertura di M1

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in apertura del motore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.




F 40 Punto di accostamentoin 1 =1% dellacorsa/... /10 = 10% della corsa (default)
chiusura di M1

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in chiusura del motore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

F 41 Punto rallentamento in 1=1%dellacorsa/... /25 = 25% della corsa (default) /... / 60 = 60% della corsa
apertura di M2

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in apertura del motore M2.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

F 42 Punto rallentamento in 1=1%dellacorsa/... /25 = 25% della corsa (default) /... / 60 = 60% della corsa
chiusura di M2

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in chiusura del motore M2.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

F 43 Punto di accostamentoin 1 =1%dellacorsa/... /10 = 10% della corsa (default)
apertura di M2

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in apertura del motore M2.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

F 44 Punto di accostamentoin 1 =1%dellacorsa/... /10 = 10% della corsa (default)
chiusura di M2

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in chiusura del motore M2,
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

F 46 Numero motori 0=M1e M2 (default) / 1 = M2

Per I'impostazione del numero dei motori collegati al quadro comando.

F 49 Gestione collegamento 0 = Disattivata (default) / 3 = CRP

seriale
Per abilitare il funzionamento Came Remote Protocol.
F 50 Salvataggio dati 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Salvataggio nella memory roll degli utenti e delle impostazioni memorizzate.
Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una memory roll.

F 51 Lettura dati 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Caricamento dei dati salvati nella memory roll.
Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una memory roll.

F 56 Numero periferica 1---->225

Per I'impostazione del numero della periferica da 1 a 255 per ogni scheda elettronica in caso di impianto con piu automazioni.

F 63 Modifica velocita COM 0=1200Baud /1 =2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 = 14400 Baud / 5 = 19200 Baud
/6 = 38400 Baud / 7 = 57600 Baud / 8 = 115200 Baud

Per I'impostazione della velocita di comunicazione utilizzata nel sistema di connessione CRP (Came Remote Protocol).

F 65 Ingresso wireless 0 = Disattivata (default) / 7 = P7 /8 = P8
RIO-EDGE [T1]

Dispositivo di sicurezza wireless (RIO-EDGE) associato a una funzione a scelta tra quelle previste: P7 = riapertura durante la chiusura, P8 =
richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una RIO-CONN.

F 66 Ingresso wireless 0 = Disattivata (default) / 7 = P7 /8 = P8
RIO-EDGE [T2]

Dispositivo di sicurezza wireless (RIO-EDGE) associato a una funzione a scelta tra quelle previste: P7 = riapertura durante la chiusura, P8 =
richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una RIO-CONN.

F 67 Ingresso wireless 0 = Disattivata (default) /1 =P1/2=P2/3=P3/4=P4
RIO-CELL [T1]

RIO-CELL viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 = riapertura durante la chiusura; P2 = richiusura durante I'apertura; P3
= stop parziale; P4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una RIO-CONN.

F 68 Ingresso wireless 0 = Disattivata (default) /1 =P1/2=P2/3=P3/4=P4
RIO-CELL [T2]
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RIO-CELL viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 = riapertura durante la chiusura; P2 = richiusura durante I'apertura; P3
= stop parziale; P4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una RIO-CONN.

U1 Inserimento utente 1 = Comando passo-passo (apre-chiude) / 2 = Comando sequenziale (apre-stop-chiude-stop) / 3 =
Comando solo apre / 4 = Comando parziale

Inserimento fino a un max. di 25 utenti e associazione a ognuno di essi di una funzione a scelta tra quelle previste. L'inserimento va fatto con
trasmettitore o altro dispositivo di comando (vedi paragrafo INSERIMENTO UTENTE CON COMANDO ASSOCIATO).

U2 Cancellazione utente

Cancellazione di un singolo utente (vedi paragrafo CANCELLAZIONE DI UN SINGOLO UTENTE).

U3 Cancellazione utenti 0 = Disattivata / 1 = Cancellazione di tutti gli utenti
Cancellazione di tutti gli utenti.

A1 Tipo motore 1 = SWN20 - SWN25 (default) / 2 = FA7024CB
Selezione del motoriduttore utilizzato per I'impianto.

A2 Test motori 0 = Disattivata / 1 = Attivata

Test per verificare il corretto senso di rotazione dei motoriduttori (vedi paragrafo TEST MOTORI).
A3 Taratura corsa 0 = Disattivata / 1 = Attivata

Taratura automatica della corsa del cancello (vedi paragrafo TARATURA CORSA).
Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione Encoder.

A4 Reset parametri 0 = Disattivata / 1 = Attivata
Attenzione! Le impostazioni di default vengono ripristinate e la taratura della corsa cancellata.
A5 Conteggio manovre 0 = Numero di manovre effettuate / 1 = Cancellazione di tutte le manovre

Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate o di cancellarle (001 = 100 manovre; 010 = 1000 manovre; 100 = 10000 manovre;
999 = 99900 manovre; CSI = intervento di manutenzione)

H1 Versione

Visualizza la versione del firmware.

Test motori

Selezionare A 2. = <

Premere ENTER per confermare. e
ESC < > ENTER

Selezionare 1 e premere ENTER per confermare I'operazione di test H

motori. — e
ESC < > ENTER

Verra visualizzata la dicitura [---] in attesa del comando. BBB

Tenere premuto il tasto indicato con la freccia > e verificare che I'anta

del secondo motoriduttore (M2) esegua una manovra di apertura.

Se I'anta compie una manovra di chiusura, invertire le fasi del O

motore. =

Eseguire la stessa procedura con il tasto indicato con la freccia < per
verificare I'anta del primo motoriduttore (M1). _
Se I'anta compie una manovra di chiusura, invertire le fasi del g
motore.




Taratura corsa

Prima di effettuare la taratura della corsa, posizionare il cancello a meta corsa, controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo
e verificare la presenza di una battuta d’arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

A\ Le battute d'arresto meccanico sono obbligatorie.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati.

Selezionare A 3.
Premere ENTER per confermare.

Selezionare 1 e premere ENTER per confermare I'operazione di
taratura automatica della corsa.

L'anta del primo motoriduttore eseguira una manovra di
chiusura fino alla battuta d’arresto...

..di sequito, I'anta del secondo motoriduttore eseguira la
stessa manovra...

...successivamente I'anta del secondo motoriduttore, eseguira
una manovra di apertura fino alla battuta d'arresto...

... 'anta del primo motoriduttore eseguira la stessa manovra.

o
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Nelle operazioni di inserimento / cancellazione utenti, i numeri lampeggianti visualizzati, sono numeri disponibili e utilizzabili per un eventuale

utente da inserire (max 25 utenti).

Inserimento utente con comando associato

Selezionare U 1.
Premere ENTER per confermare.

Selezionare un comando da associare all’utente.
| comandi sono:

- passo-passo (apre-chiude) = 1;

- sequenziale ( apre-stop-chiude-stop) = 2;

- apre = 3;

- apertura parziale/pedonale = 4.

Premere ENTER per confermare...

... un numero da 1 a 25 lampeggera per qualche secondo.
Inviare il codice dal trasmettitore o altro dispositivo di comando
(es.: selettore a tastiera, transponder).

Associare il numero all’'utente inserito.

Cancellazione di un singolo utente

Selezionare U 2.
Premere ENTER per confermare.

Scegliere il numero dell'utente da cancellare con i tasti
contrassegnati con le frecce.
Premere ENTER per confermare...

... verra visualizzata la scritta CLr a confermare la cancellazione.
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Scheda Memory Roll
Per memorizzare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell’impianto, per poi riutilizzarli con un’altra scheda elettronica anche in un altro
impianto.
Dopo aver memorizzato i dati, & consigliabile togliere la Memory roll.

Memory roll.

ILLUSTRAZIONE DELLE AREE E PUNTI DI RALLENTAMENTO E DI ACCOSTAMENTO

Le aree della corsa e i punti di rallentamento e di accostamento sono testati secondo i parametri delle Norme Tecniche EN 12445 e EN 12453
per la compatibilita delle forze di impatto generate dall'anta in movimento.

0 QPo @

M1 M2

s @
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@/1:

Area di movimento a velocita normale.

= Area di movimento a velocita rallentata.

= Zona di intervento dell’'encoder con inversione del movimento.
= Zona di intervento dell’'encoder con arresto del movimento.
= Punto di inizio rallentamento in apertura di M1.

= Punto di inizio rallentamento in chiusura di M1.

= Punto di inizio rallentamento in apertura di M2.

= Punto di inizio rallentamento in chiusura di M2.

= Punto di inizio accostamento in chiusura di M1.

L™ = Punto di inizio accostamento in chiusura di M2,

M**= " Punto di inizio accostamento in apertura di M1.

N** = Punto di inizio accostamento in apertura di M2.

0 = Battute di arresto.

*

T T O TMoOO W >

*

* Minimo 600 mm dalla battuta di arresto.
**Impostare la percentuale di accostamento dalla funzione F 39 - F 40 per il primo motore (M1) e F43 - F44 per il secondo motore (M2) in modo
da ottenere una distanza inferiore di 50 mm dal punto di battuta d’arresto.
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OPERAZIONI FINALI

Terminati i collegamenti e la messa in funzione, inserire il coperchio sul motoriduttore (@).
Fissare il coperchio al motoriduttore e chiudere lo sportello (@).
Bloccare il motoriduttore con la chiave e inserire il tappo di protezione (©).

SBLOCCO DEL MOTORIDUTORE

A\ L'operazione deve essere effettuata in assenza di tensione.
A Lo sblocco manuale dell’automazione pud causare un movimento incontrollato del cancello, se questo presenta problemi meccanici o se non &
bilanciato.

SBLOCCO

BLOCCO




MESSAGGI DI ERRORE

| messaggi di errore sono indicati sul display.

E1 |Lataratura della corsa ¢ stata interrotta dall’attivazione del pulsante di STOP
E 2 |Taratura della corsa incompleta

E 3 |Encoder rotto

E4  |Errore test servizi

E7 |Tempo lavoro insufficiente

E9 |Ostacolo in chiusura

E 10 |Ostacolo in apertura

E 11 |Numero massimo di ostacoli rilevati

E 14 |Errore di comunicazione seriale

E 17 |Errore del sistema wireless

E 18 |ll sistema wireless non ¢ stato configurato

INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTI PER APERTURA VERSO L'ESTERNO

Di seguito, e uniche operazioni che variano rispetto all'installazione standard:

Fissaggio delle staffe

Determinare il punto di fissaggio della staffa cancello e ricavare il punto di fissaggio della staffa pilastro, rispettando le quote riportate nel disegno
e nella tabella.

120
Dimensioni applicazione (mm)
Apertura anta (°) A C MAX B < e SO =
90° 150 60 420 © | @ 5
110° 150 60 380 < S
B 173 |
60 ©
r \ !| 80 e
S 2 e S |
A
ﬁ = 100
y 1
A !
/| 225 2
v | <
o !
Y

Pag. 26 - Codice manuale: FAOOQ95-IT - ver. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso



- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso

Pag. 27 - Codice manuale: FAOOO95-IT - ver. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A.

Fissaggio dei fermi meccanici

Sbloccare il motoriduttore.

In apertura.

Aprire completamente I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del braccio (@).
Chiudere manualmente I'anta. Posizionare il fermo meccanico sotto la cassa. Il segno sulla cassa deve
corrispondere alla scanalatura sul fermo come illustrato (@).

Fissare il fermo con la vite (©).

In chiusura.

Chiudere I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del braccio (@).

Aprire manualmente I'anta. Posizionare il secondo fermo meccanico accostandolo dal lato opposto del
braccio.

II'segno sulla cassa deve corrispondere alla scanalatura sul fermo (©).

Fissare il fermo con la vite (®).

Determinazione dei punti di finecorsa

Fare riferimento al capitolo per I'apertura verso 'interno.




Collegamento dell’automazione ' .
Collegamenti elettrici:

automazione installata a sinistra (vista interna).
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M1 N1 ENC1
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Collegamento dell’automazione e del motoriduttore

R
_

Collegamenti elettrici:
automazione installata a destra (vista interna).

Collegamenti elettrici:
automazione installata a sinistra e motoriduttore
installato a destra (vista interna) con automazione

ritardata in chiusura.

FA7024CB
¢

FA7024
,

Collegamenti elettrici:
automazione installata a destra e motoriduttore

installato a sinistra (vista interna) con automazione

ritardata in chiusura.

f ¢ ¢ FA7024 FA7024CB
M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2
A
T } <l
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MANUTENZIONE

Manutenzione periodica

= Prima di qualsiasi operazione di manutenzione, togliere la tensione, per evitare possibili situazioni di pericolo causate da accidentali movimentazioni

del dispositivo.

Registro manutenzione periodica a cura dell'utente (semestrale)

Data

Annotazioni

Firma




Manutenzione straordinaria

A\ La seguente tabella serve per registrare gli interventi di manutenzione straordinaria, di riparazione e di miglioramento eseguiti da ditte esterne
specializzate.
Gli interventi di manutenzione straordinaria devono essere effettuati da tecnici specializzati.

Registro manutenzione straordinaria

Timbro installatore

Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato

Timbro installatore

Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato

Timbro installatore

Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato

Timbro installatore

Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato

Timbro installatore

Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato
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DISMISSIONE E SMALTIMENTO

= CAME S.p.A. implementa all’interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN ISO
14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell’ambiente.

Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie operative e di
mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

€3 SMALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta,
semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

€3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

| nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi
urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

RIFERIMENTI NORMATIVI

Il prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.
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Operator for swing gates
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WARNING!
important safety instructions for people:
READ CAREFULLY!

PREMISE

© THIS PRODUCT SHOULD ONLY BE USED FOR THE PURPOSE FOR WHICH IT WAS EXPLICITLY
DESIGNED. ANY OTHER USE IS DANGEROUS. CAME  S.P.A IS NOT LIABLE FOR ANY DAMAGE
CAUSED BY IMPROPER, WRONGFUL AND UNREASONABLE USE ® KEEP THESE WARNINGS
TOGETHER WITH THE INSTALLATION AND OPERATION MANUALS THAT COME WITH THE OPERATOR.

BEFORE INSTALLING

(C/-/ECK/NG WHAT'S THERE. IF SOMETHING IS MISSING, DO NOT CONTINUE UNTLL YOU HAVE
COMPLIED WITH ALL SAFETY PHOI//S/ONS)

® (CHECK THAT THE AUTOMATED PARTS ARE IN PROPER MECHANICAL ORDER, THAT THE
OPERATOR IS LEVEL AND ALIGNED, AND THAT IT OPENS AND CLOSES PROPERLY. IVIAKE SURE
YOU HAVE SUITABLE MECHANICAL STOPS ® |F THE OPERATOR IS TO BE INSTALLED AT A HEIGHT
OF LESS THAN 2.5 M FROM THE GROUND OR OTHER ACCESS LEVEL, MAKE SURE YOU HAVE
ANY NECESSARY PROTECTIONS AND/OR WARNINGS IN PLACE @ |F ANY PEDESTRIAN OPENINGS
ARE HTTED INTO THE OPERATOR, THERE MUST ALSO BE A A SYSTEM TO BLOCK THEIR OPENING
WHILE THEY ARE MOVING ® MAKE SURE THAT THE OPENING AUTOMATED DOOR OR GATE
CANNOT ENTRAP PEOPLE AGAINST THE FIXED PARTS OF THE OPERATOR ® DO NOT FIT UPSIDE
DOWN OR ONTO ELEMENTS THAT COULD BEND. |F NECESSARY, ADD SUITABLE REINFORCEMENTS
T0 THE ANCHORING POINTS ® DO NOT INSTALL DOOR OR GATE LEAVES ON TILTED SURFACES
© \VIAKE SURE ANY SPRINKLER SYSTEMS CANNOT WET THE OPERATOR FROM THE GROUND UP
 \MAKE SURE THE TEMPERATURE RANGE SHOWN ON THE PRODUCT LITERATURE IS SUITABLE
T0 THE CLIMATE WHERE IT WILL BE INSTALLED ® FOLLOW ALL INSTRUCTIONS AS IMPROPER
INSTALLATION MAY RESULT IN SERIOUS BODILY INJURY @ [T IS IMPORTANT TO FOLLOW THESE
INSTRUCTIONS FOR THE SAFETY OF PEOPLE. KEEP THESE INSTRUCTIONS.

INSTALLING

®SUABLY SECTION OFF AND DEMARCATE THE ENTIRE INSTALLATION SITE TO PREVENT
UNAUTHORIZED PERSONS FROM ENTERING THE AREA, ESPECIALLY MINORS AND CHILDREN
® BE CAREFUL WHEN HANDLING OPERATORS THAT WEIGH OVER 20 KG. IF NEED BE, USE
PROPER SAFETY HOISTING EQUPMENT ® ALL OPENING COMMANDS (THAT IS, BUTTONS, KEY
SWITCHES, MAGNETIC READERS, AND SO ON) MUST BE INSTALLED AT LEAST 1.85 M FROM
THE PERIVEETER OF THE GATE'S WORKING AREA, OR WHERE THEY CANNOT BE REACHED FROM
OUTSIDE THE GATE. ALSO, ANY DIRECT COMMANDS (WHETHER BUTTONS, TOUCH PANELS,
AND SO ON) MUST BE INSTALLED AT LEAST 1.5 M FROM THE GROUND AND MUST NOT BE
REACHABLE BY UNAUTHORIZED PERSONS ® ALL MAINTAINED ACTION COMMANDS, MUST BE
FITTED IN PLACES FROM WHICH THE MOVING GATE LEAVES AND TRANSIT AND DRIVING AREAS
ARE VISBLE ® APPLY, IF MISSING, A PERMANENT SIGN SHOWING THE POSITION OF THE
RELEASE DEVICE ® BEFORE DELIVERING TO THE USERS, MAKE SURE THE SYSTEM Is EN
12453 STANDARD COMPLIANT (REGARDING IMPACT FORCES), AND ALSO MAKE SURE THE
SYSTEM HAS BEEN PROPERLY ADJUSTED AND THAT ANY SAFETY, PROTECTION AND MANUAL
RELEASE DEVICES ARE WORKING PROPERLY ® APPLY WARNING SIGNS WHERE NECESSARY
AND IN A VISIBLE PLACE, (SUCH AS, SUCH AS THE GATE'S PLATE

SPECIAL USER-INSTRUCTIONS AND RECOMMENDATIONS

© KEEP GATE OPERATION AREAS CLEAN AND FREE OF ANY OBSTRUCTIONS. IMIAKE SURE THAT
THE PHOTOCELLS ARE FREE OF ANY OVERGROWN VEGETATION AND THAT THE OPERATOR'S
AREA OF OPERATION IS FREE OF ANY OBSTRUCTIONS @ DO NOT ALLOW CHILDREN TO PLAY
WITH FIXED COMMANDS, OR TO LOITER IN THE GATE'S MANEUVERING AREA. KEEP ANY
REMOTE CONTROL TRANSMITTERS OR ANY OTHER COMMAND DEVICE AWAY FROM CHILDREN,
TO PREVENT THE OPERATOR FROM BEING ACCIDENTALLY ACTIVATED. ® THE APPARATUS MAY
BE USED BY CHILDREN OF EIGHT YEARS AND ABOVE AND BY PHYSICALLY, MENTALLY AND
SENSORY-CHALLENGED PEOPLE, OR EVEN ONES WITHOUT ANY EXPERIENCE, PROVIDED THIS
HAPPENS UNDER CLOSE SUPERVISION OR ONCE THEY HAVE BEEN PROPERLY INSTRUCTED TO
USE THE APPARATUS SAFELY AND TO THE POTENTIAL HAZARDS INVOLVED, CHILDREN MUST
NOT PLAY WITH THE APPARATUS. CLEANING AND MAINTENANCE BY USERS MUST NOT BE DONE
BY CHILDREN, UNLESS PROPERLY SUPERVISED ® FREQUENTLY CHECK THE SYSTEM FOR ANY
MALFUNCTIONS OR SIGNS OF WEAR AND TEAR OR DAMAGE TO THE MOVING STRUCTURES, TO
THE COMPONENT PARTS, ALL ANCHORING POINTS, INCLUDING CABLES AND ANY ACCESSIBLE
CONNECTIONS. KEEP ANY HINGES, MOVING JOINTS AND SLIDE RAILS PROPERLY LUBRICATED @
PERFORM FUNCTIONAL CHECKS ON THE PHOTOCELLS AND SENSITIVE SAFETY EDGES, EVERY
SIX MONTHS. TO CHECK WHETHER THE PHOTOCELLS ARE WORKING, WAVE AN OBJECT IN

FRONT OF THEM WHILE THE GATE IS CLOSING; IF THE OPERATOR INVERTS [TS DIRECTION
OF TRAVEL OR SUDDENLY STOPS, THE PHOTOCELLS ARE WORKING PROPERLY. THS IS THE
ONLY MANTENANCE OPERATION TO DO WITH THE POWER ON. CONSTANTLY CLEAN THE
PHOTOCELLS' GLASS COVERS USING A SLIGHTLY WATER-MOISTENED CLOTH; DO NOT USE
SOLVENTS OR OTHER CHEMICAL PRODUCTS THAT MAY RUIN THE DEVICES ® IF REPARS OR
MODIFICATIONS ARE REQUIRED TO THE SYSTEM, RELEASE THE OPERATOR AND DO NOT USE IT
UNTIL SAFETY CONDITIONS HAVE BEEN RESTORED ® CUT OFF THE POWER SUPPLY BEFORE
RELEASING THE OPERATOR FOR MANUAL OPENINGS AND BEFORE ANY OTHER OPERATION,
TO PREVENT POTENTIALLY HAZARDOUS SITUATIONS. READ THE INSTRUCTIONS IF THE POWER
SUPPLY CABLE IS DAMAGED, IT MUST BE REPLACED BY THE MANUFACTURER OR AUTHORIZED
TECHNICAL ASSISTANCE SERVICE, OR IN ANY CASE, BY SIMILARLY QUALIFIED PERSONS, TO
PREVENT ANY RISK @ [T IS FORBIDDEN FOR USERS TO PERFORM ANY OPERATIONS THAT ARE
NOT EXPRESSLY REQUIRED OF THEM AND WHICH ARE NOT LISTED IN THE MANUALS. FOR ANY
REPAIRS, MODIFICATIONS AND ADJUSTMENTS AND FOR EXTRA-ORDINARY MAINTENANCE, CALL
TECHNICAL ASSISTANCE ® LOG THE JOB AND CHECKS INTO THE PERIODIC MAINTENANCE LOG.

FURTHER RECOMMENDATIONS FOR ALL

© KEEP CLEAR OF HINGES AND MECHANICAL MOVING PARTS ® DO NOT ENTER THE OPERATOR'S
AREA OF OPERATION WHEN IT IS MOVING ® DO NOT COUNTER THE OPERATOR'S MOVEMENT
AS THIS COULD RESULT IN DANGEROUS SITUATIONS ® ALWAYS PAY SPECIAL ATTENTION TO ANY
DANGEROUS POINTS, WHICH HAVE TO BE LABELED WITH SPECIFIC PICTOGRAMS AND/OR BLACK
AND YELLOW STRIPES ® WHLE USING A SELECTOR SWITCH OR A COMMAND IN MAINTAINED
ACTIONS, KEEP CHECKING THAT THERE ARE NO PERSONS WITHIN THE OPERATING RANGE OF
ANY MOVING PARTS, UNTIL THE COMMAND IS RELEASED @ THE GATE MAY MOVE AT ANY TIME
AND WITHOUT WARNING ® ALWAYS CUT OFF THE MAINS POWER SUPPLY BEFORE PERFORMING
ANY MAINTENANCE OR CLEANING.

Danger of hand crushing
Danger! High voltage.

No transiting while the barrier is moving
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LEGEND

This symbol shows which parts to read carefully.
A This symbol shows which parts describe safety issues
= This symbol shows which parts to tell users about.

DESCRIPTION

Irreversible operator with control board and segmented graphic display plus jointed transmission-arm for swing gates with leaves up to 2.3 m long.

Intended use

This operator is designed to power swing gates for residential and apartment block use.
Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.

Limits to use

350

300

250

200

150

100

Gate-leaf weight (Kg)

1 1,25 1,5 1,75 2 2,25
Gate-leaf length (m)

A\ We suggest you always fit an electrolock onto swing gates for a more reliable closure.

Technical data

Type

FA7024CB

Protection rating (IP)

Power supply (V - 50/60 Hz)
Power supply motor (V)
Stand-by consumption (W)
Stand-by consumption with the RGP1 (W) module
Power (W)

Torque (Nm)

Opening time at 90° (s)
Duty cycle (%)

Operating temperature (°C)
Insulation class

Weight (Kg)

54
230 AC
24 DC

5.5

0.5

140

180 max
13+30

INTENSIVE USE

-20 - +55
|
12

Dimensions

" (| A

230

| 235
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Operator

Cover
6. Power supply terminal

7. Release hatch

8. Transformer
Standard installation

1.
8. Mechanical gate stop

Description of parts
9. Junction pit

1.

2. Post bracket

3. Rubber shim

4. Control board
5. Gearmotor

9. Transmission arm
10. Joint arm

12. Mechanical stops
3. Flashing light
5. Control device
6. Photocells

7. Photocells post

11. Gate bracket
4. Antenna

2. Gearmotor
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Applicative examples

Fitted with standard jointed transmission-arm. Fitted with the STYLO-BD straight transmission-arm and slide rail.

GENERAL INSTALLATION INDICATIONS
A Only skilled, qualified staff must install this product.

Preliminary checks

A\ Before beginning, do the following:

e check that the gate structure is sturdy enough, the hinges work efficiently and that there is no friction between the fixed and moving parts;

e if ground stops are not, or cannot be, fitted, use the supplied mechanical stops;

e make sure that the point where the gearmotor is fastened is protected from any impacts and that the anchoring surface is solid enough;

e make sure you have set up a suitable dual pole cut off device along the power supply that is compliant with the installation rules. It should
completely cut off the power supply according to category Il surcharge conditions (that is, with minimum contact openings of 3 mm);

¢ (@D make sure that any connections inside the container (ones that ensure continuity to the protection circuit) are fitted with additional insulation
with respect to those of other electrical parts inside:

set up suitable tubes and conduits for the electric cables to pass through, making sure they are protected from any mechanical damage

Tools and materials

Make sure you have all the tools and materials you will need for installing in total safety and in compliance with applicable regulations. The figure
shows some of the equipment installers will need.

Cable types and minimum thicknesses

Connection Tipo cavo Cable length Cable length
1<15m 15<30m

Control panel power supply 230 V AC HO5RN-F 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Motor/encoder power supply 24 V DC 3x 1,5 mm2 3x2,5mm2
Flashing light FROR CE| 20-22 2x0,5mm2

Photocell transmitters CEIEN 2% 0,5 mm2

Photocell receivers 50267-2-1 40,5 mm2

Command and safety device 2x0,5mm2

Antenna the RG58 antenna max 10 m

Came Remote Protocol (CRP) UTP CATS max 1000 m

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual power draw of the connected
devices and according to the provisions of regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated according to the actual power draw and
distances. For connecting products that are not contemplated in this manual, see the literature accompanying said products.



INSTALLATION

A The following illustrations are just examples, in that the space available for fitting the operator and accessories varies depending on the overall
dimensions. It is up to the installer to find the most suitable solution.

The drawing show an operator fitted on the left. Install the operator on the right, symmetrically.

Corrugate tube laying

Lay the corrugated tubes you will need for the cables coming out of the junction pit.
The number of tubes depends on the type of system and the accessories you are going to fit.
You need to lay two corrugated tubes where the operator is fitted.

—~

O T T T T

S
‘\\‘3 >
.
S
s
SR

)
)
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O
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T
PRI
N4

Fastening the brackets

Establish where you will fit the gate brace and measure where the gate-post brace will fit. Make sure to respect the quotas shown in the drawing
and table.

R I
; ‘ 120
- [
l D N D v ]
: R e
A 3 2
To) - 2
A N
< | 173 |
_E < A » ' & B Yy, b i
£
8 60
(0]
- 200 min _ o+
Y V. ‘ 5 O ‘
100
Application dimension (mm)
Leaf opening arc (°) A C MAX B
90° 140 0+200 420
90° 160180 200 380
110° 200+220 0+50 400
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Marked the spots where the gate-post brace and gate brace will be fitted. The center-distances of the holes on the braces are shown in the
Dimensions paragraph.

Drill the anchoring points, fit the dowels or use plugs that will hold fast the screws.

The drawings are mere examples. Installers should carefully choose the most suitable set up according to the type and thickness of the gate

leaf.
FG
*\%%
+.
¥ j% S

Before fitting the operator, remove the casing, as follows: - open the release-hatch protective-cap, fit the trilobe key into the lock and turn it
counterclockwise. (@).

- open the hatch door and loosen the screw that fastens the casing to the gearmotor (@).

- raise the cove by slightly pulling on its sides and pull out the gate-post brace from the gearmotor (©).

Use suitable screws to fasten the brackets.
Fit the rubber shim into the gate-post brace. Lay the electric cables and run them through the cable glands; fasten them using the clamp on the
gate-post brace.




Fastening the operator

Fit the gearmotor into the gate.post brace and tighten the nuts and bolts.

Fit the plug into the gearmotor's drive-shaft hole.

Fasten the transmission arm to the drive-shaft using the slow-shaft washer and bolt.
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Pin the driven arm to the transmission arm and tighten the washer and bolt.
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Release the gearmotor (see RELEASING THE GEARMOTOR), fit the driven arm to the gate brace as shown in the drawing.

Fastening the mechanical stops

Release the gearmotor.
When opening.
Entirely open the gate leaf. Mark the casing where the center of the arm is.(®).

Manually close the gate leaf. Place the mechanical stop under the casing. The mark on the case must match the

groove on the stop, as shown(®).
Fasten the stop using the screw (©).

When closing.
Close the leaf. Mark the casing where the center of the arm is. (@).

Manually open the leaf. Place the second mechanical stop against the opposite side of the arm. The mark on

the casing must match the groove on the stop(©)
. Fasten the stop using the screw (®).

o1 \ﬁ
UNI 6592

UNI 5739
M6x10




Establishing the limit-switch points

With the gearmotor released and the gate-leaf closed, adjust the closing limit-switch

grub screw by turning it clockwise or counterclockwise (@).

Tighten the nut to fasten the grub-screw (@).
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In the same way, set the opening limit-switch on the other stop's grub screw (© @).
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ELECTRICAL CONNECTIONS AND PROGRAMMING

A\ Warning! Before working on the control panel, cut off the main current supply and, if present, remove any batteries.
All connections are quick-fuse protected.

FUSES ZL65
LINE - Line 2A-F=230V
ACCESSORIES - Accessories 2 A-F

Description of parts

1. Terminals for signaling devices 13. Display
2. Gearmotors with encoder terminals 14. Programming buttons
3. Control devices terminals 15. Connector for the RIO-CONN card
4.  Safety devices terminals 16. RSE board connector
5. CRP connection terminals 17. Terminals for the RGP1 module
6. Keypad selector terminal 18. Accessories fuse
7. Terminals for transponder devices 19. Transformer
8. Antenna terminal 20. Power supply terminal board
9. Module connector CONNECT GW 21. Line fuse
10. AF card connector 22. Housing for the CONNECT GW module
11. R700/R800 board connector 23. Housing for the RGP1 module
12. Memory Roll card connector 24. Housing for the RLB card
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Power supply

Transformer

@ £ O

Accessories power supply 24\ AC/DC control board % = %
output 24 V AC/DC, max 20 W power-supply input = | =

= _ ] [ ®p
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|— Electrolock connector rated for 12 V AC - max 15 W.
— Connect a fuse (not supplied) and select 2 from
function F 10.

230 V AC - 50/60 Hz



Signaling devices

S I R e N

HEEH EEEEEE

10 11 E 5 || M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

A A T_ B a

Gate-open signal output.
(Contact rated for 24 V AC/DC - 3 W max). See function F 10.

Output for connecting either flashing or cycle light.
(Contact rated for: 24 V AC/DC - 25 W max). See function F 18.

Command and control devices

WARNING! For the system to work properly, before fitting any plug-in card, such as the AF or R800 one, you MUST CUT OFF THE MAINS
POWER SUPPLY and, if present, disconnect any batteries.

Connector for the CONNECT GW module.
CONNECT GW does not work if it is connected to
the RGP1 module or the RSE card.

Connector for the R700 card (for using the transponder or the card
reader) or for the R800 card (for using the keypad selector).

L65

RIO-CONN Ny
®

L Connector for AF card (AF868 or AF43S) for remote control.

g@ﬂ

(2]

2
[ RT00
(== R800

L 910 11 12

1234567
15 16 17 18 19

1 2 3 7][10 75 2 CX oY /_\BGNDmSH_ENDmA B

| o
A A A

Antenna with cable RG58 for remote control.

L White % 1) Keypad selector.

Transponder or card reader.

_ /> OPEN-CLOSE-INVERT function (step-step) from control device (NO contact).
’ Alternatively, from the functions programming you can activate the single command
n OPEN-STOP-CLOSE-STOP (sequential). See function F7.
< /> PARTIAL or PEDESTRIAN OPENING function from a control device (NO contact). See
I n function F8.
/> STOP button (NC contact). For stopping the gate while excluding automatic closing.
| To resume movement press the control button or use another control device. See
function F1.
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Connecting the operator

_

5
@

€ BROWN
[€—— BLACK ——

BEE

BEE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

BROWN —~
BLACK —

BLUE

BEB

SRR

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

Connecting the operator and gearmotor

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

>

L=

BLUE

BLACK ————
—

SEE

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

/]

Electrical connections:
Operator installed on the left (outer view).
(Default setting)

Electrical connections:
operator fitted on the right (inner view).

Electrical connections:
operator installed to the left and gearmotor installed
to the right (inner view) with operator delayed when

closing.
(Default setting)

FA7024CB

FA7024

Electrical connections:

operator fitted to the right and gearmotor to the left
(inner view) with operator delayed when opening.

FA7024

5

FA7024CB

P



Safety devices

Photocells

Configure contact CX or CY (NC), input for safety devices, such as photocells, that comply with EN 12978 provisions.

See CX input functions (Function F2) or CY (Function F3) in:

- C1 reopening during closing. when the gate is closing, opening the contact causes the inversion of movement until opening is complete;

- G2 close back up during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of movement until the gate is completely
closed.

- C3 partial stop. Stopping of the gate, if it is moving, with consequent automatic closing (if the automatic closing function has been entered);
- C4 obstacle wait. Gate stops, if it is moving, and once the obstruction is removed, it resumes its movement.
If contacts CX and CY are not used they should be deactivated during programming.

@@ [N [ R mu{{ (N %@ ) e

TR

L
\
DELTA-S DIR o DELTA

Sensitive Safety Edges

Configure contact CX or CY (NC), input for safety devices, such as sensitive safety edges, that comply with EN 12978 provisions.

See CX input functions (Function F2) or CY (Function F3) in:

- C7 reopening during closing. when the gate is closing, opening the contact causes the inversion of movement until opening is complete;

- (8 reclosing during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of movement until the gate is fully closed.
If contacts CX and CY are not used they should be deactivated during programming.

SIS e HEER s
A“: : T TA
Y ¢ Yy

v Y YYYVYY
OO O P99 ©oo
C NO NC \“ 24V12V 0V L 4 C NO NC C NO NC
DFW DFW fitted with DFI card for controlling the
connections
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Connecting the safety devices (i.e. the safety test)

At each opening and closing command, the control board checks the efficacy of the safety devices (such as, photocells).
Any malfunction will inhibit any command and E 4 will appear on the display.

For this type of connection, enable function F 5.
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Wireless devices
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Fit the RIO-CONN card into the corresponding connector on the control board.

Set the function to be associated to the wireless device (F65, F66, F67 e F68).

Configure the wireless accessories (see the folder of the accessory you want to configure).

If the devices are not configured with the RIO-CONN card, the E 18 error message is displayed.
A\ If the system has radiofrequency interferences, the wireless system will inhibit the operator's normal operating mode and the E 17 error message

is displayed.
1|
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g
> |
)| = RIO~CONN
S
=il
| =
| =
°T T ]
Q-MM g
,K[ M 1234567891 1112 %
15 16 17 18 19 s

Connection with Came Remote Protocol (CRP)

Serial connection of the RS485 with RSE

card to the home & building automation % ;

system via CRP (Came Remote Protocol). =| ~
(1)) 2
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RIO-CELL

RIO-LUX

Fit the RSE card.




Description of programming commands

REEE

The ESC button is for
- exiting menus;
- cancelling changes.

Browsing the menu

keys to select

To enter the menu, keep the ENTER

°'° Y button pressed for at least one [ 7
O
°> EONT second. )

also for the submenus, use the arrow
@ﬂﬁl

To increase or decrease a value, use

o'o A the arrow keys ...
>

[ )

=

Q)

Q)

E$/< >

ENTER

ESC < > ENTER

\/

The < > keys are for:
- moving from one item to another;
- increasing or decreasing values.

6= [ To select menu items, use the arrow
Q- FICI
< >

DEDI

BN

@ﬁﬁl

..

... to exit the menu, wait 10 seconds or press ESC.

When the menu is active the system cannot be used.

The ENTER key is for:
- entering menus;

- confirming or memorizing set values.

... then press ENTER

O‘O
o

>

... then press ENTER

O'O
[e)

o)

... the press ENTER to
confirm ...
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Functions map

SR

F1

F2

F3

F5

F6

F7

F8

Fo

F10
F11
F12
F13
F14
F16
F18
F19
F 20
F 21
F22
F23
F 24
F 26
Fo7
F 28
F30
F33
F 34
F35
F 36
F37
F38
F39
F40
F 41
F42
F43
F 44
F 46
F49
F50
F 51
F 56
F63
F65
F 66
F 67
F 68

U1
uz2
us

A1
A2
A3
A4
A5

H1

Total stop function (1-2)

Function associated to input 2-CX

Function associated to input 2-CY

Safety test function

Maintained action function

Control mode on 2-7

Control mode on 2-3P

Obstruction detection with motor idle function

Function associated to the open gate signal or electric lock enabling.

Encoder exclusion

Slowed-down start function

Closing thrust function

Sensor type selection function

Ram jolt function

Additional light function

Automatic closing time

Automatic closing time after partial opening

Preflashing time

Working time

Delayed opening time

Delayed closing time

Ram jolt time

Lock time

Adjusting opening speed

Adjusting opening slow-down speed

Adjusting calibration speed

Sensitivity during movement

Sensitivity during slow-down

Adjusting partial opening

Adjusting the M1 gearmotor's opening slow-down start point
Adjusting the M1 gearmotor's closing slow-down start point
Adjusting the M1 gearmotor's opening approach starting point
Adjusting the M1 gearmotor's closing approach starting point
Adjusting the M2 gearmotor's opening slow-down starting point
Adjusting the M2 gearmotor's closing slow-down starting point
Adjusting the M2 gearmotor's opening approach starting point
Adjusting the M2 gearmotor's closing approach starting point
Setting the motor numbers

Managing the serial connection

Saving data in memory roll

Reading memory roll data

Peripheral number

Changing COM speed

Function associated to the RIO-EDGE [T1] input

Function associated to the RIO-EDGE [T2] input

Function associated to the RIO-CELL [T1] input

Function associated to the RIO-CELL [T2] input

Entering new user with an associated command
Deleting single users
Deleting all users

Motor type

Motor test

Travel calibration
Resetting parameters
Counting maneuvers

Software version



Functions menu

IMPORTANT! Start programming by first performing functions MOTOR TYPE (A1), NUMBER OF MOTORS (F46), MOTORS TEST (A2) and
TRAVEL CALIBRATION (A3).

A Programming the features is to be done when the operator is stopped.

You can memorize up to 25 users.

F1 Total stop [1-2] 0 = Deactivated (default) / 1 = Activated
NC input — Gate stop that excludes any automatic closing; to resume movement, use the control device. The safety device is inserted into [1-2].
F2 Input [2-CX] 0 = Deactivated (default) /1 =C1/2=C02/3=03/4=C4/7=C7/8=C8

NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing during opening by photocells, C3 = partial stop, C4 =
obstruction wait, C7 = reopening during closing by sensitive safety-edges, C8 = reclosing during opening by sensitive safety-edges.
The C3 Partial stop function only appears if the F 19 Automatic closing time function is activated.

F3 Input [2-CY] 0 = Deactivated (default) /1 =C1/2=02/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8

NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing during opening by photocells, C3 = partial stop, C4 =
obstruction wait, C7 = reopening during closing by sensitive safety-edges, C8 = reclosing during opening by sensitive safety-edges.
The C3 Partial stop function only appears if the F 19 Automatic closing time function is activated.

F5 Safety test 0 = Deactivated (default) / 1 = CX/2 = CY / 4 = CX+CY

After every opening or closing command, the board will check whether the photocells are working properly.
The safety test is always active for wireless devices.

F 6 Maintained action 0 = Deactivated (default) / 1 = Activated

The gate opens and closes by keeping the button pressed. Opening button on contact 2-3P and closing button on contact 2-7. All other control
devices, even radio-based ones, are excluded.

F7 Command [2-7] 0 = Step-step (default) / 1 = Sequential

From the control device connected to 2-7 it performs the step-step (open-close-invert) or sequential (open-stop-close-stop) command.

F8 Command [2-3P] 0 = Pedestrian opening (default) / 1 = Partial opening

From the control device connected to 2-3P, it performs the pedestrian opening (completely opened M2 leaf) or the partial opening ( partially
opened 2 leaf): the degree of opening depends on the travel percentage adjustment set with F 36).

F 9 Obstruction detection 0 = Deactivated (default) / 1 = Activated
when motor is idle

With the gate closed, opened or totally stopped, the gearmotor stays idle if the safety devices, that is, photocells or sensitive safety-edges detect
an obstruction.

F 10 Open-gate signal or 0 = lit when gate is open or moving (default) /
electric lock enabling 1 = when opening it flashes intermittently every half-second,
when closing it flashes intermittently every second,
stays lit when gate is open
stays off when gate is closed /
2 = enabled electric lock.

It signals the gate status. The signaling device is connected to 10-5 or, alternatively, it enables the electric lock connected to transformer's 17
V-output and to terminal 5.
In the latter case, connect a 3.15 A fuse.

F 11 Encoder 0 = Activated (default) / 1 = Deactivated

Managing slow-downs, obstruction detections and sensitivity.

F 12 Slowed-down start 0 = Deactivated (default) / 1 = Activated

With each opening and closing command, the gate starts moving slowly for a few seconds.

F 13 Closing thrust 0 = deactivated (default) / 1 = minimum thrust / 2 = medium thrust / 3 = maximum thrust
At the closing limit switch, the gearmotors make the leaves perform a brief closing thrust.

F 14 Select sensor type 0 = transponder sensor or magnetic card reader command

1 = command with keypad selector (default)

Setting the type of sensor for controlling the operator.

F 16 Ramming jolt 0 = Deactivated (default) / 1 = Activated

Before every opening or closing maneuver, the leaves thrust inwards to release the electric lock. The thrust time, is set with F 26.

F 18 Extra light 0 = Flashing (default) / 1 = Cycle

Output on contact 10-E.
Flashing light: it flashes during the gate's opening and closing phases.
Cycle: it stays lit from the beginning of the opening until complete closing, including the waiting time before the automatic closing.

F 19 Automatic closing time 0 = Deactivated (default) / 1 = 1 second /... / 180 = 180 seconds
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The automatic-closing wait starts when the opening limit switch point is reached and can be set to between 1 and 180 seconds. The automatic
closing does not turn on if any of the safety devices trigger when an obstruction is detected, after a total stop or during a power outage.

F 20 Automatic closing time 0 = Deactivated (default) / 1 = 1 second /... / 180 = 180 seconds
after partial opening

The wait before the automatic closing starts after a partial opening command for an adjustable time of between 1 s and 180 s.
The automatic closing does not turn on if any of the safety devices trigger when an obstruction is detected, after a total stop or during a power
outage.

F 21 Preflashing time 0 = Deactivated (default) / 1 = 1 second /... /10 = 10 seconds

Adjusting the pre-flashing time for the flashing light connected to 10-E before each maneuver. The flashing time is adjustable from one to ten
seconds.

F 22 Working time 5=5seconds /... /120 = 120 seconds (default) /... / 180 = 180 seconds.
Motors working time, when opening and closing. Adjustable between five and 180 seconds.
F 23 Delayed opening time 0=0seconds/... /2 =2 seconds (default) /... / 10 = 10 seconds.

After an opening command, the M1 gearmotor starts delayed. The delay time is adjustable between one and two seconds.

F 24 Delayed closing time 0 =0seconds/... /5 =5 seconds (default) /... / 25 = 25 seconds.

After either a closing command or an automatic closing, the M2 gearmotor starts delayed. The delay time is adjustable between one and five
seconds.

F 26 Ram jolt time 1 =1 second (default) / 2 = 2 seconds
After an opening or closing command, the gearmotor thrusts inward for an adjustable time between one and two seconds.
F 27 Lock time 1 =1 second (default) / 4 = 4 seconds

After an opening or closing command, the electric lock releases for an adjustable time between one and four seconds.

F 28 Travel speed 60 = Minimum speed /... / 100 = Maximum speeddefault)

Setting the gate's opening and closing speeds, calculated as a percentage.
For FA7024CB gearmotors, the minimum speed is 50.

F 30 Slow-down speed 10 = Minimum speed /... / 50 = Speed (default) /... / 60 = Maximum speed

Setting the gate's opening and closing slow-down speed, calculated as a percentage.
For FA7024CB gearmotors, the minimum speed is 30.

F 33 Calibration speed 20 = Minimum speed /... / 50 = Speed (default) /... / 60 = Maximum speed

Setting the gearmotors' speeds during calibration, calculated as a percentage.

F 34 Travel sensitivity 10 = sensitivity /... / 100 = minimum sensitivity (default)

Adjusting obstruction detection sensitivity during boom travel.

F 35 Slow-down speed 10 = sensitivity /... / 100 = minimum sensitivity (default)

Adjusting the obstruction-detection sensitivity during slow-downs

F 36 Adjusting partial opening 10 = 10% of the travel /... / 40 = 40% of the travel (default) /... / 80 = 80% of the travel

Adjustment as a percentage of total travel, during gate opening.

F 37 M1 slow-down starting 10 = 10% of the travel /... / 25 = 25% of the travel (defaulf) /... / 70 = 70% of the travel
point

Adjusting as a percentage of the total travel, the opening slow-down starting point of motor M1.
This function only appears if the Encoder function is activated.

F 38 M1 closing slow-down 10 = 10% of the travel /... / 25 = 25% of the travel (default) /... / 60 = 60% of the travel
point

Adjusting as a percentage of the total travel, the closing slow-down starting point of motor M1.
This function only appears if the Encoder function is activated.

F 39 M1 opening approach 1=1% of the travel /... / 10 = 10% of the travel (default)
point

Adjusting as a percentage of the total travel, the M1 motor's opening approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

F 40 M1 closing approach point 1 = 1% of the travel /... / 10 = 10% of the travel (default)

Adjusting as a percentage of the total travel, the M1 motor's closing-approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.




F 41 M2 motor's opening slow- 10 = 10% of the travel / ... / 25 = 25% of the travel (defaulf) / ... / 60 = 60% of the travel
down point

Adjusting as a percentage of the total travel, the M2 motor's opening slow-down starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

F 42 M2 motor's closing slow- 10 = 10% of the travel / ... / 25 = 25% of the travel (defaulf) / ... / 60 = 60% of the travel
down point

Adjusting as a percentage of the total travel, the M2 motor's closing slow-down starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

F 43 M2 motor's opening 1 =1% of the travel /... /10 = 10% of the travel (default)
approach point

Adjusting as a percentage of the total travel, of the M2 motor's opening approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

F 44 M2's closing approach 1 =1% of the travel /... / 10 = 10% of the travel (default)
point

Adjusting as a percentage of the total travel, the M2 motor's closing approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

F 46 Number of motors 0 =M1 and M2 (default) / 1 = M2

For setting the number of motors connected to the control panel.

F 49 Managing the serial 0 = Deactivated (default) / 3 = CRP
connection

To enable functioning of the Came Remote Protocol.

F 50 Saving data 0 = Deactivated (default) / 1 = Activated

Saving users and saved settings in memory roll.
This feature only appears if a memory roll has been fitted into the control board.

F 51 Read data 0 = Deactivated (default) / 1 = Activated

Uploading data saved in memory roll.
This feature only appears if a memory roll has been fitted into the control board.

F 56 Peripheral number 1---->225
To set the peripheral's number from 1 to 255 for each control board when you have a system with several operators.
F 63 Changing COM speed 0=1200Baud /1 = 2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 = 14400 Baud / 5 = 19200 Baud

/6 = 38400 Baud / 7 = 57600 Baud / 8 = 115200 Baud

For setting the communication speed used in the CRP (Came Remote Protocol) connection system.

F 65 Wireless input RIO-EDGE 0 = Deactivated (default) / 7 = P7 /8 = P8
[m]

RIO-EDGE wireless safety device associated to any function chosen among those available: P7 = reopening during closing, P8 = reclosing during
opening.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.

F 66 Wireless input RIO-EDGE 0 = Deactivated (default) / 7 =P7 /8 =P8
[12]

RIO-EDGE wireless safety device associated to any function chosen among those available: P7 = reopening during closing, P8 = reclosing during
opening.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.

F 67 Wireless input RIO-CELL 0 = Deactivated (default) /1 =P1/2=P2/3=P3/4=P4
[m]

RIO-CELL is associated to any function chosen among those available: P1 = reopening during closing; P2 = reclosing during opening; P3 = partial
stop; P4 = obstruction wait.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.

F 68 Wireless input RIO-CELL 0 = Deactivated (default) /1 =P1/2=P2/3=P3/4=P4
[12]

RIO-CELL is associated to any function chosen among those available: P1 = reopening during closing; P2 = reclosing during opening; P3 = partial
stop; P4 = obstruction wait.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.
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U1 Entering a user 1 = Step-step command (open-close) / 2 = Sequential command (open-stop-close-stop) / 3 = Only open
command / 4 = Partial command

Entering up to up to a 25 users maximum and associating to each one a function chosen among the existing ones. This must be done via
transmitter or other control device (see "ENTERING USERS WITH ASSOCIATED COMMAND paragraph).

U2 Deleting a user

Deleting a single user

U3 Deleting users 0 = Deactivated / 1 = Deleting all users

Deleting all users.

A1 Motor type 1 = SWN20 - SWN25 (default) / 2 = FA7024CB
Selecting the gearmotor used on the system.

A2 Motors test 0 = Disable / 1 = Activate

Test for checking the gearmotors' proper rotating directions (see the MOTORS TEST paragraph).
A3 Travel calibration 0 = Disable / 1 = Activate

Automatic calibration of the gate-leaf run (see the TRAVEL CALIBRATION paragraph).
This function appears only is the Encoder function is activated.

A4 Resetting parameters 0 = Disable / 1 = Activate
Warning! The default settings are restored and the travel calibration deleted.
A5 Counting maneuvers 0 = Number of maneuvers made / 1 = Deleting all maneuvers

For viewing the number of maneuvers completed or for deleting them (001 = 100 maneuvers; 010 = 1,000 maneuvers; 100 = 10,000
maneuvers; 999 = 99,900 maneuvers; CSI = maintenance job)

H1 Version

View the firmware version.

Motors test

Select A 2. ﬁH
Press ENTER to confirm. . — L
@

ESC < > ENTER

Select 1 and press ENTER to confirm the motors test procedure.

ESC < > ENTER

The following [---] characters will be displayed while waiting for a BBB
i

command.

Keep pressed the > key and check whether the M2 second
gearmotor's leaf performs an opening maneuver.

If the leaf performs an opening maneuver, invert the motor's
phases.

Perform the same procedure using the < arrow key to check the M1
first gearmotor's leaf.

If the leaf performs an opening maneuver, invert the motor's
phases.




Travel calibration

Before calibrating the gate travel, position the gate half-way, check that the maneuvering area is clear of any obstruction and check that there

are mechanical opening and closing stops.
A\ The mechanical end-stops are obligatory.
Important! During calibration, all safety devices will be disabled.

Select A 3.
Press ENTER to confirm.

Select 1 and press ENTER to confirm the travel calibration
operation.

The first gearmotor leaf will perform a closing maneuver until
the closing strike ...

... then, the second gearmotor leaf will perform the same
maneuver ...

... the the second gearmotor's leaf will perform an opening
maneuver until the closing strike ...

... the first gearmotor's leaf will perform the same maneuver.

g[d
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g0
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When entering/deleting users, the flashing numbers that appear, are numbers that can be used for other users you may wish to enter (maxi-

mum 25 users).

Entering a user with an associated command

Select U 1
Press ENTER to confirm.

Select a command to associate to the user.
The commands are:

- step-step (open-close) = 1;

- Ssequential (open-stop-close-stop) = 2;

- open = 3;

- partial opening/pedestrian = 4.

Press ENTER to confirm...

... a number from 1 to 25 will flash for a few seconds

Send the code from the transmitter or other control device, such
as, a keypad selector or a transponder.

Associate the number to the entered user.

Deleting a single user

Select U 2.
Press ENTER to confirm.

Use the arrow keys select the number of the user you wish to
delete.
Press ENTER to confirm...

... Clr will appear on the screen to confirm deletion.
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Memory Roll Card

To memorize user data and configure the system, to then reuse them with another control board even on another system.
After memorizing the data, it is best to remove the Memory roll.

Memory roll.

ILLUSTRATION OF THE SLOW-DOWN AND APPROACH AREAS AND POINTS

The travel areas and slow-down and approach points are tested to comply with the parameters set forth by Technical Regulations EN 12445
and EN 12453 for impact force compatibility of moving gate leaves.

0 QPo @

M1 M2

s @
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@/-:

Movement area at normal speed.
* = Movement area at slowed-down speed.
= Encoder intervention zone with movement inversion.
Encoder intervention zone with movement stopped.
Opening slow-down starting point for M1.
Closing slow-down starting point for M1.
Opening slow-down starting point for M2.
Closing slow-down starting point for M2.
= Closing approach starting point for M1.
L** = Closing approach starting point for M2.
M**= Opening slow-down starting point for M1.
N** = Opening slow-down starting point for M1
0 = Strike plates..

T oOMMoOO W™ >
|

* Minimum 600 mm from the strike plate.
** Set the closing-rest percentage for function F 39 - F 40 for the first motor (M1) and F43 - F44 for the second motor (M2) so as to achieve a
distance of less than 50 mm from the strike plate.
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FINAL OPERATIONS

Once you have finished with the connections and started up the operator, fit the casing over the gearmotor (©).
Fit the casing over the gearmotor and close the hatch (@).
Lock the gearmotor using the key and fit the protection cap (©).

RELEASING THE GEARMOTOR

A\ This procedure must be done with the main power cut off.
A Manually releasing the operator may result in uncontrolled movement of the gate, if this has any mechanical problems or is unbalanced.

~
RELEASE




ERROR MESSAGE

L) The error messages are shown on the display.

E1 |The travel calibration was interrupted when the STOP button was activated
E2 |Calibrating the incomplete travel

E3  |Encoder broken

E4 |Services test error

E7 Insufficient working time

E9 |Closing obstruction

E 10 |Opening obstruction

E 11 |Maximum number of detected obstructions
E 14 |Serial communication error

E17 |Wireless system error

E 18 |The wireless system hasn't been configured.

INSTALLING AND CONNECTIONS FOR OUTER OPENING

Following, are the only things that change compared to a standard installation:

Fastening the brackets

Establish where you will fit the gate brace and measure where the gate-post brace will fit. Make sure to respect the quotas shown in the drawing
and table.

120
Application dimension (mm)
Leaf opening arc (°) A C MAX B -
< & @
90° 150 60 420 o 3 | g
110° 150 60 380 D R R -
B 173 |
60 o
| | ‘ | <
S 2 e S |
A
ﬁ = 100
\ 1
A |
\ 0
225 ~
\Y i <
o
q
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Fastening the mechanical stops
Release the gearmotor.
When opening.
Entirely open the gate leaf. Mark the casing where the center of the arm is.(@).

Manually close the gate leaf. Place the mechanical stop under the casing. The mark on the case must match the

groove on the stop, as shown(®).
Fasten the stop using the screw (©).

When closing.
Close the leaf. Mark the casing where the center of the arm is. (@).

Manually open the leaf. Place the second mechanical stop against the opposite side of the arm. The mark

on the casing must match the groove on the stop(©).
Fasten the stop using the screw (®).

Determining the end run points

Please refer to the chapter on opening inwards.

B




Connecting the operator

Electrical connections:
Operator installed on the left (outer view).

JEE—
_
-

BROWN —~
BLACK
BLUE

SEs

BHE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

Electrical connections:

BLACK ——

[<€—— BROWN
| —
| €e—— BUWE —

HEE

HHE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

Connecting the operator and gearmotor

SRS

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

=

BLACK ——

<—— BROWN
-
— B —

S|=s

M1 N1 ENC1

BEE

M2 N2 ENC2

AJTT

operator fitted on the right (inner view).

Electrical connections:
operator installed to the left and gearmotor installed
to the right (inner view) with operator delayed when

closing.

FA7024CB
¢

FA7024
,

Electrical connections:

operator fitted to the right and gearmotor to the left
(inner view) with operator delayed when opening.

FA7024 FA7024CB
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MAINTENANCE

Periodic maintenance

= Before doing any maintenance, cut off the power supply, to prevent any hazardous situations caused by accidentally activating the operator.
Periodic maintenance log kept by users (every six months)

Date Notes Signature
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Extraordinary maintenance

A\ The following table is for logging any extraordinary maintenance jobs, repairs and improvements performed by specialized contractors.
Any extraordinary maintenance jobs must be done only by specialized technicians.

Extraordinary maintenance log

Fitter's stamp Name of operator

Job performed on (date)

Technician's signature

Requester's signature

Job performed

Fitter's stamp Name of operator

Job performed on (date)

Technician's signature

Requester's signature

Job performed

Fitter's stamp Name of operator

Job performed on (date)

Technician's signature

Requester's signature

Job performed

Fitter's stamp Name of operator

Job performed on (date)

Technician's signature

Requester's signature

Job performed

Fitter's stamp Name of operator

Job performed on (date)

Technician's signature

Requester's signature

Job performed
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DISMANTLING AND DISPOSAL

= CAME S.p.A. applies a certified Environmental Management System at its premises, which is compliant with the UNI EN ISO 14001 standard
to ensure the environment is safeguarded.

Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and market strategies. Simply
follow these brief disposal guidelines:

€3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid urban waste, and simply separated from other waste for
recycling.

Always make sure you comply with local laws before dismantling and disposing of the product.

DO NOT DISPOSE OF IN NATURE!

€3 DISMANTLING AND DISPOSAL

Our products are made of various materials. Most of these (aluminum, plastic, iron, electrical cables) is classified as solid household waste. They
can be recycled by separating them before dumping at authorized city plants.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous pollutants.

These must therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

Before disposing, it is always advisable to check with the specific laws that apply in your area.

DO NOT DISPOSE OF IN NATURE!

REFERENCE REGULATIONS

The product complies to the reference regulations in effect.



CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941

Manuale FAO0095-EN - ver. 4 - 08/2017 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may change, at any time, and without notice.



Automatisme pour portails battants FA00095-FR
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ATTENTION !
Instructions importantes pour la sécurité des personnes :
A LIRE ATTENTIVEMENT !

AvANT-PROPOS

® (E PRODUT NE DEVRA ETRE DESTINE QU'A L'UTIUISATION POUR LAQUELLE IL A ETE
EXPRESSEMENT CONGU. TOUTE AUTRE UTILISATION EST A CONSIDERER COMME DANGEREUSE.
Came  S.p.A. DECLINE TOUTE RESPONSABILITE EN CAS DE DOMMAGES PROVOQUES PAR
DES UTILISATIONS IMPROPRES, INCORRECTES ET DERAISONNABLES. ® CONSERVER CES
INSTRUCTIONS AVEC LES MANUELS D'INSTALLATION ET D'UTILISATION DES COMPOSANTS DU
SYSTEME D' AUTOMATISME.

AVANT L'INSTALLATION

(CONTROLE DU MATERIEL EXISTANT : EN GAS D EVALUATION NEGATIVE, NE PROCEDER A
L INSTALLATION QU'APRES AVOIR EFFECTUE LA MISE EN SECURITE CONFORME)

® S'ASSURER QUE LA PARTIE A AUTOMATISER EST EN BON ETAT MECANIQUE, QU'ELLE EST
EQUILIBREE ET ALIGNEE, ET QU'ELLE S'OUVRE ET SE FERME CORRECTEMENT. S'ASSURER EN
OUTRE DE LA PRESENCE DE BUTEES MECANIQUES APPROPRIEES ® EN CAS D'INSTALLATION
DE L'AUTOMATISME A UNE HAUTEUR INFERIEURE A 2,5 M PAR RAPPORT AU SOL OU PAR
RAPPORT A UN AUTRE NIVEAU D'ACCES, EVALUER LA NECESSITE D'EVENTUELS DISPOSITIFS
DE PROTECTION ET/0U D'AVERTISSEMENT ® EN CAS D'OUVERTURES PIETONNIERES DANS LES
VANTAUX A AUTOMATISER, PREVOIR UN SYSTEME DE BLOCAGE DE LEUR OUVERTURE DURANT
LE MOUVEMENT ® S'ASSURER QUE L'OUVERTURE DU VANTAIL AUTOMATISE NE PROVOQUE
AUCUN COINCEMENT AVEG LES PARTIES FIXES PRESENTES TOUT AUTOUR @ NE PAS INSTALLER
L' AUTOMATISME DANS LE SENS INVERSE OU SUR DES ELEMENTS QUI POURRAIENT SE PLIER.
SI NECESSAIRE, RENFORCER LES POINTS DE FIXATION @ NE PAS INSTALLER L' AUTOMATISME
SUR DES VANTAUX NON POSITIONNES SUR UNE SURFACE PLANE ® S'ASSURER QUE LES
EVENTUELS DISPOSITIFS D' ARROSAGE NE PEUVENT PAS MOUILLER L' AUTOMATISME DE BAS EN
HAUT @ S'ASSURER QUE LA TEMPERATURE DU LIEU D'INSTALLATION CORRESPOND A CELLE
INDIQUEE SUR L' AUTOMATISME @ SUNVRE TOUTES LES INSTRUGTIONS ETANT DONNE QU'UNE
INSTALLATION INCORRECTE PEUT PROVOQUER DE GRAVES LESIONS @ IL EST IMPORTANT, POUR
LA SECURITE DES PERSONNES, DE SUVRE CES INSTRUCTIONS. CONSERVER CES INSTRUCTIONS.

INSTALLATION

®SIGNALER ET DELIMITER CORRECTEMENT LE CHANTER AFN D'EVITER TOUT ACCES
IMPRUDENT A LA ZONE DE TRAVAIL DE LA PART DE PERSONNES NON AUTORISEES, NOTAMMENT
DES MINEURS ET DES ENFANTS ® IIANIPULER LES AUTOMATISMES DE PLUS DE 20 Kg
AVEC UNE EXTREME PRUDENCE. PREVOR, SI NECESSARE, DES INSTRUMENTS ADEQUATS
POUR UNE MANUTENTION EN TOUTE SECURITE ® TOUTES LES COMMANDES D'OUVERTURE
(BOUTONS, SELECTEURS A CLE, LECTEURS MAGNETIQUES, ETC.) DONVENT ETRE INSTALLEES
A AU MoINS 1,85 M DU PERIMETRE DE LA ZONE D'ACTIONNEMENT DU PORTALL, OU BIEN
EN DES POINTS INACCESSIBLES DE L'EXTERIEUR A TRAVERS LE PORTAL. LES COMMANDES
DIRECTES (A BOUTON, A EFFLEUREMENT, ETC.) DONENT EN OUTRE ETRE INSTALLFES A
UNE HAUTEUR MINIMUM DE 1,5 M ET ETRE INACCESSIBLES AU PUBLIC ® TOUTES LES
COMMANDES EN MODALITE « ACTION MAINTENUE » DONENT ETRE POSITIONNEES DANS
DES ENDROITS PERMETTANT DE VISUALISER LES VANTAUX EN MOUVEMENT AINSI QUE LES
ZONES CORRESPONDANTES DE PASSAGE OU DE MANCEUVRE ® APPLIQUER UNE ETIQUETTE
PERMANENTE INDIQUANT LA POSITION DU DISPOSITIF DE DEBRAYAGE ® AVANT DE LIVRER
L'INSTALLATION A L'UTILISATEUR, EN CONTROLER LA CONFORMITE A LA NORME EN 12453
(ESSAIS D'IMPACT), S'ASSURER QUE L'AUTOMATISME A BIEN ETE REGLE COMME IL FAUT ET
QUE LES DISPOSITIFS DE SECURITE, DE PROTECTION ET DE DEBLOCAGE MANUEL FONCTIONNENT
CORRECTEMENT ® LES SYMBOLES D'AVERTISSEMENT (EX. : PLAQUETTE PORTAIL) DOIVENT
ETRE APPLIQUES DANS DES ENDROITS SPECIFIQUES ET BIEN EN VUE.

INSTRUCTIONS ET RECOMMANDATIONS PARTICULIERES POUR LES UTILISATEURS

® DEGAGER ET NETTOYER LES ZONES D'ACTIONNEMENT DU PORTAL. S'ASSURER DE
L' ABSENCE DE TOUTE VEGETATION DANS LE RAYON D'ACTION DES PHOTOCELLULES ET DE TOUT
OBSTACLE DANS CELUI DE L'AUTOMATISME @ NE PAS PERMETTRE AUX ENFANTS DE JOUER
AVEC LES DISPOSITIFS DE COMMANDE FIXES OU DE STATIONNER DANS LA ZONE DE MANCEUVRE
DU PORTAIL. CONSERVER HORS DE LEUR PORTEE LES DISPOSITIFS DE COMMANDE A DISTANCE
(EMETTEURS), 0U TOUT AUTRE DISPOSITIF DE COMMANDE, AFIN D'EVITER L' ACTIONNEMENT
INVOLONTAIRE DE L'AUTOMATISME. ® L APPAREIL PEUT ETRE UTILISE PAR DES ENFANTS AGES
D'AU MONS 8 ANS ET PAR DES PERSONNES AUX GAPACITES PHYSIQUES, SENSORIELLES
OU MENTALES REDUITES, OU PAR DES PERSONNES DOTEES D'UNE EXPERIENCE ET D'UNE
CONNAISSANCE INSUFFISANTES, A CONDITIONS QU'ELLES SOIENT SURVEILLEES OU QU'ELLES
AENT REGU DES INSTRUGTIONS SUR L'UTILISATION EN TOUTE SECURITE DE L'APPAREIL ET SUR
LA COMPREHENSION DES DANGERS Y ETANT LIES. LES ENFANTS NE DOIVENT PAS JOUER AVEC

L'APPAREIL. LE NETTOYAGE ET L'ENTRETIEN QUE DOIT EFFECTUER L'UTILISATEUR NE DOIVENT
PAS ETRE CONFIES A DES ENFANTS LAISSES SANS SURVEILLANCE ® CONTROLER SOUVENT
L'INSTALLATION AFIN DE S'ASSURER DE L'ABSENCE D'ANOMALIES ET DE SIGNES D'USURE OU
DE DOMMAGES SUR LES STRUCTURES MOBILES, LES COMPOSANTS DE L'AUTOMATISME, TOUS
LES POINTS ET DISPOSITIFS DE FIXATION, LES GABLES ET LES CONNEXIONS ACCESSIBLES. LES
POINTS D'ARTICULATION (CHARNIERES) ET DE FROTTEMENT (GLISSIERES) DOVENT TOUJOURS
ETRE LUBRIFIES ET PROPRES ® CONTROLER LE BON FONCTIONNEMENT DES PHOTOCELLULES
ET DES BORDS SENSIBLES TOUS LES SIX MOIS. POUR S'ASSURER DU BON FONCTIONNEMENT
DES PHOTOCELLULES, Y PASSER DEVANT UN OBJET DURANT LA FERMETURE ; Sl
L' AUTOMATISME INVERSE LE SENS DE LA MARCHE OU QU'IL SE BLOQUE, LES PHOTOGELLULES
FONCTIONNENT CORRECTEMENT. L S'AGT DE L'UNIQUE OPERATION D'ENTRETEN A
EFFECTUER AVEC L'AUTOMATISME SOUS TENSION. ASSURER UN NETTOYAGE CONSTANT DES
VERRES DES PHOTOCELLULES (UTILISER UN CHIFFON LEGEREMENT HUMIDIFIE D'EAU ; NE PAS
UTILISER DE SOLVANTS NI D'AUTRES PRODUITS CHIMIQUES QUI POURRAIENT ENDOMMAGER
LES DISPOSITIFS) ® EN CAS DE REPARATIONS OU DE MODIFICATIONS NECESSAIRES DES
REGLAGES DE L'INSTALLATION, DEBLOQUER L'AUTOMATISME ET NE L'UTIISER QU'APRES
LE RETABLISSEMENT DES CONDITIONS DE SECURTE ® COUPER LE COURANT ELECTRIQUE
AVANT DE DEBLOQUER L'AUTOMATISME POUR DES OUVERTURES MANUELLES ET AVANT TOUTE
AUTRE OPERATION AFIN D'EVITER LES SITUATIONS DE DANGER POTENTIELLES. CONSULTER LES
INSTRUCTIONS @ SI LE CABLE D'ALIMENTATION EST ENDOMMAGE, SON REMPLACEMENT DOIT
ETRE EFFECTUE PAR LE FABRICANT, OU PAR SON SERVICE D'ASSISTANCE TECHNIQUE, OU PAR
UNE PERSONNE AYANT SON MEME NIVEAU DE QUALIFICATION AFIN DE PREVENIR TOUT RISQUE @
IL EST INTERDIT A L'UTILISATEUR D'EXECUTER DES OPERATIONS QUI NE LUI AURAIENT PAS ETE
EXPRESSEMENT DEMANDEES ET QUI NE SERAIENT PAS INDIQUEES DANS LES MANUELS. POUR
LES REPARATIONS, LES MODIFICATIONS DES REGLAGES ET POUR LES ENTRETIENS CURATIFS,
S'ADRESSER A L'ASSISTANCE TECHNIQUE ® NOTER L'EXECUTION DES CONTROLES SUR LE
REGISTRE DES ENTRETIENS PERIODIQUES.

INSTRUCTIONS ET RECOMMANDATIONS PARTICULIERES POUR TOUS

i EVITER D'INTERVENIR A PROXIMITE DES CHARNIERES OU DES ORGANES MECANIQUES EN
MOUVEMENT @ NE PAS PENETRER DANS LE RAYON D'ACTION DE L'AUTOMATISME LORSQUE CE
DERNIER EST EN MOUVEMENT @ NE PAS $'OPPOSER AU MOUVEMENT DE L' AUTOMATISME AFIN
D'EVITER TOUTE SITUATION DANGEREUSE ® FAIRE TOUJOURS TRES ATTENTION AUX POINTS
DANGEREUX QUI DEVRONT ETRE SIGNALES PAR DES PICTOGRAMMES ET/OU DES BANDES
JAUNES ET NORES SPECIFIQUES ® DURANT L'UTILISATION D'UN' SELECTEUR OU D'UNE
COMMANDE EN MODALITE « ACTION MAINTENUE », TOUJOURS S'ASSURER DE L'ABSENCE
DE TOUTE PERSONNE DANS LE RAYON D'ACTION DES PARTIES EN MOUVEMENT JUSQU'AU
RELACHEMENT DE LA COMMANDE ® L'ACTIONNEMENT DU PORTAIL PEUT AVOIR LIEU A TOUT
MOMENT ET SANS PREAVIS ® TOUJOURS COUPER LE COURANT ELECTRIQUE DURANT LES
OPERATIONS DE NETTOYAGE OU D'ENTRETIEN.

Danger d'écrasement des pieds
Danger d'écrasement des mains
Danger parties sous tension

Passage interdit durant la manceuvre
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LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.
= Ce symbole indique ce qui doit &tre communiqué a I'utilisateur.

DESCRIPTION

Automatisme irréversible avec carte électronique, afficheur a segments et bras de transmission articulé pour portails battants jusqu'a 2,3 m par

vantail.
Utilisation prévue

'automatisme a été congu pour motoriser des portails battants & usage résidentiel ou collectif.
Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

Limites d’utilisation
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A\ |l convient toujours d'appliquer une serrure de verrouillage électrique sur les portails battants afin d'assurer une fermeture fiable.

Données techniques
Type FA7024CB
Degré de protection (IP) 54
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentation moteur (V) 24DC
Consommation en mode veille (W) 5,5
Consommation en mode veille avec module RGP1 (W) 0,5
Puissance (W) 140
Couple (Nm) 180 max.
Temps d'ouverture a 90° () 13a30
Intermittence/Fonctionnement (%) SERVICE INTENSIF
Température de fonctionnement (°C) -20 a +55
Classe d'isolation |
Poids (Kg) 12
Dimensions

(mm) f

230

| 235




10. Bras courbé
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Description des parties

Couvercle
Etrier pilier
Entretoise en caoutchouc
Carte électronique
Motoréducteur
Borne d'alimentation
Volet de déblocage
Transformateur
. Bras de transmission

1. Etrier portail
2. Butées mécaniques

Installation standard

Automatisme
Motoréducteur
Feu clignotant
Antenne
Dispositif de commande
Photocellules
Colonne pour photocellules
Butée d'arrét
Boitier de dérivation
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Exemples d'application

Application avec bras de transmission articulé (standard). Application avec bras de transmission droit et rail de guidage

(STYLO-BD).

INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION
A L'installation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.

Controles préliminaires

A\ Avant de procéder a I'installation, il faut :

e contrbler que la structure du portail est bien robuste, que les charnieres sont efficaces et s'assurer de I'absence de tout frottement entre les
parties fixes et les parties mobiles ;

* en cas de butées d'arrét absentes ou non installables, utiliser les butées mécaniques fournies ;

e s'assurer que le point de fixation du motoréducteur est a I'abri de tout choc et que la surface de fixation est bien solide ;

e prévoir sur le réseau d’alimentation, conformément aux régles d’installation, un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le
sectionnement total en cas de surtension catégorie Il (@ savoir avec un espace de plus de 3 mm entre les contacts) ;

o (D s'assurer que les éventuelles connexions a I'intérieur du boitier (réalisées pour la continuité du circuit de protection) sont bien dotées d'une
isolation supplémentaire par rapport aux autres parties conductrices internes ;

e prévoir des tuyaux et des conduites pour le passage des cables électriques afin de les protéger contre la détérioration mécanique.

Outils et matériel

S'assurer de disposer de tous les instruments et de tout le matériel nécessaire pour effectuer I'installation en toute sécurité et conformément aux
normes en vigueur. La figure illustre quelques exemples d'outils utiles a I'installateur.

Types de cables et épaisseurs minimum

Connexion Tvoe cable Longueur cable Longueur cable
wp 1<15m 15<30m

Alimentation armoire 230 VAC HOSRN-F 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Alimentation moteur/encodeur 24 VDC 3x1,5mm2 3x2,5mm2
Eeu clignotant FROR CE| 20-22 2x 0,5 mm2
Emetteurs photocellules CEI'EN 2x0,5mm2

- 50267-2-1 5
Récepteurs photocellules 4x0,5mm
Dispositifs de commande et de sécurité 2x0,5mm2
Antenne RG58 max 10 m
Came Remote Protocol (CRP) UTP CATS max 1000 m

Si la longueur des cébles ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de I'absorption

effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées
en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable

la documentation jointe a ces derniers.




INSTALLATION

A Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation du motoréducteur et des accessoires varie en
fonction des encombrements. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

Les dessins illustrent I'automatisme installé a gauche. L'installation du motoréducteur a droite est symétrique.

Pose des gaines annelées

Prévoir les gaines annelées nécessaires pour les raccordements issus du boitier de dérivation.
Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus.
Il faut prévoir 2 gaines annelées dans la zone d'installation de I'automatisme.
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Fixation des étriers
Identifier le point de fixation de I'étrier portail et établir celui de I'étrier pilier en respectant les dimensions indiquées sur le dessin et dans le

tableau.
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Dimensions application (mm)
Ouverture vantail (°) A C MAX. B
90° 140 0-200 420
90° 160 - 180 200 380
110° 200 - 220 0-50 400
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Noter les points de fixation de I'étrier pilier et de I'étrier portail. Les cotes d'entraxe des trous des étriers sont indiquées au paragraphe
dimensions.

Percer les points de fixation, introduire les chevilles ou utiliser des éléments adéquats pour la fixation des étriers.

Les illustrations ne sont fournies qu'a titre indicatif et ¢'est I'installateur qui doit choisir la solution la plus appropriée selon le type et

I'épaisseur du vantail.

*

o
7

Avant d'installer I'automatisme, enlever le couvercle de la fagon suivante : - Quvrir le capuchon de protection du volet de déblocage, introduire le
triangle dans la serrure et le tourner dans le sens anti-horaire (@).

- Ouvrir le volet et dévisser la vis de fixation du couvercle au motoréducteur (@).

- Soulever le couvercle en tirant légerement sur les cotés et extraire I'étrier pilier du motoréducteur (©).

Fixer les étriers a I'aide de vis adéquates.
Introduire I'entretoise en caoutchouc dans I'étrier pilier. Préparer les cables électriques nécessaires aux branchements en les faisant passer a
travers les passe-cables et en les fixant a I'étrier de fixation au pilier.




Fixation de I'automatisme

aide des vis et des écrous.

Introduire la cheville dans le trou de I'arbre du motoréducteur.

Introduire le motoréducteur dans I'étrier pilier et le fixer a |
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Fixer le bras de transmission a I'arbre a I'aide de la rondelle pour arbre lent et de la vis.
Fixer le bras courbé au bras de transmission a I'aide du goujon, de la vis et de la rondelle.
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Débloguer le motoréducteur (voir DEBLOCAGE DU MOTOREDUCTEUR), fixer le bras courbé & I'étrier de fixation au portail comme indiqué sur le
dessin.

UNI 6592

UNI 5739
M6x10

Fixation des butées mécaniques

Débloquer le motoréducteur.

En phase d'ouverture.

Ouvrir completement le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre du bras(@).
Fermer manuellement le vantail. Positionner la butée mécanique sous la caisse. Le signe sur la caisse doit
correspondre a la rainure présente sur la butée comme illustré(@®).

Fixer la butée a I'aide de la vis ().

En phase de fermeture.

Fermer le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre du bras (@).

Ouvrir manuellement le vantail. Positionner la deuxieme butée mécanique en I'approchant de I'autre coté du
bras. Le signe sur la caisse doit correspondre a la rainure présente sur la butée(®)

. Fixer la butée a I'aide de la vis (®).



Détermination des points de fin de course

Avec motoréducteur débloqué et vantail fermé, régler le goujon de la butée de fin
de course de fermeture en le tournant dans le sens horaire ou anti-horaire (@).
Fixer le goujon a l'aide de I'écrou (@).

Régler de la méme maniere la butée de fin de course d'ouverture en intervenant
sur le goujon de l'autre butée (© @).
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET PROGRAMMATION

A\ Attention ! Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.
Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

FUSIBLES ZL65
LINE - Ligne 2A-F=230V
ACCESSORIES - Accessoires 2 A-F

Description des parties

1. Bornier de connexion des dispositifs de signalisation 13. Afficheur
2. Borniers de connexion des motoréducteurs avec encodeur 14. Boutons de programmation
3. Bornier de connexion des dispositifs de commande 15. Connecteur pour carte RIO-CONN
4. Bornier de connexion des dispositifs de sécurité 16. Connecteur pour carte RSE
5. Bornier de connexion CRP 17. Bornier de connexion du module RGP1
6. Bornier de connexion du clavier a code 18. Fusible accessoires
7. Bornier de connexion des dispositifs a transpondeur 19. Transformateur
8. Bornier de connexion de I'antenne 20. Bornier d'alimentation
9. Connecteur pour module CONNECT GW 21. Fusible de ligne
10. Connecteur pour carte AF 22. Logement pour module CONNECT GW
11. Connecteur pour carte R700/R800 23. Logement pour module RGP1
12. Connecteur pour carte Memory Roll 24. Logement pour carte RLB
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Alimentation

Transformateur

2] O

Sortie alimentation accessoires Entrée alimentation carte % ° %
24 VAC/DC - max. 25 W électronique 24 VAC/DC — |= —

_ _ - ep
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|— Connexion serrure électrique 12 VAC - max. 15 W.
— Connecter un fusible (non fourni) et sélectionner 2
au moyen de la fonction F 10.

230 VAC - 50/60 Hz



Dispositifs de signalisation

S I R e N
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10 11 E 5 || M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

A A T_ B a

Sortie signalisation portail ouvert.
(Portée contact 24 VAC/DC - 3 W max.). Voir fonction F 10.

Sortie connexion feu clignotant ou lampe cycle.
(Portée contact : 24 VAC/DC - 25 W max.). Voir fonction F 18.

Dispositifs de commande

ATTENTION ! Avant I'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R800) il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les
éventuelles batteries.

Connecteur pour module CONNECT GW.
En cas de connexion du module RGP1 ou de la
carte RSE, CONNECT GW ne fonctionne pas.

Connecteur pour carte R700 (pour I'utilisation du transpondeur ou du
lecteur de cartes) ou pour carte R800 (pour I'utilisation du clavier a

L65 M code).

RIO-CONN Ny
®

L Connecteur pour carte AF (AF868 ou AF43S) pour la commande a
distance.

ses= |
=i

1234567
15 16 17 18 19

127107152 Cx oy /_\BGNDmSH_ENDmA B

1o
A A A

Antenne avec cable RG58 pour la commande a distance.

L Blanc "1 Clavier a code.

L Rouge —{ ) Transpondeur ou lecteur de cartes.

de commande (coAntact NO). Il est égalgment possible d'activer la commande
OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET (séquentielle) depuis la programmation des
fonctions. Voir fonction F 7.

_ /> Fonction OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION (pas-a-pas) depuis un dispositif

(contact NO). Voir fonction F 8.

~ /> Fonction OUVERTURE PARTIELLE ou PIETONNE depuis un dispositif de commande
| n

/> Bouton d'ARRET (contact NF) Permet I'arrét du portail avec désactivation de la
| a fermeture automatique. Pour reprendre le mouvement, appuyer sur le bouton de

commande ou sur un autre dispositif de commande. Voir fonction F 1.
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Connexion de |'automatisme
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Connexion de I'automatisme et du motoréducteur
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Branchements électriques :
automatisme installé a gauche (vue interne).

(Installation par défaut)

Branchements électriques :

automatisme installé a droite (vue interne).

Branchements électriques :

automatisme installé & gauche et motoréducteur
installé a droite (vue interne) avec systéme d'auto-
matisme retardé durant la fermeture.
(Installation par défaut)

FA7024CB

FA7024

Branchements électriques :
automatisme installé a droite et motoréducteur

installé a gauche (vue interne) avec systeme d'auto-

matisme retardé durant la fermeture.

FA7024

FA7024CB

5

P



Dispositifs de sécurité

Photocellules
Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité, type photocellules, conformes a la norme EN 12978.
Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C1 pour la réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu'a ouverture totale du portail ;

- C2 pour la refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu'a fermeture totale du portail ;

- C3 pour I'arrét partiel. Arrét du portail en mouvement avec fermeture automatique (si la fonction de fermeture automatique a été activée) ;
- C4 attente obstacle. Arrét du portail en mouvement avec reprise du mouvement apres élimination de I'obstacle.
En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase d'auto-apprentissage.

@@ [N [ R mu{{ (N %@ ) e

T =i

¢
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DELTA-S DIR

Bords sensibles
Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité, type bords sensibles, conformes a la norme EN 12978.
Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C7 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement jusqu'a
ouverture totale du portail ;

- C8 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement jusqu'a
fermeture totale du portail.

En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase d'auto-apprentissage.

SIS e HEER s
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C NO NC \“ 24V12V 0V 4 L C NO NC| |C NO NC
DFW DFW avec carte DFI pour le controle des
connexions
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Connexion des dispositifs de sécurité (test sécurité)

La carte contrdle I'efficacité des dispositifs de sécurité (ex. : photocellules) a chague commande d'ouverture ou de fermeture .
Toute éventuelle anomalie désactive les commandes, quelles qu'elles soient, et I'écran affiche le message E 4.
Pour ce type de connexion, activer la fonction F 5.
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DELTA-S DIR
Dispositifs sans fil

Insérer la carte RIO-CONN sur le connecteur dédié sur la carte électronique.

Configurer la fonction a associer au dispositif sans fil (F65, F66, F67 et F68).
Configurer les accessoires sans fil (voir manuel de I'accessoire a configurer).

Si les dispositifs ne sont pas configurés avec la carte RIO-CONN, I'écran affiche I'erreur E 18.

A\ En cas de brouillages de radiofréquence au niveau de I'installation, le systeme sans fil désactive le fonctionnement normal de I'automatisme et

I'écran affiche 'erreur E 17.

Connexion avec Came Remote Protocol (CRP)

Connexion série RS485 avec carte RSE
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Insérer la carte RSE.
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Description des commandes de programmation

Afficheur ——
La touche ESC permet de/d" : La touche ENTER permet de/d" :
. - entrer dans les menus

- sortir des menus > c S 5 5
- annuler les modifications o.o o.o o.:l o.o
ESC < > ENTER

\/

Les touches < > permettent de/d" :
- se déplacer d'une option de menu a I'autre
- augmenter ou diminuer une valeur.

- confirmer et mémoriser la valeur configurée.

Navigation menu

Pour entrer dans le menu, maintenir

°‘° Y la touche ENTER enfoncée pendant au [ 7
> ENT moins une seconde. et

©

6= [ Pour choisir I'option de menu, se
o.o A \% déplacer a I'aide des fleches... |m| |m|
>

[ f Q) |
[} > ENT
— ... puis appuyer sur

ENTER
Utiliser les fleches également pour
°'° Y se déplacer dans les sous-menus... |D| |m| |m|
o9 el G 0 [CP=a)
< ¥ Qo O
> ENTER
— ... puis appuyer sur
ENTER
—3 Se servir des fleches pour augmenter
o'o A ou diminuer la valeur... D |m| |m|
< > © Q| © Q
.. e ©
- > ENTER
... puis appuyer sur EN-

TER pour confirmer...

6 o.o o.o o.o ...pour sortir du menu, attendre 10 secondes ou appuyer
[t 09 [t sur ESC.

Xy
gscd )< >  ENTER

Quand le menu est activé, I'installation ne peut pas étre utilisée.
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Mappage des fonctions

SR

F1

F2

F3

F5

F6

F7

F8

Fo

F10
F11
F12
F13
F14
F16
F18
F19
F 20
F 21
F22
F23
F 24
F 26
Fo7
F 28
F30
F33
F 34
F35
F 36
F37
F38
F39
F40
F 41
F42
F43
F 44
F 46
F49
F50
F 51
F 56
F63
F65
F 66
F 67
F 68

U1
uz2
us

A1
A2
A3
A4
A5

H1

Fonction arrét total (1-2)

Fonction associée a I'entrée 2-CX

Fonction associée a I'entrée 2-CY

Fonction test sécurité

Fonction action maintenue

Modalité commande sur 2-7

Modalité commande sur 2-3P

Fonction détection obstacle avant démarrage

Fonction associée a la sortie signalisation portail ouvert ou activation de la serrure électrique
Désactivation Encodeur

Fonction départ ralenti

Fonction poussée en phase de fermeture

Fonction sélection type capteur

Fonction coup de bélier

Fonction lampe supplémentaire

Temps fermeture automatique

Temps fermeture automatique apres ouverture partielle

Temps préclignotement

Temps fonctionnement

Temps retard en ouverture

Temps retard en fermeture

Temps coup de bélier

Temps serrure

Réglage vitesse de la course

Réglage vitesse de ralentissement

Réglage vitesse de mise au point

Sensibilité durant la course

Sensibilité durant le ralentissement

Réglage ouverture partielle

Réglage point initial de ralentissement du motoréducteur M1 en ouverture
Réglage point initial de ralentissement du motoréducteur M1 en fermeture
Réglage point initial de rapprochement du motoréducteur M1 en ouverture
Réglage point initial de rapprochement du motoréducteur M1 en fermeture
Réglage point initial de ralentissement du motoréducteur M2 en ouverture
Réglage point initial de ralentissement du motoréducteur M2 en fermeture
Réglage point initial de rapprochement du motoréducteur M2 en ouverture
Réglage point initial de rapprochement du motoréducteur M2 en fermeture
Configuration nombre de moteurs

Gestion connexion série

Sauvegarde données dans la mémoire

Lecture données de la mémoire

Numeéro périphérique

Modification vitesse COM

Fonction associée a I'entrée RIO-EDGE [T1]

Fonction associée a |'entrée RIO-EDGE [T2]

Fonction associée a |'entrée RIO-CELL [T1]

Fonction associée a |'entrée RIO-CELL [T2]

Insertion nouvel utilisateur avec commande associée
Elimination un seul utilisateur
Elimination totale des utilisateurs

Type moteur

Test moteur

Auto-apprentissage de la course
RaZ parametres

Calcul manceuvres

Version logiciel



Menu fonctions

IMPORTANT ! Lancer la programmation a partir des fonctions de TYPE MOTEUR (A1), NOMBRE MOTEURS (F46), TEST MOTEURS (A2)
et REGLAGE COURSE (A3).

A Pour effectuer la programmation des fonctions, I'automatisme doit étre a I'arrét.

Il est possible de mémoriser au maximum 25 utilisateurs

F1 Arrét total [1-2] 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Entrée NF — Arrét du portail avec désactivation de I'éventuelle fermeture automatique ; pour reprendre le mouvement, utiliser le dispositif de
commande. Le dispositif de sécurité doit étre positionné sur [1-2].

F 2 Entrée [2-CX] 0 = Désactivée (par défaut) /1 =C1/2=C2/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8

Entrée NF —Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour photocellules,
C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant I'ouverture pour
bords sensibles.

La fonction C3 (arrét partiel) n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction F 19 (Temps fermeture automatique).

F 3 Entrée [2-CY] 0 = Désactivée (par défaut) /1=C1/2=C02/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8

Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour photocellules,
C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords sensibles, C8 = refermeture durant I'ouverture pour
bords sensibles.

La fonction C3 (arrét partiel) n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction F 19 (Temps fermeture automatique).

F5 Test sécurité 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = CX/ 2 = CY / 4 = CX+CY

La carte controle le bon fonctionnement des photocellules avant chaque commande d'ouverture ou de fermeture.
Pour les dispositifs sans fil, le test sécurité est toujours activé.

F 6 Action maintenue 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Le portail s'ouvre et se ferme en maintenant enfoncé un bouton. Bouton d'ouverture sur le contact 2-3P et bouton de fermeture sur le contact
2-7. Tous les autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.

F7 Commande [2-7] 0 = Pas-a-pas (par défaut) / 1 = Séquentielle

Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-7, cette fonction permet I'exécution de la commande pas-a-pas (ouverture-fermeture-inversion)
ou séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét).

F8 Commande [2-3P] 0 = Ouverture piétonne (par défaut) / 1 = Ouverture partielle

Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-3P, cette fonction permet I'exécution de I'ouverture piétonne (ouverture totale du vantail de M2) ou
de I'ouverture partielle (ouverture partielle du vanatil de M2 : le degré d'ouverture dépend du pourcentage de réglage de la course configuré avec F36).

F 9 Détection obstacle avant 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée
démarrage

Quand le portail est fermé, ouvert ou aprés un arrét total, le moteur reste arrété si les dispositifs de sécurité (photocellules ou bords sensibles)
détectent un obstacle.

F 10 Sortie signalisation portail ouvert 0 = allumée quand le portail est ouvert et en mouvement (par défaut) /
ou activation serrure électrique 1 = en phase d'ouverture, clignote toutes les demi-secondes,
en phase d'ouverture, clignote toutes les secondes,
allumée en permanence quand le portail est ouvert,
gteinte avec portail fermé /
2 = serrure électrique activée.

Signale I'état du portail. Le dispositif de signalisation est connecté sur 10-5 ou bien active la serrure électrique connectée a la sortie 17 V du
transformateur et sur la borne 5.
Dans ce dernier cas, connecter un fusible de 3,15 A.

F 11 Encodeur 0 = Activé (par défaut) / 1 = Désactivé
Gestion des ralentissements, de la détection des obstacles et de la sensibilité.
F 12 Départ ralenti 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Le portail démarre lentement pendant quelques secondes a chagque commande d'ouverture ou de fermeture.

F 13 Poussée en phase de fermeture 0 = désactivée (par défaut) / 1 = poussée minimum / 2 = poussée moyenne / 3 = poussée

maximum
En fin de course en fermeture, les motoréducteurs poussent brievement contre les vantaux.
F 14 Sélection type capteur 0 = commande avec capteur transpondeur ou lecteur de cartes magnétiques

1 = commande avec clavier a code (par défaut)

Configuration du type de capteur pour la commande de |'automatisme.

F 16 Coup de bélier 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Avant chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture les vantaux poussent contre la butée pour faciliter le déblocage de la serrure de verrouillage
électrique. Le temps de poussée est configuré par F26.

F 18 Lampe supplémentaire 0 = Clignotante (par défaut) / 1 = Cycle

Sortie sur le contact 10-E.
Feu clignotant : clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture du portail.
Cycle : reste allumée du début de I'ouverture a la fermeture totale, y compris le temps d'attente avant la fermeture automatique.
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F 19 Temps fermeture automatique 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 180 = 180 secondes

L'attente avant la fermeture automatique démarre lorsque le point de fin de course a été atteint en phase d'ouverture pendant un délai réglable
entre 1 et 180 secondes. L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension
désactive la fermeture automatique.

F 20 Temps fermeture automatique 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 180 = 180 secondes
apres ouverture partielle

L'attente avant la fermeture automatique démarre aprés une commande d'ouverture partielle. Cette attente peut étre réglée entre 1 et 180
secondes.

L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension désactive la fermeture
automatique.

F 21 Temps préclignotement 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 10 = 10 secondes

Réglage du temps de préclignotement du feu clignotant connecté sur 10-E avant chague manceuvre. Le temps de préclignotement peut étre réglé
entre 1 et 10 secondes.

F 22 Temps fonctionnement 5 =>5secondes /... /120 = 120 secondes (par défaut) /... / 180 = 180 secondes.

Temps de fonctionnement des moteurs, en ouverture et en fermeture. Peut se régler entre 5 secondes et 180 secondes.

F 23 Temps retard en ouverture 0=0seconde/... /2 =2 secondes (par défaut) /... /10 = 10 secondes.

Apres une commande d'ouverture, le motoréducteur M1 part en retard. Le temps de retard peut étre réglé entre 1 seconde et 2 secondes.

F 24 Temps retard en fermeture 0=0seconde /... /5 =5 secondes (par défaut) /... / 25 = 25 secondes.

Apres une commande de fermeture ou apres la fermeture automatique, le motoréducteur M2 part en retard. Le temps de retard peut étre réglé
entre 1 seconde et 5 secondes.

F 26 Temps coup de bélier 1 =1 seconde (par défaut) / 2 = 2 secondes

Apres une commande d'ouverture et de fermeture, le motoréducteur pousse contre la butée pendant un temps réglable entre 1 seconde et 2
secondes.

F 27 Temps serrure 1 =1 seconde (par défaut) / 4 = 4 secondes
Apres une commande d'ouverture et de fermeture, la serrure électrique se débloque pendant un temps réglable entre 1 seconde et 4 secondes.
F 28 Vitesse course 60 = Vitesse minimale /... / 100 = Vitesse maximale (par défaut)

Configuration de la vitesse d'ouverture et de fermeture du portail, calculée en pourcentage.
Pour les motoréducteurs FA7024CB, la vitesse minimum est 50.

F 30 Vitesse ralentissement 10 = Vitesse minimale /... / 50 = Vitesse (par défaut) /... / 60 = Vitesse maximale

Configuration de la vitesse de ralentissement a I'ouverture et a la fermeture du portail, calculée en pourcentage.
Pour les motoréducteurs FA7024CB, la vitesse minimum est 30.

F 33 Vitesse réglage 20 = Vitesse minimale /... / 50 = Vitesse (par défaut) /... / 60 = Vitesse maximale
Configuration de la vitesse des motoréducteurs durant la phase de réglage, calculée en pourcentage.

F 34 Sensibilité course 10 = sensibilité maximale /... / 100 = sensibilité minimale (par défaut)

Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

F 35 Sensibilité ralentissement 10 = sensibilité maximale /... / 100 = sensibilité minimale (par défaut)

Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant le ralentissement

F 36 Réglage ouverture partielle 10 =10% de la course /... / 40 = 40% de la course (par défaut) /... / 80 = 80% de la course

Réglage, en pourcentage sur la course totale, de I'ouverture de la porte.

F 37 Point ralentissement ouverture 10=10% de la course /... / 25 = 25% de la course (par défaut) /... / 70 = 70% de la course
de M1

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial du ralentissement en ouverture du moteur M1.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.

F 38 Point de ralentissement 10 =10% de la course /... / 25 = 25% de la course (par défaut) /... / 60 = 60% de la course
fermeture de M1

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial du ralentissement en fermeture du moteur M1,
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.

F 39 Point de rapprochement en 1=1%de lacourse/... /10 = 10% de la course (par défaut)
ouverture de M1

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial de la phase de rapprochement en ouverture du moteur M1.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.

F 40 Point de rapprochement en 1=1%de lacourse/... /10 = 10% de la course (par défaut)
fermeture de M1

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial de la phase de rapprochement en fermeture du moteur M1,
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.




F 41 Point de ralentissement en 10 =10% de la course / ... / 25 = 25% de la course (par défauf) / ... / 60 = 60% de la course
ouverture de M2

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial du ralentissement en ouverture du moteur M2.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.

F 42 Point de ralentissement en 10 =10% de la course / ... / 25 = 25% de la course (par défauf) / ... / 60 = 60% de la course
fermeture de M2

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial du ralentissement en fermeture du moteur M2.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.

F 43 Point de rapprochementen 1 =1% de la course /... /10 = 10% de la course (par défaut)
ouverture de M2

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial de la phase de rapprochement en ouverture du moteur M2.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.

F 44 Point de rapprochementen 1 =1% de la course /... / 10 = 10% de la course (par défaut)
fermeture de M2

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point initial de la phase de rapprochement en fermeture du moteur M2.
Cette fonction n'apparait qu'en cas de fonction Encodeur activée.

F 46 Nombre moteurs 0 =M1 et M2 (par défaut) / 1 = M2
Pour la configuration du nombre de moteurs connectés a I'armoire de commande.
F 49 Gestion connexion série 0 = Désactivée (par défaut) / 3 = CRP

Pour activer le fonctionnement Came Remote Protocol.

F 50 Enregistrement données 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Sauvegarde dans la mémoire des utilisateurs et des configurations mémorisées.
Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une mémoire.

F 51 Lecture données 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Téléchargement des données sauvegardées dans la mémoire.
Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une mémoire.

F 56 Numéro périphérique 1---->225

Pour la configuration du numéro du périphérique entre 1 et 255 pour chaque carte électronique en cas d'installation a plusieurs automatismes.

F 63 Modification vitesse COM 0 =1200 Bauds / 1 = 2400 Bauds / 2 = 4800 Bauds / 3 = 9600 Bauds / 4 = 14400 Bauds / 5 = 19200
Bauds / 6 = 38400 Bauds / 7 = 57600 Bauds / 8 = 115200 Bauds

Pour la configuration de la vitesse de communication utilisée dans le systéme de connexion CRP (Came Remote Protocol).

F 65 Entrée sans fil RIO-EDGE [T1] 0 = Désactivée (par défaut)/ 7 = P7 /8 = P8

Dispositif de sécurité sans fil (RIO-EDGE) associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P7 = réouverture durant la fermeture, P8 =
refermeture durant I'ouverture.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

F 66 Entrée sans fil RIO-EDGE [T2] 0 = Désactivée (par défaut)/ 7 = P7 /8 =P8

Dispositif de sécurité sans fil (RIO-EDGE) associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P7 = réouverture durant la fermeture, P8 =
refermeture durant I'ouverture.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec |'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

F 67 Entrée sans fil RIO-CELL [T1] 0 = Désactivée (par défaut)/ 1 =P1/2=P2/3=P3/4 =P4

RIO-CELL est associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 = réouverture durant la fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture
: P3 = arrét partiel ; P4 = attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

F 68 Entrée sans fil RIO-CELL [T2] 0 = Désactivée (par défaut) /1 =P1/2=P2/3=P3/4=P4

RIO-CELL est associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 = réouverture durant la fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture
: P3 = arrét partiel ; P4 = attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

U1 Insertion utilisateur 1 = Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) / 2 = Commande séquentielle (ouverture-arrét-
fermeture-arrét) / 3 = Commande ouverture uniquement / 4 = Commande partielle

Insertion utilisateurs (max. 25 utilisateurs) et attribution a chacun d'eux d'une fonction a choisir parmi les fonctions prévues. Linsertion doit
étre effectuée au moyen d'un émetteur ou d'un autre dispositif de commande (voir paragraphe INSERTION UTILISATEUR AVEC COMMANDE
ASSQCIEE).
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U2 Elimination utilisateur

Elimination d'un seul utilisateur (voir paragraphe ELIMINATION D'UN SEUL UTILISATEUR).

U3 Elimination utilisateurs 0 = Désactivée / 1 = Elimination de tous les utilisateurs
Elimination de tous les utilisateurs.

A1 Type moteur 1 = SWN20 - SWN25 (par défaut) / 2 = FA7024CB
Sélection du motoréducteur utilisé pour I'installation.

A2 Test moteurs 0 = Désactivée / 1 = Activée

Test permettant de controler le sens de rotation des motoréducteurs (voir paragraphe TEST MOTEURS).

A 3 Auto-apprentissage de la 0 = Désactivée / 1 = Activée
course

Réglage automatique de la course du portail (voir paragraphe REGLAGE COURSE).
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.

A4 RaZ parameétres 0 = Désactivée / 1 = Activée
Attention ! Les configurations par défaut sont remises a zéro et I'auto-apprentissage de la course est effacé.
A5 Calcul manceuvres 0 = Nombre de manceuvres effectuées / 1 = Elimination de toutes les manceuvres

Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées ou de les éliminer (001 = 100 manceuvres ; 010 = 1000 manceuvres ; 100 = 10000
manceuvres ; 999 = 99900 manceuvres ; CSI = intervention d'entretien)

H1 Version

Visualise la version du firmware.

Test moteurs

|

Sélectionner A 2. ,':," 2
Appuyer sur ENTER pour confirmer. _ _ _
(@]
ESC < > ENTER
Sélectionner 1 puis appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération de H
test moteurs.
DIESI:0 D<o > ENTER
L'écran affichera le message [---] en attendant la commande. BBB
0ggg

Maintenir enfoncée la touche indiquée par la fléche > et s'assurer
que le vantail du deuxieme motoréducteur (M2) effectue bien une
manceuvre d'ouverture.

Si le vantail exécute une manceuvre de fermeture, inverser les
phases du moteur.

Répéter la méme procédure avec la touche indiquée par la fleche <
pour controler le vantail du premier motoréducteur (M1).

Si le vantail exécute une manceuvre de fermeture, inverser les
phases du moteur.




Auto-apprentissage de la course

Avant de régler la course, amener le portail a mi-course, s'assurer que la zone d'actionnement ne présente aucun obstacle et s'assurer de la

présence d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la fermeture.
A\ Les butées d'arrét mécanique sont obligatoires.
Important ! Durant le réglage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés.

Sélectionner A 3.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Sélectionner 1 et appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération
de réglage automatique de la course.

iei
o]
@
@

Le vantail du premier motoréducteur effectuera une manceuvre
de fermeture jusqu'a la butée d'arrét...

@

7l' ‘

...le vantail du deuxieme motoréducteur effectuera ensuite la

méme mancsuvre...

@

...le vantail du deuxieme motoréducteur, effectuera ensuite une

manceuvre d'ouverture jusqu'a la butée d'arrét...

@

... le vantail du premier motoréducteur effectuera la méme
manceuvre.

9
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Les numéros clignotants qui apparaissent durant les opérations d'insertion et d'élimination des utilisateurs sont disponibles et utilisables pour

un éventuel utilisateur a insérer (max. 25 utilisateurs).

Insertion utilisateur avec commande associée

Sélectionner U 1.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Sélectionner une commande a associer a I'utilisateur.
Les commandes sont :

- pas-a-pas (ouverture-fermeture) = 1 ;

- séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét) = 2 ;
- ouverture = 3 ;

- ouverture partielle/piétonne = 4.

Appuyer sur ENTER pour confirmer...

...un numéro de 1 a 25 clignotera pendant quelques secondes.
Envoyer le code depuis I'émetteur ou un autre dispositif de
commande (ex. : clavier a code, lecteur de badge).

Associer le numéro a I'utilisateur inséré.

Elimination d'un seul utilisateur

Sélectionner U 2.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Choisir le numéro de I'utilisateur & éliminer a |'aide des touches
signalées par les fleches.
Appuyer sur ENTER pour confirmer...

... I'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.
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Carte de mémoire

Pour mémoriser les données relatives aux utilisateurs et & la configuration de I'installation de maniére & ce qu'elles soient réutilisables sur une autre
carte électronique, voire une autre installation.
Aprés avoir mémorisé les données, il vaut mieux enlever la Memory roll.

Memory roll.

ILLUSTRATION DES ZONES ET DES POINTS DE RALENTISSEMENT ET DE RAPPROCHEMENT

Les zones de la course et les points de ralentissement et de rapprochement sont testés selon les parametres des Normes Techniques EN 12445
et EN 12453 en ce qui concerne la compatibilité des forces d'impact générées par le vantail en mouvement.

0 QPo @

M1 M2

s @
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@/1:

Zone de mouvement a vitesse normale.

= Zone de mouvement au ralenti.

= Zone d'intervention de I'encodeur avec inversion du mouvement.
= Zone d'intervention de I'encodeur avec arrét du mouvement.
= Point initial de ralentissement en ouverture de M1.

= Point initial de ralentissement en fermeture de M1.

= Point initial de ralentissement en ouverture de M2.

= Point initial de ralentissement en fermeture de M2.

= Point initial de rapprochement en fermeture de M1.

L™ = Point initial de rapprochement en fermeture de M2.

M**= Point initial de rapprochement en ouverture de M1.

N** = Point initial de rapprochement en ouverture de M2.

0 = Butées d'arrét.

*

T T O TMoOO W >

*

* Minimum 600 mm de la butée d'arrét.
**Configurer le pourcentage de rapprochement par le biais de la fonction F 39 - F 40 pour le premier moteur (M1) et de la fonction F43 - F44
pour le deuxieme moteur (M2) de maniere a obtenir une distance inférieure de 50 mm par rapport au point de butée d'arrét.
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OPERATIONS FINALES

Au terme des branchements et de la mise en fonction, remettre le couvercle sur le motoréducteur (@).
Fixer le couvercle au motoréducteur et fermer le volet (@).
Bloquer le motoréducteur a I'aide de la clé et appliquer le capuchon de protection ().

DEBLOCAGE DU MOTOREDUCTEUR

A\ Mettre hors tension avant d'effectuer cette opération.
A\ Le déblocage manuel de I'automatisme peut provoquer un mouvement incontrolé du portail si ce dernier présente des problemes mécaniques
ou s'il n'est pas équilibré.

DEBLOCAGE

BLOCAGE




MESSAGES D'ERREUR

Les messages d'erreur apparaissent a I'écran.

E1 |L'auto-apprentissage de la course a été interrompu par I'activation du bouton d'ARRET

E2 |Auto-apprentissage de la course incomplet

E3 |Encodeur cassé

E4 |Erreur test services

E7 [Temps de fonctionnement insuffisant

E9 |Obstacle a la fermeture

E 10 |Obstacle a I'ouverture

E 11 |Nombre maximum d'obstacles détectés

E 14 |Erreur de communication série

E 17 |Erreur du systeme sans fil

E 18 |Le systeme sans fil n'a pas été configuré

INSTALLATION ET CONNEXIONS POUR L'OUVERTURE VERS L'EXTERIEUR

Les opérations décrites ci-apres sont les seules qui varient par rapport a I'installation standard :

Fixation des étriers

[dentifier le point de fixation de I'étrier portail et établir celui de I'étrier pilier en respectant les dimensions indiquées sur le dessin et dans le
tableau.

40

120
Dimensions application (mm)
Ouverture vantail (°) A C MAX. B < - =
90° 150 60 420 o § ;
110° 150 60 380 D @
B 173 |
60 o
| | ‘ | <0 2
S 2 e S |
A
ﬁ = 100
y 1
A |
/| 225 2
\% ‘ <
o !
(&Y

Page 26 - Code manue! : FAOOQ95-FR - vers. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A. - Le contenu du manuel est susceptible de subir des modifications & tout moment et sans aucun préavis



Page 27 - Code manuel : FAOO095-FR - vers. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A. - Le contenu du manuel est susceptible de subir des modifications & tout moment et sans aucun préavis

Fixation des butées mécaniques

Débloquer le motoréducteur.

En phase d'ouverture.

Ouvrir completement le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre du bras (@).
Fermer manuellement le vantail. Positionner la butée mécanique sous la caisse. Le signe sur la caisse doit
correspondre a la rainure présente sur la butée comme illustré (@).

Fixer la butée a I'aide de la vis (©).

En phase de fermeture.

Fermer le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre du bras (®).

Ouvrir manuellement le vantail. Positionner la deuxieme butée mécanique en I'approchant de I'autre coté
du bras. Le signe sur la caisse doit correspondre & la rainure présente sur la butée ().

Fixer la butée a I'aide de la vis (®).

B

Détermination des points de fin de course

Consulter le chapitre concernant I'ouverture vers I'intérieur.




Connexion de I'automatisme
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Connexion de I'automatisme et du motoréducteur
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A T T

Branchements électriques :
automatisme installé & gauche (vue interne).

Branchements électriques :
automatisme installé a droite (vue interne).

Branchements électriques :
automatisme installé a gauche et motoréducteur

installé a droite (vue interne) avec systeme d'auto-

matisme retardé durant la fermeture.

FA7024CB
¢

FA7024
,

.

Branchements électriques :
automatisme installé a droite et motoréducteur

installé a gauche (vue interne) avec systéme d'auto-

matisme retardé durant la fermeture.

FA7024 FA7024CB

ol |
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ENTRETIEN

Entretien périodique

= Avant toute autre opération d'entretien, il est conseillé de mettre hors tension pour éviter toute situation de danger provoquée par des
déplacements accidentels du dispositif.
Registre d'entretien périodique tenu par I'utilisateur (semestriel)

Date Remarques Signature
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Entretien curatif

A\ Le tableau suivant permet d'enregistrer les interventions d'entretien curatif, de réparation et d'amélioration effectuées par des sociétés
externes spécialisées.
Les interventions d'entretien curatif doivent étre effectuées par des techniciens qualifiés.

Registre entretien curatif

Cachet installateur

Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée

Cachet installateur

Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée

Cachet installateur

Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée

Cachet installateur

Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée

Cachet installateur

Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée
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MISE AU REBUT ET ELIMINATION

= CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme a la norme UNI EN ISO 14001 qui
garantit le respect et la sauvegarde de I'environnement.

Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des fondements du
développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en matiere d'élimination :
& ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune
difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

& ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables électriques) sont assimilables
aux déchets urbains solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées auprés des centres autorisés.
D'autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

REFERENCES NORMATIVES

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.



CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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BHUMAHHUE!
BaxHbie npaBuna TexHuky 6630MacHoCTy:
[TPOYNTANTE BHUMATEJIbHO!

[PEMCroBYE

® 370 VBIEWE JIOMKHO MCNONb30BATHCA WCKMIOYATENBHO MO HAHAYEHMIO. JTIOBOE
IPYTOE TPUMEHEHUE PACCMATPUBAETCA KaK oriacHoE. CAME Sp.A. cHimvaer ¢
CEESl BCSKYIO OTBETCTBEHHOCTb 3A BOSMOXHbIA YLUEPB, HAHECEHHBIN B PE3YSTATE
HEMPABUBHOMO VCTIONb30BAHIA OBOPY/IOBAHMS @ XPAHITE 3TV MPERYTPEXAEHVA BMECTE
C VHCTPYKLIMAMY 11O MOHTAKY W SKCTLTYATALIVIA KOMTIOHEHTOB ABTOMATUUECKOM CHCTEMb.

[EPER YCTAHOBKOM

(/7PUBEP/64 CYUECTBYYOLLETO COCTOSMAL ECIN [IPOBEPKA JATIA OTPULATENIBHBIE
PESYIIBIATBI, HEOBXOVIMO [TOBPEMEHNTD C HAYATTOM MOHTAXHBIX PABOT 10 TEX T10P, TTOKA
YC/I0BNA PABOTBI HE BYIIYT [TO/IHOCTBR) COOTBETCTBOBATL TPEBOBAHNAM BESONACHOC TM)

 [IPOBEPSTE, YTOBbI MOZBIKHAA YACTH CMCTEMbI BbUIA B XOPOLUEM COCTOHIM,
OTPEMY/IMPOBAHA W CEANAHCHPOBAHA, VICTIPABHO OTKPLIBATIACH W 3AKPLIBANACD. YBEIUTECH
B HATWYMA COOTBETCTBYIOLLIVX MEXAHVHECKYX YTIOPOB ® ECTM ABTOMATVHECKAS CMCTEMA
JIOMDKHA BbiTb YCTAHOBIEHA HA BBICOTE HIDKE 2,5 M HAZL NIONIOM W ZIPYTAM NIOKPBITVEM,
MPOBEPSTE HEOBXOMMOCTS B YCTAHOBKE JONOMHWTENBHBIX SALLTHBIX TPUCTIOCOBTEHMIA
W TPELYTPEXIAIOLLIAX 3HAKOB ® ECTM B CTBOPKAX MPEZYCMOTPEHbI MPOXOLb! 1A
TMELLIEXOZ0B, YCTAHOBIATE BIOKAPOBOYHbIA MEXAHI3M, MPELOTBPALLAOLLIV 11X OTKPLIBAHVE
BO BPEMS [BWKEHMA ® YEEOWTECH B TOM, YTO OTKPHIBAHVE ABTOMATUS/POBAHHON
CTBOPKM HE MPVBELET K BOSHUKHOBEHVIO OMACHBIX CITYALMA, BbiSBAHHBIX 3AMVIMOM
MEXLY MOOBIKHHIMA KOMTOHEHTAMY CUCTEMbI M- OKPYMKAIOLLYMIA HEMOZBIKHBIMIA
OBLEKTAMY @ SATPELLAETCA YCTAHABTIBATS ABTOMATVKY B MEPEBEPHYTOM MONIOMEHWMA
WM HA SMEMEHTHI, CKIOHHBIE K TPOMABAHMIO. TTPU HEOBXOMMMOCTI WCTIONB3YIATE
YOWWTENbHBIE JETATIA B MECTAX KPEMVIEHWA @ HE YCTAHABTVIBAVITE BOPOTA B MECTAX,
[IE [OPOTA WIET NOJL YKNOHOM (HA HAKNOHHOIA MOBEPXHOCTY) @ [TPOBEPHTE, YTOBbI
BEAVISW HE BbU10 VPPUTALIMOHHBIX YCTPOVICTB, KOTOPBIE MOMYT HAMOUTL MPVBOZ CHMY
© [IPOBEPSTE, YTOBbI [MAMASOH TEMMEPATYP, YKASAHHbIA B HACTOSLLEA VHCTPYKLIM,
COOTBETCTBOBAN TEMMEPATYPE OKPYMKAIOLLIEV CPELbI B MECTE YCTAHOBKY @ BHUMATENHO
CIEZVVITE TPVBEZIEHHBIM HYXKE VHCTPYKLASM: HETPABUBHAS YCTAHOBKA MOXKET MIPUBECTI
K CEPbESHBIM TPABMAM @ CTPOrO GREAYWTE ZAHHbIM WHCTPYKUMAM MO BESOMACHOCTH.
XPAHUATE X B HAZEXHOM 11 GE30MACHOM MECTE.

MorTax

® (BO3HAYSTE 11 OTAEMATE YYACTOK TPOBELEHMA MOHTAXHbX PASOT C LIETBIO
MPELOTBPALLIEHAA IOCTYMA K HEMY TOCTOPOHHWX, OCOBEHHO AETEA ® COBMQANTE
OCTOPOXHOCT TPU OBPALLEHIM C ABTOMATVKOM, MACCA KOTOPOI MPEBbILAET 20
Kr. B 9T0M GIYYAE MOZFOTOBBTE VHCTPYMEHTH! [N BESOMACHOO MEPELBYDKEHMA
TDKENbX TPY30B ® BCE YCTPOICTBA YIPABMEHYS (KHOMKY, ~KIKOUMA-BOIKTHOUATEIA,
CUATLIBATEN MATHUTHBIX KAPT 1 T. [1.) ZIOMKHb! BbiTb YCTAHOBTEHb, 110 KPAVIHEN MEPE,
HA PACCTOSHAM 1,85 M OT MEPUMETPA 30HbI JBVDKEHMA BOPOT WM TAM, TIE ZO HiX
HEMb3A OTAHYTHC CHAPY)XXM YEPE3 BOPOTA. KPOME TOO, KOHTAKTHBE YCTPOICTBA
YTIPABNEHYS! (BLIKIFOUATENA, MPOKCUMITIA-YCTPOTCTBA 1 T.J1.) ZOMKHbI BbITh YCTAHOBIEHb!
HA BbICOTE HE MEHEE 1,5 M 1 HE ZO/KHbI BbITb OBLUEAOCTYMHbI @ BCE YCTPOVCTBA
YIPABMIEHIAY B PEXUME “TTPUCYTCTBME OMEPATOPA" [IOMKHBI HAXQIWTECS B MECTE,
OTKYZIA MOXHO CBOBOIHO HABMIOMATH 3A ZBVKYLLMMIACA CTBOPKAMIA W 30HOM MPOXOZA
© PEKOMEHIYETCS VCTIONb30BATL TAM, TE 9TO HEOBXOZVMO, HAKTEAKY C YKASAHVEM
MECTA PACTIONIOKEHIAS! YCTPOVCTBA PASGNOKVPOBKI @ TTEPE TEM KAK MEPESATH CMCTEMY
B PACTIOPSKEHVE NOTb30BATENA, MPOBEPSTE EE HA COOTBETCTBIE TPESOBAHMAM HOPMATVIBA
EN 12453 (TonKAIOLLEE YCUIAE), YBERWUTECH B MPABWTHHON PEMYIIAPOBKE 11 HACTPOVIKE
ABTOMATUHECKOM CIACTEMbI, A TAKXE B PABOTOCTIOCOBHOGTU 11 SOMEKTUBHOCTI YCTPOVCTB
BESOMACHOCTI W PYYHOW PASEIOKWPOBKA @ VACTIONG3YIATE TAM, [IE HEOBXOMMO,
MPEAYTPEXIAIOLLIVE 3HAKIA (HAMPUMEP, TABMIAUKY HA BOPOTAX).

CrIELMATIBHBIE MHCTPYKLM W PEKOMEHZALUM ZUnst TONb3OBATENEV

® (CTABNSUATE CBOBOZHbIM 11 WICTBIM YUACTOK [JIBIDKEHWS BOPOT. GREIVTE 3A TEM,
YTOBbI B 30HE JFVICTBYS GOTOSNEMEHTOB HE BLUNO PACTWTENIGHOCTY 1 MPENGTCTBIAN [nA
JBWKEHAA BOPOT. HE NO3BONSHATE JIETSIM WIPATH C MEPEHOCHHIMI WA OUKCHPOBAHHBIMM
YCTPOVICTBAMM YTTPABIEHIAS WTIA HAXOZVTBCA B 30HE [BVKEHVA BOPOT. ® HEOBXOZVMO
LEPKATL BPENOKA-MEPEATYAKY 1 IPYTVE YCTPOVCTBA B HELOCTYMHOM [ IETEW MECTE
BO VBBEXAHVE CIIVYAVHOTO 3ATYCKA CUCTEMbL. @ YCTPOVCTBO HE TMPEIHASHAYEHO
A VCTIONb30BAHIAS JIETbMIA B BOSPACTE [0 8 JET W JIOMbMUA C OTPAHAMEHHBIMM
OUSNHECKIMIA,  CEHCOPHBIMK - 11 YMCTBEHHBIMIA - CTIOCOBHOCTAMIA WA XKE - JIHOZIbMMK,
HE VMEIOLLYMI [IOCTATOYHOTO OMbITA WA 3HAHAA, ECII TOMBKO MM HE BblT JIAHGI

COOTBETCTBYHOLLYE 3HAHMA WA VIHCTPYKLWIA 11O TPYMEHEHVIO CHCTEMbI CTIELIMATIVCTOM
KOMMAHWA. HE NOSBOMSHTE JETAM WTPATL C ABTOMATUKOI. PABOTHI MO YCTKE ¥
TEXHISECKOMY OBCTY)KVBAHVIO, KOTOPHIE JIO/DKEH BbiTOMHSTH MONb30BATENb, HENB3A
JOBEPATH JETAM @ CRIENYET YACTO MPOBEPAT CVCTEMY HA HATIAWE BOSMOXHbIX
HEMONATIOK B PABOTE AT IPYTVIX CTIELOB WBHOCA WM MOBPEXKIIEHIAZ HA MOBIDKHBIX
KOHCTPYKLISHX, KOMTIOHEHTAX ABTOMATVMECKON CYCTEMbI, MECTAX KPETIEHIR, MPOBOLKE
W OCTYTHBIX NOAKTHOYEHKSEX. GREAVITE 3A YACTOTON Y CMASKON MEXAHVBMOB BVDKEHIS
(METENb) W CKOMoXEHIAS (HAMPABNSHOLLAX) @ BbIMOMHAVTE OYHKLMOHANBHYIO POBEPKY
PABOTHI OOTOSNEMEHTOB 11 {YBCTBUTENbHbIX MPOGUTEA KAKIBE LUECTH MECHLEB.
Y70Bb! MPOBEPYITb WCTPABHOCTb ®OTOBNEMEHTOB, MPOBELIATE TEPEL HAMIA TIPEIMETOM
BO BPEMA 3AKPbIBAHWA BOPOT. ECIW CTBOPKA MEHFET HATIPABNEHVE [BKEHUA WM
OCTAHABIABAETCS, QOTOSMEMEHTBI PABOTAIOT VCTPABHO. 3O EMIVHCTBEHHAS PABOTA
M0 TEXHAECKOMY OBCTYMVBAHIO OBOPYIOBAHIS, BHIMONHAEMAS MPU BKMIOHEHHOM
SMEKTPOMATAHWN. GECIATE 3A TEM, YTOBbI CTEKTIA ®OTOSMEMEHTOB BbUIA BCETA HACTBIMY
(MOXHO WICTIONb30BATb CTIETKA YBIWKHEHHYIO BOIOW MKV TPAMKY; KATEFOPYHECKY
3ATIPELLIAETC VCTIONb30BATH PACTBOPUTENIA ATWA JIPYTVE MPOYKTBI BBITOBOM XiMiAv) © B
TOM CIVYAE, ECIV HEOBXOAMO MIPOVSBECTIA PEMOHT VW PETYWIPOBKY ABTOMATUECKOI
CHCTEMb, CIEZVET PASB/IOKVIPOBATD MPYIBOLL 1A HE VICTIONB30BAT EFO /10 TEX M1OP, MOKA HE
BYIVT OBECIEYEHbI BESOMACHBIE YCTIOBHA PABOTBI CYCTEMbI ® OBBATENBHO OTKTIOHMATE
SMEKTPOMATAHVE TEPE[] TEM, KAK PASBMIOKIPOBATb MPYBOJ BPYHHYIO WA BBINOMHITH
THOBYIO ZIPYTVIO PABOTY, BO VIBEXAHVE OMACHbIX CUTYALIA. BHMATENBHO O3HAKOMBTECH
C HCTPYKLIAIV ® ECT KABE/b SMEKTPOTIMTAHIS TOBPEXIIEH, OH IOMKEH BbiTb SAMEHEH
VIBTOTOBVITENEM VW1 CTIELWATCTAMM C HATVTKALLIEV KBATOUKALIVE W HEOBXOI/MBIMY
VHCTPYMEHTAMIA BO VI3BEXAHVE BOSHIKHOBEHWA OMACHHIX CHTYALWIA ® MOMb30BATENIO
KATETOPYIYECKIA ATIPELLIAETCA BbITONHATh JIEVICTBYR, HE YKASAHHBIE 1A HE MPELYCMOTPEHHBIE
BUHCTPYKLAX. /1719 PEMOHTA, BHETUTAHOBOTO TEXHVSECKOTO OBCIY)KVBAHVA Y PEYIIAPOBKY
ABTOMATVSECKOI CHICTEMbI CIEZYET OBPALLIATBCS B CIYXKBY TEXHWHECKOI MOLEPKKA ©
HEOBXOVMO OTMEYATb BBINOTHEHVE PABOT B KYPHATE MEPHOMVHECKOTO TEXHUHECKOTO
OBCIYKVBAHHA.

OCOBbIE VHCTPYKLM 11 PEKOMEHEALI [T BOEX

© /I3BETAVITE KOHTAKTA C METTISIMA ATA ZPYTVAMIA IOIBYDKHBIMIA MEXAHA3MAMY CYICTEMb
BO VIBBEXAHIE TPABM © SATPELLIAETCS HAXOIUTBCS B 30HE JEVCTBIAS ABTOMATUECKOIA
CUCTEMbl BO BPEMA EE [IBDKEHUA @ SATPELLAETCS PENSTCTBOBATL JBIKEHIO
ABTOMATVHECKOIA CICTEMbI, TAK KAK 3TO MOXET MPVBECTW K BO3HIKHOBEHWIO OMACHBIX
CUTYALMA ® BCETIA YIENATE OCOBOE BHUMAHME OMACHBIM MECTAM, KOTOPHIE JO/KHbI
BbITb OBO3HAYEHbI CTIELANBHBIM CHMBOTIAMIA /AN YEPHO-XENTBIMI NonocAMi @ Bo
BPEM MCMOMb30BAHIAA. KIIOHA-BLIKTIOHATENT WM YCTPOICTBA YTIPABIIEHAA B PEXVME
«TPUCYTCTBIE OMEPATOPA» NOCTOSHHO CTEAWTE 3A TEM, YTOBbI B PANMYCE JEVCTBYR
MOBYDKHbIX MEXAHI3MOB CUCTEMbI HE BbO THOEN @ BOPOTA MOMYT HAYATL IBIDKEHVE B
THOB0/ MOMEHT, BE3 MPEABAPUTENBHOO CUTHATA @ BCETIA OTKMIOUAVITE SNEKTPOMMTAHVE
MEPE/, BbINOMHEHVEM PABOT MO YACTKE WA TEXHUYECKOMY OBCYXKVBAHAO CUCTEMbI.

OcTOpoXXHO! BO3MOXHO TpaBMMPOBaHIE HOT.

OcTopoxHo! Bo3MOXHO TpaBMUPOBAHUE PYK.
0OnacHoCTb NOpaXKeHUs! ANEKTPUYECKIM TOKOM.

3anpeLLgH Npoxog, BO BpeMs paboTbl aBTOMATYECKON CUCTEMbI.

Cp. 2 - Kog pyrosoactsa: FAO0095-RU - sep. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A. - Bce fanHbie, COREDXALLNECS B IO MHCTPYKLNY, MOTYT BbiTb U3MEHEHbI B MI060€ BpEMS 1 663 MPeaBapUTebHOr0 YBeAOMIEHNS.
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YCJI0BHbIE 0603HA4EHUSA

JTOT CUMBON 0603HAYAET Pasaen, TPEBYIOLLMIA 0COBOr0 BHUMAHMWS.
A 3TOT CMBON 0603HA4AET pasaen, CBA3aHHbIA C BOMPOcami 6830MacHoCTH.
<= JT0T CUMBOJ 0603HAYAET PaA3feN, NpeaHasHaYeHHbIN 115 03HAKOMIEHNA KOHEYHOTO MoMb3oBaTess.

CamOoBNOKMPYIOLLMIACS NPUBOJ, YKOMMNIEKTOBAHHBIA GJIOKOM YNPaBneHns ¢ PaayoaeKonepom, AUCTNEEM W LWapHUPHBIM pbldaroM nepetayn, ans
CTBOPOK LLMPUHOWA 10 2,3 M.

Ha3HayeHune

MpuBog, paspaboTaH Ana aBTOMATU3aLMM PacnalLHbIX BOPOT B HACTHOM CEKTOPE U KOHAOMUHUYMAX.
3anpeLLaeTca 1Cnonb3oBaTh YCTPOCTBO HE MO HASHAYEHWIO W YCTAHABNMBATL €r0 METOLAMM, OTINYHBIMIA OT OMUCAHHBIX B HACTOSILEN
UHCTPYKLIAN.

OrpaHquva B 1CMOJ/Ib30BaAHUN

350
300

\
250

200

150

100

Macca cTBopku (kr)

1 1,25 1,5 1,75 2 2,25 2,5 2,75

LLnpnHa cTBOPKY (M)

A\ Ha pacnaluHbIx BOPOTax HACTOSITENIbHO PEKOMEHYETCS YCTAHABNNBATb 3MEKTPO3AMOK /191 06ECNIEYEHINs HALEKHOrO 3aKPbITUA CTBOPOK.

TeXHU4YECKINE XapaKTepUCTUKM

Mogenb FA7024CB
Knacc 3awuTel (IP) 54
Hanpsbxenne anekrponutanms (B, 50/60 M) ~230
AnekTponuTaHue asurarens (B) =24
[NoTpebnsemas MOLIHOCTL B PEXXUME OxuaaHus (BT) 5,9
[MoTpebnexne B pexume oxuaaHus ¢ mogynem RGP1 (BT) 0,5
MotHocTb (BT) 140
KpyTawmii MOMEHT (Hw) makc. 180
Bpems oTkpbiBaHus Ha 90° (c) 13-30
AHTEHCKBHOCTB Mcnonb3oBanns (%) WHTEHCWBHOIO MCMNONb30BAHAA
[lnanasoH pabouunx Temneparyp (°C) -20 — +55
Knacc vn3onsumn |
Macca (kr) 12

la6apuTHblie pasmepbl

. | |

230

| 235




10. Pbiyar-tpy6a
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OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

KpblLLka

3aIHWA KPOHLUTENH
Pe3nHOBbIV YNNOTHUTENb
[narta 6noka ynpasneHus
MpwvBog,

KOHTaKTbl 3NeKTPONUTAHMS
[lBepua pa360KMpoBKA
TpaHcchopmatop

. MNepepatowpmit pblyar

1. TlepeHuin KPOHLLTENH
2. MexaHuyeckue ynopbl

BapmaHT TUNOBOI YCTAHOBKM

MpwBog,

MpwBog,

CurHanbHas namna
AHTEHHa

YCTpOWCTBO ynpaBneHns
DOTOANEMEHTI

CToliKn nog, h0TO3NEMEHTHI
MexaHuyeckue ynopbl
Pa3BeTBUTENbHbIN KONOAEL,

C1p. 4 - Kog pyrosoactsa: FADO095-RU - sep. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A. - Bee fanHbie, COREDXALLNECS B IO MHCTPYKLNY, MOTYT BbiTb U3MEHEHbI B I060€ BpEMS 1 663 MPeaBapuTebHOr0 YBeAOMIEHNS.
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BapuaHTbl TUNOBOWN YCTAHOBKN

BapuaHT yCTaHOBKM C LUAPHPHBIM Pbi4aroM (CTaHAapPTHbIIA). BapuaHT YCTaHOBKIA CO CKOMb3ALLMM Pblyarom 1 HanpasnatoLLeil
(STYLO-BD).

OBLUWE NHCTPYKLIUK N0 MOHTAXY

A MoHTax JOJIKEH NPOn3BOANTbLCA KBaﬂI/I(DI/ILI,I/IpOBaHHbIM nnepcoHanomMm B MosiHOM COOTBETCTBUU C Tpe@oBaHI/IﬂMVI )J,GI7ICTByIOLLlI/IX HOPM
6€30MacHoOCTHU.

MpeaBapuTeNbHbIE NPOBEPKM

A Tlepef] TeM Kak NPUCTYNIUTb K MOHTaXHbIM PaboTam, BbIMONHATE CeaytoLLee:

* [IpoBepbTE, Y4TOObI KOHCTPYKLIMS BOPOT BbiNa JOCTATOYHO MPOYHOIA, NETAN HAXOAUNNCh B MCMPABHOM COCTOSHUW, @ MEX.1Y NOABKHbIMU 1
HEenoABXHbIMU MeXaHU3Mamit He 6bIN10 TPEHUS.

e [lcnonb3ayiiTe npuiaraeMble MeXaHM4YeCcKne yropbl, €CIN OHW HE NPEAYCMOTPEHDI.

e Y6eanTechb B TOM, 4TO MECTO KpenyieHns npuBofa 3alliULLEHO OT BO3MOXHbIX MOBPEXIEHWA, a MOHTaXHasi NOBEPXHOCTb 06nanaert
JIOCTATO4HON NPOYHOCTHHO.

e [1n9 NOAKMOYEHUS K CETU 3NEKTPONUTAHUS HEOOXOAMMO MPELyCMOTPETh aBTOMATWUYECKWIA BLIKMIOYATENb C PACCTOSHUEM MEXAY
KOHTaKTamm He MeHee 3 MM,

e D Y6ennTechb B TOM, 4TOObI MEX Y BHYTPEHHAMI COEAMHEHNAMI Kabensi, 06eCcneqnBaloLIMMU HENPEPLIBHOCTL KOHTYpa 6€30MacHoCTH, 1
JPYrMI TOKOMPOBOAALLMMY HACTAMI Bblna NPeLyCMOTPEHa JONONHUTENbHAS N30NSLMS.

© [IpUroToBbTE NOTKM 1 KaHaNbl ANsi NPOBOAKM KabEeNs, rapaHTUpPYIOLLME HALEXHYIO 3aLLUUTY OT MEXaHUYECKNX NOBPEX AEHMNIA.

WHCTPYMEHTbI M MaTepuansl

Mepef HaYanoM MOHTaXHbIX PaGoT YOeAUTECh B HANMYNN BCEX HEOOXOAMMbIX UHCTPYMEHTOB U MaTepUasnos, KOTOPbIE NO3BONAT
MPOKU3BECTY YCTAHOBKY CUCTEMbI B MOSIHOM COOTBETCTBU C AEACTBYIOLLUMI HOPMaMK 6630MacHOCTU. Ha prcyHKe npeicTaBneH
MUHAMaTbHBIA HAGOP HCTPYMEHTOB, HEOOXOAMMbIX 191 MPOBEAEHS MOHTaXKHbIX padoT.

Tun 1 ceyeHne Kadenen

MopxnioueHne Tun ka6ens p'":"f 1"; ?T‘:M n":";z ';%6:1""
JnexTponuTaHie 611oka ynpasnexusi, ~230 B HO5RN-F 3G x 1,5 MM2 3G x 2,5 Mm2
AnekTponuTaHue apuratens/aHkogepa =24 B 3x1,5Mm2 3x2,5MMm2
CurHansHas namna FROR CEl 20-22 2x 0,5 Mm2
DOTOANEMEHTDI (NepeaaTymKi) CEI EN 2x%0,5mMm2
DOTOSNEMEHTI (PUEMHUKM) 50267-2-1 4x0,5MmM2

YCTpolicTBa ynpaBneHns 1 6e30MnacHoCTy 2x0,5mm2

AHTeHHa RG58 makc. 10 m

Came Remote Protocol (CRP) UTP CATS makc. 1000 m

Ecnm anvHa kabens oTnnYaeTcs OT NPUBEAEHHOW B TA6NWUE, ero CeYeHWe ONpedensieTcs Ha OCHOBaHWM PeanbHOro MoTpebneHns Toka
NOAKIOYEHHBIMM YCTPOWCTBAMM 1 B COOTBETCTBUM C YKasaHUaMI, cofepxatiumics B Hopmatvee CEI EN 60204-1.

[nsg nocnenoBaTenbHbIX NOAKMOYEHUIA, NPEeayCMaTPUBAIOLLMX OOMbLLYIO HArpy3Ky Ha TOT XKe Y4acTOK Lieni, 3Ha4eHnst B TabnuLe JOMKHbI ObiTh
NEePECMOTPEHBbI C Y4ETOM peasibHbIX NOKa3aTenei NoTPedneHns 1 hakTUYeCKMX paccTosHUIA. Npn NOAKIOYEHNN YCTPOICTB, HE PAaCCMATPHBAEMbIX
B JQHHOW WHCTPYKLMK, CNEMyeT PYKOBOACTBOBATLCS TEXHUHYECKOM JOKYMEHTALMEN HA COOTBETCTBYIOLLEE U3AENME.



MOHTAX

A\ TIpUBELIEHHBIE HUXKE PUCYHKI HOCAT UAMIOCTPATUBHBINA XapakTep, Tak Kak NPOCTPaHCTBO AN5 KPEenaeHus aBToMaThKu 1
JOMNONHATENbHbBIX NMPUHALNEXHOCTEN MOXET MEHATBCS OT Cyyas K cnydaro. Beibop Hanbonee noaxoAsLlero peLleHns 1omKeH
OCYyLLECTBNATLCA YCTAHOBLLMKOM Ha MECTE.

PUCYHKN UNMIOCTPUPYIOT MOHTA)XK NIEBOCTOPOHHEN aBTOMATVKW. MOHTaX NpaBoro NpuBo/a BbIMOMHSETCS CUMMETPUYHO.

Mpoknaaka ropmpoBaHHbIX TPYO

[MponoxuTe Tpyobl 1 roPOLLNAHIA ANS NPOBO/0B 1 Kabeneil 0T PAa3BETBUTENBHOIO KONoaLa.
Konuyectso rochpupoBaHHbIX TPYO 3aBUCKUT OT BapuaHTa CUCTEMbI W NPEAYCMOTPEHHbIX

JONOJHATENBHBIX YCTPOACTB.

HeobxoanMmMo npefycMOTPeTh ABa ro(poLLiaHra B MecTe YCTaHOBKM
aBTOMAaTWNYECKON CUCTEMbI.
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MOHTa) KPOHLUTENHOB

Onpefen1Te MecTo KpenieHnus nepeHero KPOHLLITEIHA 11 paccuMTaiTe MecTo KPenmeHns 3aHero KPOHLLTeHa, Co6M0Aas paccTosHuS,
yKasaHHble Ha PUCYHKE 1 B TabnLe.
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YcTaHOBOYHbIE pa3mepbl (MM)
Yron oTKpbIBaHUs CTBOPKM (°) A C (MAKC.) B
90° 140 0—200 420
90° 160—180 200 380
110° 200-220 0-50 400
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0603HaYbTE MECTa KPEMeHNs NepefHero 1 3a[iHero KPOHLITEHOB. PaccTosHe MeX Ay 0TBEPCTUSMU KPOHLUTENHOB NPUBEAEHO B
pasgesne "labaputHble 1 YyCTaHOBOYHbIE pas3mephbl”.

MpocBepnuTe KPenexHole 0TBEPCTUS, BCTaBbTE AOENMN UMW UCMOMb3YATE BKNAAbILLW, NOAXOASLLME AN Kpenexa nnacTuH.

Bce pUCYHKM HOCAT UCKIOYNTENBHO MNMIOCTPATUBHBIN XapakTep, NOATOMY BbIGOP Hanboee NOAXOASLLENO PELIeHNs 0CYLLECTBIAETCS
YCTaAHOBLLMKOM Ha MECTE C Y4ETOM TUNA M TONLLMHBI CTBOPKM.

i
r

Mepes yCTaHOBKOW aBTOMATUKM HEOBXOANMO CHATL KPbILLIKY, BLIMOMHUB CeayloLLee:

- OTKPOIITE 3aLLMTHYIO KPbILLKY 3aMKa [jBepLibl, BCTABLTE TPEXTPaHHbIV KJTt0Y 1 MOBEPHUTE €r0 NPOTUB YacoBol CTPenku (@).
- OTKPOIITE [BEPLLY 1 OTBEPHITE BUHT KPEMJIEHUs KPbILLKKA NpuBoja (@);

- CHUMUTE KPbILLKY, NErOHbKO NPUMOAHAB 6€ G 068MX CTOPOH, 11 OTCOEANHITE 3aHIA KPOHLLTEIH OT NpuBoza (©).

3ahMKCUPYTe KPOHLLTEMHBI C MOMOLLbK COOTBETCTBYOLLMX KPEMEXHDBIX IeTaneu.
BcTaBbTe pe3NHOBOE YNIOTHEHUE B 33 HNI KPOHLLTENH.
BbinonHNTE HEOOXOAMMBIE 3NEKTPUYECKNE NOAKITIOYEHNS, UCTIONb3YS NOTKM W KaHasbl 1 (UKCUPYS Kabenu Ha BUNKE 3a[jHEr0 KPOHLLTEHA.




KpenneHue aBTOMaTuKM

UTE €ro C NOMOLLbI BUHTOB U raek.

/ (UKCUpyQ

N KPOHLWITENH 1 3a

BcTasbTe NnpuBOL B 3aHU

BcTaBbTe WTUT B 0TBEPCTUE NPUBOJHOIO Bana.

BUHOLWOIT89A 0J0HIUaLMdRElTadU €89 1 BNBAE B0QOILS & 19HBHANEN LI9Q LAIOW ‘MIYACLIOHY YOLe 8 BIBUITIEXABII0D ‘819HHEY 80g - ''d"S 8uwe) @ - /L02/80 - b ‘094 - (-G6000V -b8LorodoxAd oy - g “dL)
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MpuKpenuTe pbiyar-Tpy6y K pblyary nepefayn ¢ noMOLLbI0 CTEPXKHS, BUHTA U Lia

MprKpenuTe pblyar K NpUBOAHOMY Bany C NOMOLLbIO LUa
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Pas6nokupyite npusog (cM. pasgen "PA3BJIOKMPOBKA MPUBOA"), npukpennuTe phlyar-Tpyby K nepeHeMy KPOHLUTEAHY, Kak NOKa3aHo
Ha PUCYHKE.

UNI 6592

UNI 5739
M6x10

MoHTa)X MeXaHN4eCKNX KOHLIEBbIX BbIKJIHOYaTene

Pa3bnokupyiite npueoa,.

Mpw oTKpbIBAHUMK:

MMonHOCTbI0 OTKPOViTE CTBOPKY. OTMETLTE Ha KOPMYCe MECTO, COOTBETCTBYIOLLEE LIEHTPY phivara (@).

3aKpoiTe CTBOPKY BPYYHYI0. YCTAHOBMTE MeXaHUYeCcKuii ynop nof kopnyc. OcTaBneHHas Ha Kopnyce 0TMEeTMHA
[I0/XKHa COOTBETCTBOBATD Na3y Ha yrope, Kak NokasaHo Ha PUCYHKE (@).

3adukeunpyiiTe ynop ¢ NOMOLLbIO BUHTA (©).

Mpw 3aKpbiBaHUM:
3aKkpoiiTe cTBOPKY. OTMETLTE Ha KOPNyce MeCTO, COOTBETCTBYIOLLEE LEHTPY phlyara (@).

OTKpOIATE CTBOPKY BPYYHYI0. YCTAHOBMTE BTOPOI MEXaHUYeCKMiA ynop, pacnonoxus ero B ¢
MPOTVBOMNONOXHOM CTOPOHbI pbiyara. OcTaBNieHHas Ha Kopnyce 0TMETWHA JO/KHA COOTBETCTBOBATH NMasy
Ha KOHLIEBOM BbiKMtoyaTene (©).
3adukcupyiTe ynop ¢ NOMOLLb BUHTA (®).




PerynnpoBka KpaiHuX nonoXeHuit

Pa36noknpoBas NprBOoL 1 NONHOCTbIO 3aKPbIB CTBOPKY BOPOT, OTPEryaupynTe
KOHEYHOE NMONOXEHNE 3aKPbIBAHMS, BpALLLAs YCTAHOBOYHbINA BHT MO YACOBOWA
CTpenke 1 06paTHo (@).

3auKcupyinTe BUHT C NOMOLLbIO Franku (@).

AHanornyHbIM 06pa3oM OTPErynMpynTe KOHEYHOE MONOXEHNE OTKPbIBAHMS,
BpaLlas BUHT IpYroro KOHLEBOro BbliKNtouaTens (@ @).

"ll I\“
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JIEKTPUMECKUE NOAKIHOYEHNSA U NPOTPAMMUPOBAHUE

A\ BHumanve! lMepen Hayanom paboT No 3KChnyaTauui, PEMOHTY, HACTPONKE W PErynupoBke 610Ka YNpaBneHUs OTKNKYNTE CETEBOE

3NEKTPONUTAHINE W/ OTCOEANHNTE aKKYMYNATOPSI.
Bce NoAKMoYeHUs 3allnLLEeHbl NNABKIMY NPeS0XPaHNTENAMN.

NPELAOXPAHUTENEN 7165
LINE - BxogHoit 2A-F=230B
ACCESSORIES - Akceccyapb! 2A

OCHOBHbIE KOMMNOHEHTbI

KOHTaKTbl NOAKIIOYEHUS CUrHATNBHbBIX YCTPONCTB
KOHTaKTbI NOAKIIIOYEHMS NPUBOJIOB C SHKOAEPOM
Konoaka noakntoyeHns yCTpoicTB yrnpasneHus
KOHTaKTbl NOAKMHYEHNS YCTPOACTB 6E30MaCHOCTH
KoHTakTbl noaknoyeHnst CRP

KOHTaKTbI NOAKNOYEHUS) KOAOHAOOPHOI KnaBmaTypbl
KOHTaKTbl NOAKIIIOYEHUS NPOKCUMUTU-YCTPOICTB
KOHTaKTbl NOJKNHYEHNS QHTEHHI

Pasbem ans moayns CONNECT GW

10. PasbeM ang nnatbl pagumonpuemMHinka AF

11. Pasvem gng nnatel R700/R800

12. Pa3beM Afis KapThbl namsTit
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13.
. KHOMKv nporpammiupoBaHus
15.
16.
17.
. MpepoxpaHuTenb akceccyapos
19.
20.
21.
22.
23.
24,
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dnekTponuTaHue

KoHTaKTbl ANEKTPONNTaHnA
akceccyapos ~/=24 B, 25 BT (vakc.)

KOHTaKTbI a/IEKTPONUTAHIS
nnathl ynpaenexHns ~/=24 B
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Jvncnnen

Pasbem ans nnatbl RIO-CONN
Pasbem ans nnatel RSE
KoHTakTbl Ansg moayns RGP1

TpaHchopmatop

KOHTaKTbl aN1EKTPONUTaHNS

BxofHoW npefoxpaHnTenb

MecTo yctanosku moayns CONNECT GW
MecTo pasmeLleHns moayns RGP1
MecTo pasmelleHns nnaTbl RLB
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'_ MNozKmoueHe anekTposamka ~12 B - make. 15 BT
MoaKNtounTe NNaBKMIA NPeaoXpaHNTENb (He
npunaraetcs) u Bbibepute "2" B HACTPOIKax

(yHKLMKM F 10.

TpaHcchopmatop
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YcTpoiicTBa cuUrHanusauum
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Jlamna-unnaykatop "BopoTbl OTKPbITHI"
(MaKc. Harpy3ka KoHTakTa ~/=24 B — 3 BT) CM. HacTpOiKn (hyHKLmMK
"F10",

Bbixo, NOAKMOUEHNS CUTHAMBHOW Nammbl UK NlamMna Lukna.
(Makc. Harpyska: ~/=24 B, 25 B1). CM. HacTpomnku dyHKuun "F 18",

YcTpoicTBa ynpaBneHns

BHUMAHWE! Mepea Tem Kak ycTaHOBUTL tobyto nnaty (Hanpumep: AF, R800), OTK/IKOYNTE INEKTPOMTAHWE v oTcoeantnTe
aKKyMYNSTOPbI MY UX HANWYuN,

Pasbem ansg mogyns CONNECT GW
CONNECT GW He paboTaeT, ecnu
nogkntodaeTcst moaynb RGP1 wnm nnata RSE.

Pasbem ang nnatel R700 (ans ucnonb30BaHWs NPOKCUMUTY-
CYMTBLIBATENS WM CYUTBLIBATENS MATHUTHbIX KapT) uin R800 (ans

Sy o
L65 @0@ MCTONb30BaHNA KOIOHAGOPHOI KNaBMaTypbi).
QS

RIO-CONN Ny
®

L Pasbem nog nnaty paanonpuemHinka AF (AF868 unn AF43S) ons

ONCTaHLMOHHOr 0 yrnpasneHns
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L YepHblii _
L KpacHblii-

C NMOMOLLbIO YCTpoicTBa ynpaBneHus (H.O. KOHTaKThI). B ka4yecTBe anbTepHaTuBbl
MPY NPOrPaMMIPOBAHMM (HYHKLMIA MOXHO YCTaHOBUTL pexxum "OTKPbITb-CTOl-
3AKPbITb-CTOM" (nowaroBbii pexxim). CM. HACTPOIKK (hyHKLMKM “F 7"

- /> OyHKums "OTKPbITb-3AKPbITh-U3MEHUTL HAMPABITEHWUE" (nowuaroBoe ynpaBneHie)

ycTpoiicTBa ynpasnenus (H.0. KoHTaKTbl) CM. HaCTPOMKM (hyHKuuW "F 8",

S /> OyHKums "HACTUYHOE OTKPBIBAHWE/MPOMYCK MELLEXOA" ¢ nomoLLbto
| n

/> Knonka "CTOIM" (H.3. KoHTaKThl). [laHHas KHOMKa NO3BOSSIET 0CTAHOBUTL [ABVKEHNE
I a BOPOT C MOCNEAYIOLAM UCKITIOYEHNEM LIMKNA aBTOMATUYECKOT0 3aKpbiBaHUS. HTo0bI

CTBOPKA BO30OHOBWNA ABVKEHME, HEOOXOAMMO HAXKATb COOTBETCTBYHOLLIYK) KHOMKY
ynpaBnexns unn 6penoka-nepeaatymka. CM. HacTpOKK chyHKummn "F 1",
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INEKTPUYECKME NOAKNIOHEHNS:
aBTOMATWKA, YCTaHOBMIEHHASA CreBa (BU, U3HYTPK).
(MoakntoyeHne No0 yMon4aHuio)

IANEKTPUYECKIE NOLKIIOYEHNS:
aBTOMATIKA, YCTAHOB/IEHHAS Crpasa (BUA U3HYTPN).

INEKTPUYECKNE NOAKITHOYEHNS:
NEBOCTOPOHHSIS1 aBTOMATKA 11 YCTaHOBNEHHBIN
cnpasa NpuBOA, (B, M3HYTPW) C 3aAEPXKON aBTO-

MaTWKW NPU 3aKPbIBAHUN.
(MogxnoyeHne No YMONYaHMIO)

FA7024CB

FA7024

INEKTPUYECKIME NOAKNIOHEHNS!:
MPaBOCTOPOHHSIS1 ABTOMATKA U YCTAHOBNEHHbIN

C1eBa NPUBOL (BUA U3HYTPU) C 3a[80XKKOA aBTOMA-
TUKM NIPI 3aKPbIBAHNN.

FA7024

5

FA7024CB




Yctpoinctea 6e30nacHOCTH

doTo3NnemeHTbI

BoinonHute  koH@urypaumio koHtaktoB CX wim CY (H.3.), npenHasHaveHHblX [ns MOAKMOYEHWS YCTPOWCTB 6e30MacHOCTU, HanpuMmep,
(POTOSNEMEHTOB, COOTBETCTBYHOLLMX TpeboBaHNAM HopmaTtuea EN 12978,

Pexxum paboTbl KOHTakToB CX (PyHKUmMs F2) unu CY (DyHKUmsS F3) BbIOUPAETCS B MEHKO "OyHKLMK", MOryT 6biTb BbIOPAHbI CEAYIOLLINE PEXMUMbI
paboThl:

- C1: "OTKpblBaHWe B pexuMe 3akpbiBaHus". PasMblkaHie KOHTAKTOB BO BPEMs! 3aKpblBAHWS BOPOT MPUBOAWT K W3MEHEHWK) HarnpasieHus
JBVKEHMS HA MPOTUBOMONOXHOE, BMAOTH 0 NOMHOTO OTKPbIBAHNS.

- C2: "3aKprBaHI/Ie B PEXWUME OTKPbIBaHUSA", PasMblkaHie KOHTAKTOB BO BPEMS OTKDbIBAHWSI BOPOT MPUBOAWT K W3MEHEHWIO HanpasfieHns
OBWXEHNA Ha NPOTUBOMOJI0XKHOE, BIIOTb A0 MOIHOrO 3aKpblBaHWA.

- C3: "YactuuHbiii cton". OCTaHOBKA ABVIKYLLMXCS BOPOT C MOCNEMYHOLLMM BKIOYEHMEM ABTOMATWYECKOTO PEXMMA 3aKpblBaHUs (ecnv 3Ta
(PYHKLMS BblGpaHa);

- C4: "O6HapyeHne npensaTcTBus". BopoTa OCTaHaBAMBAKOTCS MPU OOHAPYXEHWUM MPEnsTCTBAS W BO3OGHOBNSIOT [ABWXEHWE MOCHEe Ero
MCYE3HOBEHUSA WU YCTPAHEHUS.

Ecnn koHTakTbl CX 1 CY He 1Ccnonb3ytoTest, OTKMOYKTE UX NpY NPOrpaMMUpoBaHiy YHKLMIA.

EL@ [N [ R mu{{ (N %@ﬂ R
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DELTA-S DIR

YyscTBUTENbHDBIE NPOUAN

BbinonHute koH@urypaumio koHtaktoB CX wunm CY (H.3.), npenHasHavyeHHblX Ans NOAKMOYEHWS YCTPOACTB 6e30MacHOCTU, HanpuMmep,
YyBCTBUTESBHBIX MPOCINEN, COOTBETCTBYHOLLMX TpE6OBaHMAM HopMmaTiea EN 12978,

Pexxum pabotbl KoHTakToB CX (PyHKums F2) unn GY (OyHKums F3) BbIOUpaeTcs B MeHI0 "®yHKLMM". MoryT 6biTh BbIGPaHbI CEAYIOLLNE PEXUMBI
paboThl:

- C7 "OTKpbiBaHWe B pexXUMe 3aKpbiBaHWs". Pa3MblkaHWe KOHTAaKTOB BO BPEMSs 3aKpbiBaHWSI BOPOT MPUBOAWT K M3MEHEHWIO HanpasleHus
JBIKEHVS HA MPOTUBOMONOXKHOE, BMNOTb A0 MOHOTO OTKPbIBAHNS.

- G8 "3akpbiBaHue B pexume OTKpbIBaHUS". PasMblkaHue KOHTAKTOB BO BPEMS OTKDPbIBAHWUS BOPOT MPWUBOAMT K WU3MEHEHMIO HarnpasieHus
JBVDKEHMS HA MPOTUBOMONOXHOE, BMOTH 0 MOHOTO 3aKPbIBAHKS.

Ecnu KoHTakTbl CX 1 CY He 1CTonbayioTes, OTKIIOHATE WX NP MPOrpaMMupoBaHiig (yHKLIA.
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NOAKITYEHNSIMI
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MoaknioyeHue ycTponcTB 6€30MacCHOCTM (TECTUPOBAHME)

Kaxablil pa3 npu nojaye KoMaHabl Ha OTKPbIBAHWE UK 3aKpbiBaHe 610K ypaBneHns npoBepsieT paboTocnocobHOCTb YCTPOCTB 6€30MacHOCTY
(Hanpumep: OTO3NEMEHTOB).
Mpu 0BHapYXEeHUM OTKMOHEHWA B paboTe YCTPOWCTB 6€30MacHOCTM Niobas KoMaHAa ynpaefieHns GNOKMPYETCS, a Ha [WCTnee NosBnseTcs
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becnpoBoaHbie YCTPONCTBa

Bcrasbte nnaty RIO-CONN B crneuyanbHblii pasbem Ha nnate 610ka ynpaBieHus.

Bbibepute (yHKLMIO, NprcBarnBaemMyto 6ecnpoBofHOMY yeTpoiicTsy (FE5, F66, F67 n FB8).

BbINONHMTE HACTPOVIKY 6ECMPOBOAHbIX YCTPONCTB (CM. MHCTPYKLMIO HACTPaMBAEMOr0 akCeccyapa).

Ecnu ycTpoicTBa He HacTpoeHbl ¢ nomoLbto nnathl RIO-CONN, Ha aucnnee nosBATCS coobLLeHre 06 ownbke "E18".

A\ B cnyyae paamonomex 6ecnpoBoaHas crucTema 6/1I0KMpYEeT HopMasibHY0 paboTy aBTOMATUKYA, @ Ha AUCniee NoSBNAETCH COOOLLEHME 00 OLLMOKE
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Onm1canmne yCTPOICTB NPOrpaMMupoBaHus

Jncnnei

Knonka "BBOL" (ENTER) cnyxut ans:
- BX0JA B MEHI0;
- TOATBEPXAEHNS U COXPAHEHWS 3HAYEHWs Bbl-

6paHHoro napameTpa.

Kronka "BbIXOA" (ESC) cnyxut

Ang: >
- BbIXOZA U3 MEHIO;

- OTMeHbI BblGopa.

o
(e)

“3C
‘j—

gy

\/

KHOMKK < > crnyxat ans:
- NEPEMELLEHNS MO MEHIO;
- YBENMYEHUS UM YMEHbLLIEHUS 3HAYEHUS BbIOPAHHOO NapameTpa.

P

Hasurauusi no MmeHo

YT00Obl BOMTW B MEHIO, HXKMUTE KHOM-

® ky "BBOJI" (ENTER) U yaepxuisaiire m 7
> ENT ee He MeHee 1 CekyHfbl. )

(o)
O

6= 57 cnonb3yiiTe KHOMKK CO CTPENKaMu
o.o A IS NEPEMELLEHNS C O[IHON CTPOKK | | | |
>

MEHIO Ha [IpYryHo...
= @ =}
[ f 9 |
[} > ENT|
— ...3aTEM HKMUTE KHOM-

Ky "BBOA" (ENTER).

Te e KHOMKI VCMoAb3yioTes AN
@ | nepexona B MOAMEHIo. .. |D| |m| |m|
(Sh(® () © 2 O [Pl
> e C
> ENTER
...33TEM HaXKMUTE KHOM-
Ky "BBOL" (ENTER).

)

Mcnonb3yiiTe KHonky ">" ang yBe-

:‘: [% NM4eHns uamn <" s yMeHbLUEHUS @ m m
>

3Ha4YeHu4...

o)

30 ® &
— > ENTER

= o.o o.o o.o ...4TOObI BbIATK 13 MEHIO, NoaoxauTe 10 CekyHa 1nn Ha-
0% oo (0¥  Kmute ESC.

O'O
[e)

CoxpaHuTe BBEIEHHOE
3HaYeHe, HaXXaB
ENTER...

Xy
gscd )< >  ENTER

Korfia MeHio akTIBHO, yrpasieHne aBTOMATUKON HEBO3MOXHO.
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Tabnuua yHKL i

SR

F1

F2

F3

F5

F6

F7

F8

Fo

F10
F11
F12
F13
F14
F16
F18
F19
F20
F 21
F22
F23
F 24
F 26
Fo7
F28
F30
F33
F34
F35
F36
F37
F38
F39
F 40
F 41
F42
F43
F 44
F 46
F 49
F 50
F 51
F 56
F63
F65
F 66
F67
F68

U1
uz2
us

A1
A2
A3
A4
A5

H1

OyHkuma "Cton” (1-2)

OYHKUKA, NPUCBOEHHAS BXO[HBIM KOHTaKTaMm 2-CX

OYHKLUKA, NPUCBOEHHASA BXOAHbIM KOHTaKTam 2-CY

OYHKLMSA CAMOAMArHOCTUKI YCTPONCTB 6E30MacHOCTY

OyHKLUWS ynpaBneHus B pexxume “MpucytcTaune onepartopa”

Pexxum ynpaeneHus a1 KOHTaKToB 2-7

Pexxum ynpaeneHuns s KOHTakToB 2-3P

OYHKUMSA 06HAPYXKEHWS NPENSTCTBUS NMPY OCTAHOB/IEHHOM MPUBOJE
Jlamna-uHamkarop "Bopota oTKPLITHI" UK BKTIOYEHUE ANEKTPO3aMKa
OTKmoYeHre 3HKofepa

OYHKLMA 3aMENIEHHOM0 Havana [IBUKEHNS.

[l0XKMM Npu 3aKpbIBaHUM

OyHKLMA BbIGOpA TUMNA CHUTLIBATENS

®yHKUus "MonoTok"

OYHKLMA Namnbl JOMOMHUTENBHOTO OCBELLIEHNS!

Bpemsi aBTOMAaTU4eCKOro 3aKpbiBaHus

Bpemst aBTOMAaTU4ECKOro 3aKpbiBaHs Moce YaCTUYHOMO OTKPbIBAHUS
Bpems npeaBapUTensHOro BKIKOYEHNS namnbl

Bpems pabotsl

Bpems 3a[epxK1 npu 0TKpbIBaHN

Bpemst 3afigpxKu npu 3aKpbiBaHui

Bpems dyHkumm "MonoTok"

Bpemst yHKUMK 3neKTpo3amka

PerynunpoBka ckopocTy ABMXXEHUS

PerynnpoBka ckopocTv 3amefneHns

PerynupoBka ckopocTy paboTel NPUBOAA BO BPEMS KanbpoBKM
YyBCTBUTENBHOCTL CUCTEMBI 3aLLMTBI BO BPEMS [BVKEHUS
YyBCTBUTENBLHOCTb CUCTEMBI 3aLLMTHI BO BPEMS 3aMe[IEHMS

PerynnpoBka 4acT4HOrO OTKPbIBAHMS

YcTaHoBKa HavasibHON TOYKM 3amefieHus nprueoaa M1 Bo Bpemsi OTKpbIBaHKS
YCTaHOBKa HayasibHON TOYKM 3amefieHuns nprueoaa M1 Bo Bpemst 3akpbiBaHus
YCTaHoBKa HayasibHON TOYKM OCTaHOBKM NprBoga M1 BO Bpemst OTKPbIBaHWS
YcTaHoBKa HayasibHON TOYKM 0CTaHOBKM NpuBoaa M1 BO Bpemst 3akpbiBaHMS
YcTaHoBKa HavasibHON TOYKM 3amefyieHus nprueoaa M2 BO BpeMst OTKPbIBaHNS
YCTaHOBKa HayasibHON TOYKM 3amefieHns npreoaa M2 BO Bpemst 3aKkpbiBaHus
YCTaHoBKa HayasibHON TOYKM OCTAHOBKM NprBoaa M2 BO BPEMS! OTKPbIBAHWS
YcTaHoBKa HayasibHON TOYKM 0CTAHOBKM NpuBoaa M2 BO BPemst 3aKpblBaHMS
YcTaHoBKa KONMYECTBa Npreo/oB

BbI6op pexkuma CUHXPOHHOM PadoTbl

CoxpaHeHe iaHHbIX B KapTe namstu

CunTbIBaHWE JAHHBIX C KAPThl NAMATH

Homep nepuchepuitHoro yCTponcTea

N3meHeHne ckopoct COM

OyHKUKA, NPUCBOEHHAS BXOAHbIM KoHTakTaM RIO-EDGE [T1]

OyHKUKA, NPUCBOEHHAS BX0AHbIM KoHTakTaMm RIO-EDGE [T2]

OYHKUMA, NPUCBOEHHASA BXOAHbIM KoHTakTam RIO-CELL [T1]

OyHKUKA, NPUCBOEHHASA BXOAHbIM KoHTakTam RIO-CELL [T2]

JlobaBneHne Nonb3oBaTeneil ¢ pasHbIMU PYHKLUMSMIA YyIpaBReHNs
YnaneHue nonb3oBatens
Ynanexve Bcex nonb3oBatesien

Mogenb npueoaa

TecT npuBoga

Kannbposka ABMKEHUS
C6poc napameTpoB
KonnyecTBo paboumx LMKIOB

Bepcust nporpaMMHOro 06ecreyeHus



MeHio "OyHKUUN"

BAXHO! Hayxute nporpammupoBanve ¢ qyHkumia "MOJENb NPUBOJA" (A 1), "KONMYECTBO NPUBOAOB" (F46), "TECT NPMBOJ0B" (A2) n

"KAJINBPOBKA [BVXXEHWNA" (A3).
A TlporpammupoBaHne MoXXHO BbINOMIHATD, TONBKO KOrfa aBToMaTuka He paboTaer.
[ B namsaTi MOXHO COXPaHUTb A0 25 NoNb30BaTeNe.

F1 ®ynkuus "Cron" [1-2] 0 = OtknioyeHa (no ymonyaxuto) / 1 = Brnoyena

Bxog H.3. — [laHHas (yHKUWMA MOSBONAET OCTAHOBMTb BOPOTA C MOCIEAYIOLLWM WMCKMOYEHNEM LMK aBTOMaTUYECKOr0 3aKpbiBanua. [ns
BOSO@HOBﬂeHlfITS?I ,g]Bl/DKeHVIFI BOPOT HEOOXOAMMO WCTONb30BATH COOTBETCTBYIOLLIEE YCTPOCTBO YpaBneHus. YCTPOMCTBO 6630MacHOCTM NOAKII0HAETCS
K KOHTaKTam [1-2].

F2 VCTgogl)((:TBo ynpaeneHus, NOAKNYEHHOe 0 = OTkntoyeHa (no ymonyauuw) /1=C1/2=C02/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8
K 2-CX:

Bxop H.3. — BoaMoxHOCTb npucBouTb: C1 = 0TKPbIBAHWE B PEXIME 3aKpbiBaHIs NPy CpadaTbiBaHii (hoTO9NEMBHTOB, C2 = 3aKpbiBaH1e B pexvme

OTKPbIBAHWA NPW cpabaTbiBaHii (HOTONEMEHTOB, C3 = 4acTu4Hblit cToM, C4 = 06HapyxeHie NpensTcTBus, C7 = 0TKPbIBAHNE B PEXIIME 3aKDbIBAHNS

Fﬁ cpaGaTuBaHmm YyBCTBUTESTbHbIX npocunei, C8 = 3aKpbiBaHWe B PEXMME OTKDbIBAHIA MW cpa6aTb|BaHv||/| YYBCTBUTESIbHbBIX npodavmem
OyHKUMa C3 ("HacTUYHbIA cTON") NOSBASETCS TOMbKO NPK akTueaLn MyHKLmn F 19 (“Bpems aBTOMAaTU4ECKOro 3aKpbiBaHus").

F3 yCTgog$T80 ynpaeneHus, NOAKNIYEHHOE 0 = OTkntoyeHa (no ymonyanuio) / 1=C1/2=C02/3=C3/4=C4/7=C7/8=C8
Kk 2-CY:

Bxoz H.3. — BoamoXHOCTb nprcBonTb: C1 = OTKPbIBAHE B PEXXUME 3aKPbIBAHWA NPy cpabaTtbiBaHK (h0T03N1eMeHTOB, C2 = 3aKpbiBaHWE B PpeXume

OTKPbIBAHMS NPY cpabaTbiBaHM (HOTO3NEMEHTOB, C3 = YacTUuHBIA cTOM, G4 = 06Hapy»XeHne NpensTcTBus, C7 = 0TKPbIBaHIE B PEXIME 3aKPbIBAHUS

&4 cpabaTbiBaHWN YyBCTBUTENbHBIX Npothunein, C8 = 3aKpbiBaHWe B PEXIVIME OTKPbIBAHWS NPy cpabaTbiBaHiy HYyBCTBUTENbHbIX NPOMUNEN.
®yHKUMa C3 ("HacTUyHbIA cTON") NOSBASETCS TOMbKO NPK akTueaLn MyHKLmn F 19 ("Bpems aBTOMAaTU4ECKOro 3aKpbiBaHus").

F 5 CamopamarHocTuka yCTponcTs 0 = OTkntoyeHa (no ymonyamio) / 1 = CX /2 = CY / 4 = CX+CY
6e3onacHocTu

I'Iocne KaXXLOV KOMaH/b! OTKPbITb W 3aKPbITb 610K YNPaBNeHmst NPOBEPSIET MCMPABHOCTb PaBoTbl (DOTOINEMEHTOB.
() [1ns 6ecnpoBOAHbIX YCTPONCTB (DYHKLIAS CAMOANATHOCTUKM BCErna akTUBHA.

F 6 MpucyTtcTBne oneparopa 0 = OTKntoYeHa (no ymonyamio) / 1 = BkioyeHa

OTKpblBaHME 1 3aKpPbiBaHNE BOPOT OCYLLECTBASIOTCA MPU MOCTOSHHOM HAXATWA KHOMKW ynpasfeHns. KHOMKa ynpasneHus OTKPbIBaHMEM,
MOJKMIOYEHHasA K KOHTaKTaM 2-3P, U KHOMKa ynpaBneHns 3aKkpbiBaHueM, NOAKMoYeHHas K KOHTakTam 2-7. [pu 3ToM BCe Apyrie YCTpoicTBa
yNpaBeHus, BKMoYas GPENOKN-NepeaaTynkm, 3a6N0K1poOBaHbl.

F7 Y(:[sz%hcmo ynpasnieHus, nogknioyeHHoe 0 = [TowwaroBebii (Mo ymonyanuto) / 1 = locneaoBaTenbHblil
K -

YCTPOCTBO YrpaBneHusi, NOAKMNIOYEHHOE K KOHTAKTaM 2-7, YNpasnsieT B MOLAr0BOM (OTKPbITb-3aKPbITb-M3MEHUTL HarpasieHne) i
MOCNe0BATENbHOM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITH-CTOM) PEXIME.

F8 Y(:[szglgﬁ:TBo ynpasneHus, noaknoyeHHoe 0 = [1ponyck netuexoaa (o ymonyaHuto) / 1 = YactnyHoe OTKpbIBaHMe
K -

YCTpOICTBO ynpaseHns, NOAKTIYeHHoe K 2-3P, [aeT KoMaHfy Ha Mpomyck neluexofa (MOMHOe OTKPbIBaHME BTOPOI CTBOPKY) WM YacTU4HOE
OTKPbIBAHME (YACTUYHOE OTKPbIBAHWE BTOPO! CTBOPKIA; YroN OTKPLIBAHIAS 3aBICUT OT MPOLIEHTA, YKa3aHHOro B (hyHKLI F36) BOPOT.

F9 O06HapyXeHue npensTCcTBUS NpU 0 = OTkntoyeHa (no ymonyaHmio) / 1 = BkoyeHa
0CTaHOBJIEHHOM NPUBOAE

Ecnu ycTporictaa 6e30nacHOCTY ((DOTOINEMEHTHI UMK YYBCTBUTENbHBIE NPOMUIK) 06HAPYKMBAIOT NPENSTCTBIE NPWU OCTAHOBNEHHBIX, 3aKPbITbIX UK
OTKPbITbIX BOPOTAX, NPWUBOL, OCTAHABNMBAET PaboTy.

F 10 Nlamna-uHpgukatop "BopoTta OTKPbITbI" 0 = BK/II0YEHa, ECNM BOPOTA OTKPLITBI U HAXQAATCA B ABIDKEHWM (MO yMONYaHuio) /
WNU BKJIKOYEHUE 3NEKTPO3amKa 1 = Npw OTKPbIBAHNM NlAMMa MUTAET C YacToTON OfMH Pa3 B MONCEKYH/b;
Mpu 3aKPbIBAHMM NlaMNa MUrAeT C YacTOTOM OAVH Pa3 B CEKYHAY;
namna BKo4YeHa, Korga Bopota OTKPbIThI;
NlamMna BbIKMI0YeHa, Koraa BopoTa 3aKpbiThl /
2 = 3/1EKTPO3aMOK BKJTIOYEH.

[laHHast namna oTobpaxaeT COCTOSHME BOPOT. CUrHANN3ALMOHHOE YCTPOMCTBO MOAKMIOYEHO K KOHTakTam 10-5 unn, B Ka4eCTBe aNlbTepHATBbI,
ﬁﬂ KOMaHZy aeKTpo3amKy, MofKIo4eHHOMY K Bbixody 17 V TpaHcthopmaTopa 1 KOHTaKTy b.
B nocrneqHem cnyyae nogknoynTe Ninaskuin NpeaoxpaHuTens 3,15 A.

F 11 3Hkopep 0 = BkntoueHa (no ymonyanui) / 1 = OTkioyeHa
OYHKUWS YNPABNEHNS 3aMELIEHNEM, 0GHAPYXXEHNEM NPENSTCTBUIA U YyBCTBUATENbHOCTBIO CUCTEMBI 3aLLMTI.
F 12 3apepxka npu Hayane ABMXEHUs 0 = OtknoyeHa (no ymonyaxuto) / 1 = Brntoyena

[pyn Noy4eHn KOMaHabl OTKPbITb UMK 3aKPbLITL BOPOTA CTBOPKA ABUrAETCA MEJIEHHO NEPBbIe HECKONBKO CEKYHL.

F 13 [oxum npu 3aKpbiBaHUM 0 = OTKNtoYeHa (no ymonyanuto) 1 = MuHUManbHbIA JOXUM / 2 = CpeaHuii JoXuM / 3 =
MakcuManbHbIiA JOXMM

I'Ip|/| LOCTVXEHNN Kpa|7|Hero NONOXKEHWA 3aKpblBaHNSA NPUBOAbLI BbIMOTHAT HEOOMbLLON JOXMM CTBOPOK.

F 14 Bbi6op TMNa cuyuTbiBaTENS 0 = ynpaBneHue NocPeacTBOM NPOKCUMUTI-CHUATLIBATENS UK CHUATLIBATENS MarHUTHBIX KapT
1 = ynpaBneHue NoCcPEeACTBOM KOAOHAO0PHOWM KNaBMATYPbI (MO YMONYAHWIO)

YCTaHoBKa TVna CunTLIBATENS NS YpaBneHns aBTOMATUKON.

F 16 ®yHkuus "Monotok" 0 = OtknoyeHa (no ymonyaxuto) / 1 = Brnoyena

Mpexae Yem BbINOMHUTL KOMaHAY Ha OTKPbIBaHWE W 3aKPbIBaHWe, BOPOTA AABAT HA MEXaHWYECKWIA YNOp B TEYEHNE HECKOMbKMX CEKYHA, NomMoras
TEM CaMbIM OTKDbITb 3MIEKTPO3aMOK . Bpems thyHKLWM YCTaHaBNMBAETCS C NOMOLLBIO (yHKLMK F26.

F 18 ®yHKuMa namnbl JONOTHUTENBHOIO 0 = CurHanbHas namna (no ymonyanuio) / 1 = Jlamna uukna
0CBeLLEeHMns
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KoHTakTHbIiA Bbixop, 10-E. CurHansHas namna MuraeT BO BPEMSst fiBUXKEHUS BOPOT.
PexxuM nambl LMKNa: CBETOAMOAHAS NTaMNa 0CTAETCS BKIIOYEHHOM OT Hayana 0TKPbIBAHUS 10 MOMHOTO 3aKPbIBAHMS BOPOT, BKIOYAs BpEMS OXKMAaHUS
nepes, aBTOMaTUYECKIIM 3aKpbIBaHNEM.

F 19 Bpems aBTOMaTU4eCKOro 3akpbiBaHus 0 = OtkntoyeHa (no ymonyanuio) / 1 =1 cekynpa/ ... / 180 = 180 cekyHz,

Bpemst 0XiaaHus aBToMaTU4ECKOro 3aKPbiBaHNA G MOMEHTa JOCTVKEHA CTBOPKO KPaHEro NoNOXeHs OTKPbIBaHIA. PerynnpyeTca B ananasoxe
ot 1 00 180 ¢. ®yHKUMS aBTOMATUYECKOrO 3aKPbiBAHWS He Pab0TaET Npu cpabdartbiBaHUM YCTPOUCTB 6€30MacHOCTY B Pe3ynbTate 00HAPYKEeHUs
NPEnATCTBIS, NMOCNE HaXaThs KHOMKK "CTon" uiu npu BPEMEHHOM OTKIIOYEHUM ANEKTPONUTAHNA.

F 20 Bpems aBTOMaTU4E€CKOro 3aKpbiBaHUS 0 = OTKntoYeHa (mo ymonyanuio) / 1 =1 cekyHaa / ... / 180 = 180 cekyHA
nocne YacTMYHOro OTKPbIBAHUSA

Bpemsa oxwiaHns aBToMaT4eckoro 3akpbiaHmsi C MOMEHTA MONy4eHUs KOMaHZb! Ha YacT4HOe OTKpbIBaHUE. Perynupyetca B auanasoxe ot 1,10 180 c.
OyHKUMS aBTOMATIYECKOTO 3aKPbiBaHIUS He paboTaeT npu cpabaTbiBaHy YCTPOICTB BE30MacHOCTW B pe3ynbTare 06HAPYXeHWs MPensTcTBus, nochne
HaXaTns KHoMKK “CTon" Unm npu BPEMEHHOM OTKIHOYEHIN ANEKTPONUTaHNS.

F 21 Bpems npeaBapuTeNnbHOro0 BKAKYEHUs 0 = OTkntoyeHa (mo ymonyanmio) / 1 =1 cekyHaa /... / 10 = 10 cexkyHa
namnbl

Perynuposka BpemeHu NpeaBapuTeNbHoOro BKMOYEHNA CUTHANbHOI NaMMbl, NOAKIO4YEHHON K KoHTakTam 10-E, nepen KaxabiM LMKIoM. Bpema
MPeBapUTesbHOMO BKIIOYEHUA CUTHAMBHON NAMIbl MOXET GbiTb OTPErynipoBaHo B AnanasoHe ot 1 1o 10 c.

F 22 Bpems pa6oTbl 5=>5cekyHn/ ... /120 = 120 cekyHn (no ymonyanuto) /... / 180 = 180 cekyHp.

Bpemst paoThl MPUBOZOB NpU OTKPbIBAHWW 11 3aKpbiBaHWUW. Bpems perynupyetcs B Ananasote ot 5 1o 180 c.

F 23 Bpems 3afepXXKu npyu 0TKPbIBAHUN 0=0cekyHa/ ... /2 = 2 cekyHapl (Mo ymonyaumio) /... / 10 = 10 cekyHa,

Mocne koMaH/bl Ha OTKPbIBaHWE NprBoA M1 HauMHaeT paboTy C 3aiePKKOI. Bpems 3a[epxKi MOXET ObiTb OTPErYNMPOBaHO B AuanasoHe 0T 1 40 2 C.

F 24 Bpems 3agepXXKul npu 3aKpbiBaHNN 0=0cekyHn /... /5 =5 cekyHabl (MO yMONYAHWIO) /... / 25 = 25 CeKyHL.

Mocne aBTOMATUYECKOrO 3aKPbIBAHNS W KOMaHAb! 3aKpbiTh BOPOTa NpuBoA, M2 HauuHaeT paboTy ¢ 3a4epKKoil. Bpems 3aepXKit MOXET ObiTb
OTPEryn1poBaHo B AnanasoHe ot 1 40 5 c.

F 26 Bpems pyHkuum "Monotok" 1 =1 cekyHaa (Mo yMoNnyaHuio) / 2 = 2 CekyHapl

Mocne KoMaHbl Ha OTKPbIBaHIE W 3aKPbIBAHWE BOPOT, MPWUBOA NPOU3BOANT AOXKMM B TEYEHWE BPEMEHM, PETYNNPYEMOro B nanasoHe OT 1 40 2 CekyHa,

F 27 Bpems (hyHKUMM 3NeKTPO3amKa 1 =1 cekyHaa (no ymonyaHuio) / 4 = 4 cekyHapl

Mocne KoMaHfbl Ha OTKPbIBAHWE 1 3aKPbIBAHME ANEKTPO3AMOK Pa36ioKMPYETCS Ha BPEMS, yKa3aHHOe B AnanasoHe oT 1 40 4 CeKyHA.

F 28 CkopocCTb ABWKEHUS 60 = MuHnumanbHas ckopocTb /... / 100 = MakcumanbHas CKOpocTb (M0 YMONYaHULO)

YCTaHOBKA CKOPOCTY OTKPbIBAHWS M 3aKPbIBAHUS BOPOT B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHNN.
ns npueonos FA7024CB MUHMMaNbHOE 3Ha4YeHWe CKOpocTu cocTasnseT 50.

F 30 CkopocTb 3amepieHus 10 =MuHManbHas ckopocTb /. .. /50 = CKOpOCTb (M0 yMonYaHmto) /... / 60 = MakcmanbHas CKopocTb

YCTaHOBKA CKOPOCTY 3aMblfIEHIS MPU OTKPbIBAHWN 11 3aKPbIBaHK BOPOT B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHNN,
[ns npueonos FA7024CB MUHMManbHoe 3HaueHne ckopocTu coctasnseT 30.

F 33 CkopocTb BO BpeEMS perynmpoBKu 20 = MuHumanbHas ckopocTb /. .. /50 = CKkopocTb (Mo ymonvaHuio) /... / 60 = MakcumanbHas
CKOpOCTb

PerynupoBka CKOpOCTW IBUKEHS BO BPEMS KaNMOPOBKY, BbIDXKEHHAS B MPOLIEHTAX.

F 34 YyBCTBMTENLHOCTb NP ABMKEHUN 10 = MakcumarnbHasi YyBCTBUTENBHOCT / ... / 100 = MUHMMArbHAS YyBCTBUTENBHOCTb (MO
YMOJTYaHWIO)

JlaHHas (hyHKLWS NO3BONSET OTPErYMPOBATb YYBCTBUTENBHOCTb CUCTEMbI 3aLLITHI BO BDEMS ABVKEHMS.

F 35 YyBCTBMTENILHOCTL NPY 3amefIeHUN 10 = makcumanbHas YyBCTBUTENBHOCTb / ... / 100 = MUHMMAaNbHAs YyBCTBUTENBHOCTL (MO

LBWXEHUS YMOAYAHWIO)
PerynupoBka YyBCTBUTENBHOCTM CUCTEMBI 3aLLMTHI BO BDEMS 3aMe/IEHMS,
F 36 PerynupoBKa YaCTM4YHOrO OTKPbIBAHUSI 10 = 10% ot 06LLe TpaeKTopun ABWKEHUS / ... / 40 = 40% OT 06LLEN TPAEKTOPUMN ABKEHNS

(no ymonyaHuio) /... / 80 = 80% 0T 06LLEN TPAEKTOPUN ABUKEHMS

PGI'yJ'II/IpOBKa YaCTU4HOro OTKPbIBAHNA BOPOT B NMPOLEHTHOM OTHOLLEHWW K NMOJTHOMY OTKPbIBAHUIO.

F 37 HayanbHas Touka 3amep,)ieHusi BO Bpems 10 = 10% OT TpaeKkTopun [BWKeHWS / ... / 25 = 25% OT TpaekTopun [BWKEHWS (110
OTKpbIBaHMs npueoaa M1 ymonyanmnto) / ... / 70 = 70% OT TPAeKTOPUN ABVKEHNS

Perynuposka no3BonSeT ONPeaenUTL Hayano 3amem/IeHns CTBOPKA, ynpasnsemoi npusofoM M1, npu OTKpbIBaHWM B NPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWW KO
BCEW TPAEKTOPUN [IBUKEHNS.
PerynnpoBka [OCTYMHa TONIbKO B TOM Cyyae, eCnn akTUBMUPOBaHa MYHKLMS "IHKoaep".

F 38 HavanbHag Touka 3ameaneHust Bo Bpems 10 = 10% o1 TpaekTopun OBMKeHUs / ... / 25 = 25% OT TpaekTopun ABVMKEHWS (N0
3akpbiBaHus npusoga M1 yMonyaHuio) / ... / 60 = 60% OT TpaeKTopun ABIKEHNS

PerynupoBka no3BonseT ONpeasn Tb Hayano 3amemieHnst CTBOPKIA, ynpasnaemoi npnogom M1, npi 3aKpbiBaHM B NPOLIEHTHOM OTHOLLIEHW KO
BCEW TPAEKTOP JBYKEHNS.
PerynupoBka [OCTYMHa TONbKO B TOM CAy4ae, eCnu akTUBMPOBaHa MYHKLMS "IHKoaep".

F 39 HayanbHas To4Ka 0CTaHOBKW NpU 1 = 1% o1 06Leit TpaekTopum ABvxkeHns / ... / 10 = 10% oT 06LLEN TPAEKTOPUI ABKEHNS
OTKpbiBaHuu npusoga M1 (no ymonyaHuto)

Peryﬂl/IpOBKa NO3BONAET ONPEAENUTL Ha4aTbHYO TOYKY OCTAHOBKW NMPUBOAA M1 I'IPI/I OTKPbIBAHWI B NMPOLEHTHOM OTHOLLEHWN KO BCEi TPAEKTOPUI ABVXKEHNS.

PerynupoBska J0CTynHa TOMbKO B TOM Cryyae, ecrit akTBMpoBaHa (hyHKLUMs “IHKoaep".
F 40 HayanbHas To4Ka 0CTaHOBKW Npu 1 = 1% ot 06LLen TpaekTopun ABMKeHUS / ... / 10 = 10% 0T 06LLENA TPAEKTOPUM IBIKEHNS

3aKpbiBaHuu npusoga M1 (no ymonyaxuio)

PerynupoBKa no3sonseT onpeaeniTb HaqasbHyto TOUKY 0CTaHOBKY NpuBoAa M1 npu 3aKpbiBaHWM B NPOLEHTHOM OTHOLLIEHWM KO BCEM TPAEKTOPUN ABIKEHNS.
PerynupoBka 10CTyNHa TONbKO B TOM Crly4ae, eciit akTUBMUpOBaHa MyHKLNS "3IHKoaep".




F 41 HavanbHasi Touka 10 = 10% oT TpaeKTopUK ABWKEHUS / ... / 25 = 25% OT TpaekTopum ABVXKEHUS (110 ymonyaHuio) / ... /
3amepneHus npusoga M2 Bo 60 = 60% OT TPAeKTOPU ABUXEHNS
BpeMSsi OTKpPbIBaHMS

PerynupoBka no3BONSIET ONPeaenuTb Hayano 3amesieHs CTBOPKK, YnpaBnsemMoid NpueodoM M2, npu OTKPbIBaHWM B MPOLEHTHOM OTHOLLIEHUM KO
BCEW TPAEKTOPUN JBWKEHUS.
PerynupoBka AOCTYMHa TOMbKO B TOM Clyyae, eciivt akTuBrUpoBaHa MyHKLMS "IHkoaep".

F 42 HavanbHas Touka 10 = 10% oT TpaekTopUK ABWKEHUS / ... / 25 = 25% OT TpaekTopun ABWXKEHUS (110 ymonyaHuio) / ... /
3amepneHus npusoga M2 Bo 60 = 60% OT TPAeKTOpPUK ABUXEHNS
BpeMsi 3aKPbIBaHUS

Perynuposka no3BonseT onpeaenuTb Hauano 3aMeneHns CTBOPKM, yrnpasnseMor npueoaom M2, npy 3akpbliBaHW B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWM KO
BCEW TPAEKTOPUN ABVXEHNS.
PerynupoBska [OCTYNHA TONbKO B TOM CAy4ae, CNN akTUBMPOBAaHA MYHKLMS "IHKoAeP".

F 43 HavanbHasi Touka 1 = 1% o1 obwen TpaekTopun ABwxenust / ... / 10 = 10% OT 06LLIEN TPAeKTOpUM ABWKEHUS (MO
ocTaHoBkM npueoga M1 npu  ymonyaHmio)
OTKpPbIBAHUM

PerynupoBka no3BossaeT onpeaenuTh HauanbHYI0 TOUKY 0CTaHOBKM npuBoaa M2 npu 0TKPbIBaHWM B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWI KO BCEN TPAEKTOPIM JBVXEHMS.
PerynupoBka oCTyNHa TONbKO B TOM CNy4ae, ecii akTUBMPOBaHa (YHKLMS "IHKoaep".

F 44 HayanbHas To4ka 1 = 1% o1 o6uien TpaekTopum amxeHns / ... / 10 = 10% OT 06LLIer TPAeKTOPUN ABWKEHWS (MO
0CTaHOBKM npuBoaa M2 npyn  ymon4aHuio)
3aKpbiBaHUK

PerynunpoBka no3gosseT onpeaenuTh HauanbHYI0 TOYKY 0CTaHOBKM NpuBoaa M2 npu 3akpbiBaH B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWM KO BCEI TPAEKTOPIM IBIXEHMS.
PerynupoBka 0CTyNHa TONbKO B TOM Cy4ae, ecii akTUBMPOBaHa (yHKLMS "IHKoaep".

F 46 Konuyectso npMBoaoB 0 =M1 n M2 (no ymonyauuo) / 1 = M2

(DyHKLI,I/IFI NO3BOJIAET YKA3aTb KOMNYECTBO NPUBOLOB, NOAKMIOYEHHbBIX K ﬁﬂOKy ynpasneHus.

F 49 Bbi6op pexxuma cuHxpoHHoii 0 = OTknto4eHa (no ymonyauuto) / 3 = CRP

pa6oThl
OyHKLMs no3BonseT akTuempoBath Came Remote Procotol.
F 50 CoxpaHeHue aaHHbIX 0 = OTknoyeHa (no ymonyanuio) / 1 = Brnioyera

JlaHHas (PYHKLMA NO3BONSET COXPAHATL Ha KapTe naMsiTit JaHHbIe O MONb30BATENAX 11 HACTPONKM.
37a (YHKLMS JOCTYMHA TOMbKO B TOM CNyyae, ecnv B nnaty 6110Ka ynpaBneHns BCTaBeHa KapTa namsTu.

F 51 CyuTbiBaHWE AAHHBIX 0 = OTknioyeHa (no ymonyanuio) / 1 = Brnioyera

3arpyska CoxpaHeHHbIX Ha KapTe MaMATh JaHHbIX.
9Ta (hyHKLWS OCTYNHA TOSLKO B TOM Cryyae, eC/i B MiaTy 610Ka yrpaseHnsa BCTasfieHa KapTa namsTu.

F 56 Homep nepucepuinHoro 1---->225
YCTPOWCTBA

HacTpoiika no3sonseT YCTaHOBUTL HOMEP NepudepUIHONO YCTPOIRCTBA, OT 1 [0 255, AN KaXKA0M NNaThl NPU HANMMYUN B CUCTEME HECKOMbKIAX
ABTOMATUYECKMX YCTPOVICTB.

F 63 U3meHeHue ckopoctn COM 0 = 1200 604/ 1 = 2400 604/ 2 = 4800 604/ 3 = 9600 604 / 4 = 14400 6o/ 5 = 19200 604,/ 6 =
38400 6o,/ 7 = 57600 60p,/ 8 = 115200 6of

Perynuposka ckopocTi 06MeHa aHHbIMK B cucTeMe noakitodeHuin CRP (Came Remote Protocol).

F65 becnpoBogHoe coeguHeHne 0 = OTKmo4eHo (Mo ymonyaHuio) / 7 = P7 /8 = P8
RIO-EDGE [T1]

becnpoBogHoe ycTpoicTBo GesonacHocTu (RIO-EDGE), npucBOeHHOE OfHOM 13 Cneaylowux (yHKUMIA Ha BbIOOP: P7 = OTKpbIBaHNe BO BPeMs
3aKpbiBaHWs, P8 = 3akpbiBaHWe BO BPEMSI OTKDbIBAHNS.

[inst nporpamMmm1poBaHs CMOTPUTE UHCTPYKLIMW, NpUaraeMble K YCTPOMCTBY.

3Ta (yHKUMS JOCTYMHA TONbKO B TOM Cyyae, ecnu B nnaty 6noka ynpasneHus BctasneHa nnara RIO-CONN.

F66 becnpoBogHoe coeguHeHne 0 = OTKMO4EHO (M0 ymonyaHuio) / 7 = P7 /8 = P8
RIO-EDGE [T2]

becnposogHoe ycTpoicTBo GesonacHocTu (RIO-EDGE), npucBoeHHOe OfHOW 13 Cneaylowux (yHKUMIA Ha BbIOOP: P7 = OTKpbIBaHE BO BPeMs
3aKpblBaHus, P8 = 3akpbiBaHie BO BPEMS OTKPbIBAHUS.

[insi NporpamMmmmnpoBaHns CMOTPUTE UHCTPYKLIMW, NpUiaraeMble K YCTPOMCTBY.

3Ta (yHKUMS JOCTYMHA TONBKO B TOM Cryyae, ecnu B nnaty 6ioka ynpasneHns BctasneHa nnara RIO-CONN.

F67 becnpoBopgHoe coeamHeHne 0 = OTK/OYEHO (N0 ymonyauu) /1 =P1/2=P2/3=P3/4 =P4
RIO-CELL [T1]

RIO-CELL npucBanBaetcs ofHa 13 cnedyiolmx hyHKUMA Ha BbI6op: P1 = OTKpbIBaHWE B PEXMME 3aKpbiBaHUS; P2 = 3aKpblBaHWe BO BPEMS
OTKpbIBaHUSt; P3 = 4acTu4HbIi CTOM; P4 = 06HApYXEHWe NPensTCTBIS.

[ns nporpamMmm1poBaHms CMOTPUTE UHCTPYKLIAW, Npunaraemble K YCTPOMCTBY.

JTa (yHKUMS JOCTYMHA TONMBKO B TOM Ciyyae, eciu B nnarty 6i10ka ynpasneHus scrasneHa nnara RIO-CONN.

F68 becnpoBogHoe coeamHenne 0 = OTK/OYEHO (N0 ymonyauu) /1 =P1/2=P2/3=P3/4 =P4
RIO-CELL [T2]
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RIO-CELL npucBamBaetcs ofHa U3 cnefyiowmx yHKUNMA Ha Bbl6op: P1 = OTKpbIBaHWE B PEXUME 3aKpbiBaHUS; P2 = 3aKpblBaHWE BO BPEMS
OTKpbIBaHUS; P3 = yacTuuHbIi cToM; P4 = 06HapyXeHWe NpensaTcTBus.

[ns nporpammupoBaHust CMOTPUTE UHCTPYKLMW, Npunaraemble K YCTPOMCTBY.

IT1a (hyHKUMS [OCTYMHA TONMbKO B TOM Crly4ae, eciu B nnaty 6roka ynpasneHns BcTasneHa nnara RIO-CONN.

U 1 CospaHue nonb3oBarens 1 = [lowwaroBeIi PEXMM (OTKPbITb-3aKPbITh) / 2 = [10CNefoBaTENbHBIA PEXUM (OTKPbITH-CTOM-3aKPbITh-
ctor) / 3 = TonbKo OTKPbITh / 4 = YaCcTUYHOE OTKPbIBAHWE

[lo6aBneHne [0 25 nonb3oBaTenen U NPUCBOEHNE KXKOOMY W3 HIX BbIOPAHHBIX 13 MPEeayCMOTPEHHbIX (yHKLMIA. [l06aBneHne 0CyLLIECTBNSETCS
C MOMOLLbIO Openoka-nepeaTinka WM Jpyroro YCTpOWCTBa YnpasneHns (CM. pasgen, nocssweHHbii CO3LAHUIO MOJb30BATENA C
MPUCBOEHHOW KOMAHZOW YINPABIEHNS).

U2 YpaneHue nonb3oBatens

Ynaneue oTenbHo B3STOro nonb3osatens (M. pasaen "YIAEHUE NOJIb30BATENA").

U3 Ypanenue nonb3oBartenen 0 = OtkntoyeHa / 1 = YnaneHwe Bcex nonb3oBaTenen

Y[aneHue Bcex nonb3oBaTenei 13 namsTu.

A1 Mopenb npnuBoaa 1 = SWN20 - SWN25 (no ymonyanuto) / 2 = FA7024CB

Bbibop nprBoaa, UCMoMb3yemoro B CUCTEME.

A2 Tect npuBogoB 0 = OtkntoyeHa / 1 = BkntoyeHa.

[poBepka HanpasneHus BpaLlieHus npuBoaos (cM. pasgen “TECT MPVIBOLOB").

A3 KannbpoBka gBNXeHuUS 0 = OTkntoveHa / 1 = BkrioyeHa.

ABTOMaTUYECKas Kannoposka aBuxeHus (cM. pasaen "KAJTMEPOBKA ABVIXKEHWA").
PerynupoBka AOCTYMHA TOMbKO B TOM Clyyae, ecii akTyBMUpoBaHa yHKLMS "IHKoaep".

A4 C6poc napameTpoB 0 = OtkntoyeHa / 1 = BkntoyeHa.

BHumaHwe! HacTpoiiku no ymMonyaHuo BOCCTaHABMMBAIOTCS, 11 KAnMOPOBKa BUXKEHUS COPACHIBAETCS.

A5 KonuyectBo pabounx 0 = KonmnyecTBo BbINOIHEHHbIX KOMaHL, / 1 = O6HyNeHne cyeT4mKa
LIMKNI0B

DYHKLMA NO3BONSET 0TO6PAXaTh KOMMYECTBO BbIMOMHEHHBIX KOMaHA wnn cbpackiBath X (001 = 100 komang; 010 = 1000 komang; 100 =
10000; 999 = 99900; CSI = TexobenyXnBaHme)
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MoareepanTe, Haxas "BBOM" (ENTER). _ _J_
goo®

ESC

Bbibepute 1 1 HaxmuTe ENTER, 4T0ObI NOATBEPANTDL BbINOMHEHNE

TecTa NpyBOA0B.
< >

ESC

Ha fucnnee nosiBUTCS HAAMUCH [---] B OXWUZAHAW KOMaHbI. BBB
) ] @

10
i@
¢

HaXXmuTe Ha KHOMKY CO CTPENKON «>» 1 YOEOUTECH B TOM,

4TO CTBOPKA, yNpaBs/siemast BTopbiM npueogom (M2), Hauana
OTKPbIBATHLCS.

[prMeyaHue; ecnn CTBOPKA 3aKPbIBAETCS, NOMEHANTE (hasbl
npmMBo/A.

BbinonHuTe Ty e MpoUeAypY C KHOMKOIA, OTMEUEHHO! CTPENKON «<», [ @] O] [0l
4TOObI MPOBEPUTL PABOTY CTBOPKIA, YNIPABNSIEMOV NEpBbIM NMPUBOAOM (M1). ¢ < > e
[prMeyaHue; ecnin CTBOPKA 3aKPbIBAETCS, NOMEHANTE (hasbl

npu1BOA.




KannbpoBka aBMXeHus

Mepen TeM Kak OTPErynMpoBaTh [BIKEHWNE CTBOPOK, YCTAHOBIUTE BOPOTA B CPEAHEN TOUKE TPAEKTOPUM ABWKEHNS, YOEAUTECH B OTCYTCTBUM
KaKuX-n1b0o NPensTCTBUAN 1 HAMYMM MEXAHUYECKIX YNIOPOB OTKPbIBAHIS 11 3aKPbIBaHNS.

A\ VICnonb30BaHme MexaHU4eCKnX YriopoB ABASETCS 0653aTeNbHbIM.

BaxxHo! Bo Bpemst kannbpoBKM BCe YCTPOICTBA 6830MacHOCTW BYAyT OTKIIOYEHI.

Bribepute “A3".
MopTBepanTe, Haxas "BBOM" (ENTER).

Boibepute 1 u Haxmute ENTER, 4T06bI NOATBEPAUTHL
BbIMOIHEHIE ABTOMATUYECKON KaNMOPOBKIA ABIKEHNS.

@)
B[]

CTBOpKa, ynpaBnsemasi NepBbiM  MPUBOAOM, MOMHOCTbIO
3aKpOETCH. ..

g[d
g =

|

...... 3aTeM CTBOPKA, yrpaBnsieMass BTOPbIM  MPUBOIOM,
BbIMONHUT TO Xe JIeNCTBHE. ..

2[0]
o) T

3aTeM CTBOpPKA, yrpaBnsiemMass BTOPbIM  MPUBOLOM,
MOMHOCTbIO OTKPOBTCA...

|

me 1 M2

g
A

S
|

80
/\H ":J
v[&

9

...1I0CNe Yero CTBOPKA, yrpaBnsiemMast MepsbiM MPUBOJOM,
BbIMONHUT TO Xe [IeNCTBHE. ..

~—
.-'

g0
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Mpu co3aaHNM/yIaneHnn noib30BaTeNeit Ha ANCree 0TOGPAKAITCA MUTAIOLLME YNCNA, YKa3bIBAOLME HA CBOGOAHbIE HOMEpa SYeeK Mnamsi-
TU, KOTOPbIE MOMYT BbiTb UCMONL30BaHbI NSt J0GABNEHIs HOBbIX NONb30BATENEN (MaKe. 25 Nonb3oBaTeneil).

[Nlo6asneHne nonb3oBatenemn ¢ pasHoiMm YHKLUMAMM ynpaBieHus

Boibepute “U1”.
Monteepaute, Haxas "BBO/" (ENTER).

BbibepuTe pexuM ynpasreHus, KOTOPbIA XOTWUTE MPUCBOWTHL
JaHHOMY MOMb30BATENIO.

Pexumbl yrpasneHus:

- MOLLIArOBbIV (OTKPbITb-3aKPbITh) = 1;

- N0CMNE0BaTENbHbIN (OTKPBITL-CTOM-3aKPbITH-CTON) = 2;

- OTKPbITL = 3;

- YaCTUYHOE OTKPbIBAHWE/MPOMYCK neluexoaa = 4.
MonTeepauTe, Haxas kHomnky ENTER...

Ha [Mcnnee NosiBATCS Yncno ot 1 10 25, KoTopoe byaeT MuraTh
B TEYEHIE HECKOMBKIX CEKYHL.

Beeante kof € MOMOLLbO  Gpenoka-nepefarynka  uam
Jpyroro yCTpoiCTBa YnpaBneHns (Hanpumep: KoaoHabopHOM
KrnaBuarypbl, MPOKCUMUTU-YCTPONCTBA).

[MpuceoiiTe HoMep [06aBNEHHOMY MONE30BATEN!O.

YpaneHue oTaenbHOro nonb3osarens

Bbibepute “U2".
MoareepanTte, Haxas "BBOA" (ENTER).

Bbibepute HOMEp yOansemoro nonb30BaTens, MCnonbays
KNaBuLLW CO CTPENKAMW.
lMoareepanTe, HaxaB KHOMKY ENTER...

. Ha gucnnee noseuTca Hagnucb “CLr”, noaTBEpXAatoLLas
yOaneHue.
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KapTta namstun

KapTa namst Heobxoauma 15 3anoMUMHaHUS JaHHbIX O MOMb30BATENSX U HACTPOMKAX CUCTEMBI, @ TAKXKE WX MOCNEaYIOLLEro UCNONb30BaHUA Ha

[IPYroii CUCTEME C NOMOLLbIO PYrof NiaThl ynpasneHns.
Mocsne coXpaHeHIst JaHHbIX PEKOMEH/YETCS BLITALLMTL KapTy NamsTy.

WINKOCTPALNA YHACTKOB W TOYEK HAYAJIA 3SAME[JIEHNSA U OCTAHOBKW CTBOPOK

Bo BCex 30Hax ABVXEHUS 1 3aMe1eHIs TONKAOLLEE YCUIIME CTBOPKM COOTBETCTBYET TpeboBaHuam ctaHaapTos EN 12445 n EN 12453,

KapTa namstu

M1

0 QPo @

e

=
|

T o Mmmoo
Il

M2

= 30Ha IBWKEHMS BOPOT C HOMUHANIbHON CKOPOCTHIO
B* = Y4acTok ABVKEHMS C 3aMEANEHHON CKOPOCTbIO
= 30Ha [IEICTBNS 3HKOAEPA C UBMEHEHMEM HAMPABNEHNS ABWKEHNS BOPOT
30Ha [eiiCTBIS 3HKOAEPa C OCTAHOBKOWN JBUKEHIS BOPOT
HavanbHas To4Ka 3ame/yieHns npu OTKpbiBaHu M1
HavanbHas To4ka 3ameqeHus npu 3akpbisaumn M1
HavansHas To4Ka 3amefyieHns npu oTkpbisaHun M2
= HayasnbHas TouKa 3amMeqneHns npu 3akpbisaHun M2
= Toyka KOHe4HOM hasbl 3amefieHns npusoaa M1 npu 3akpbiBaHUM

L™ = Toyka koHewHON (hadbl 3ameaneHns npueopa M2 npu 3akpbiBaH
M**= " Toyka KoHe4HON (hadbl 3ameaneHns npueofa M1 npu OTKPbIBaHN
M**= " Toyka KoHe4HON (hadbl 3ameaneHns npueofa M2 npu OTKPbIBAHN
0 = KoHeuHble MONoXEHUA CTBOPOK

*%

Munnmym 600 MM OT KOHEYHOIO MOMOXKEHUS.
YCTaHOBWTE MPOLEHT 1S TOYKM KOHEYHOW (hadbl 3aMe/IeHI st C MOMOLLbHO (hyHKuun «F39» - «F40» s nepsoro npueoga (M1) u «F43» -

«F44» nng BToporo npueoaa (M2) Tak, YTo6bl PACCTOSHUE [0 MEXAHUYECKOTO yropa 6610 MeHbLLe 50 MM.

©

W, MOTYT ObITb U3MEHEHBI B 1000 BPEMS 1 683 NPEABAPUTENIbHOIO YBELOMIIEHNS.

e, cofepXxallmnecs B 3Tou MHCTPYKLUM
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C1p. 25 - Kog pyxosogcTsa: FAO0095-RU - sep. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A. - Bce JaHHblE, COREPKALUNECS B TO MHCTPYKLMH, MOTYT GbiTh U3MEHEHS B 10606 BPEMS 1 683 IPESBAPUTENLHOMO YBELOMABHUS.

SAKJIHOUYUTEJIbHBIE PABOTbI

Mocne BbIMONHEHIS BCEX ANEKTPUYECKIX NOAKMIOYEHNIA U NOArOTOBKM CUCTEMBI K paboTe YCTaHOBMTE KPbILLKY Ha NpuBof, (@).
3athuKcupyiiTe KPbILLKY NPUBOAA W 3aKPOiiTe ABepLLY (@).
3aKpoiiTe aBepLy, 3a67I0KMPYIATE NPUBOLL C MOMOLLIbI KIT0Ua U YCTAHOBUTE 3ALLUTHYIO KPLILLKY (©).

PA3BJIOKUPOBKA NMPUBOJA

A\ Tlepef BbINOMHEHNEM onepaLyn 06eCTOYLTE CUCTEMY.
A\ PyyHas pa36rioKypoBKa Npreoaa MOXET NPUBECTU K HEOXWOAHHOMY [BKEHMIO BOPOT, ECIIN OHM NOBPEXAEHDBI MW HAZEXaLLMM 00pasom
HechanaHCyPOBaH!.

PA3bJI0KUPOBKA

bJIOKUPOBKA




COOBLLEHWUS 06 OLUMBKAX

Coo6LLeH!s 06 OLMOKax 0TOOPAXAKOTCS Ha AuCMee.

E1 |Kanubposka OBMXEHWS npepBaHa 13-3a Haxatus kHonku "CTOM"
E2 |KanubpoBka JBMXEHIS HE3ABEPLLEHA

E3  |3HKogep HeucnpaseH

E4 |Ownbka camoamarHoCTUKy

E7 |HemocTtatouHoe Bpems paboThl

E9 |lpensrcTere npu 3akpbiBaHUM

E 10 |lMpengrcTBre npu OTKPbIBAHNN

E 11 |MakcumanbHoe Konm4ecTBo 06HapY KEHHBIX MPENSTCTBUN
E 14 |Owwnbka nocnenoBaTenbHOrO NOAKMYEHNS

E 17 |Owwnbka 6ecrnpoBOAHON CUCTEMBI

E 18 |He 6bina BbINOMHEHa HACTPOKA HECNPOBOAHON CUCTEMBI

MOHTAX NMPUBOJIA C OTKPbIBAHUEM HAPYXY

Hwxe npuBeieHbl TONbKO Te paboThl, KOTOPbIE OTINYAIOTCA OT CTaHAAPTHON NPOLeAYPbl MOHTaXa:

MOHTa)K KPOHLUTENHOB

OnpefenuTe MECTO KPEMeHnst NepefHero KPOHLLTEHA U paccynTanTe MecTo KPEnieHns 3aAHero KpoHLLTeiHa, cobiogas paccToaHus,
yKasaHHble Ha PUCYHKE 1 B TaGamLe.

120
YcTaHoBOYHbIE pa3mepbl (MM)
Yron oTKpbIBaHUS CTBOPKM (°) A C (MAKC.) B -
< & ®
90° 150 60 420 » 5 | g
110° 150 60 380 O R R -
| 173 |

}
o
18

120 <
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U, MOTYT ObITb U3MEHEHbI B J1000€ BPEMS 1 663 IPEABAaPUTENIbHOIO YBELOMIIEHNS.

, COLBDXKALLMECS B ITON UHCTDYKLIM

Crp. 27 - Koa pyxosonctsa: FAOOO95-RU - sep. 4 - 08/2017 - © Came S.p.A. - Boe nautsie

MoHTaX MexaHU4eCKUX ynopos

Pas3bnokupyiite npueoa,.

Mpw oTKpbIBAHUM:

MonHOCTbI0 OTKPOViTE CTBOPKY. OTMETLTE Ha KOPMyCce MECcTo, COOTBETCTBYIOLLEE LIEHTPY pbivara (@).
3aKpoiiTe CTBOPKY BPYYHYH. YCTAHOBMTE MexaHUyecKuii ynop nof kopnyc. OcTaBfieHHast Ha Kopnyce
OTMETWHA [I0/)KHA COOTBETCTBOBATD Ma3y Ha ynope, Kak NnokasaHo Ha pUCYHKe (@).

3adukcupyinTe ynop ¢ NOMOLLbIO BUHTA (©).

Mpw 3akpbiBaHUM:

3akpoiiTe cTBOPKY. OTMETLTE Ha KOPNYyCe MeCTO, COOTBETCTBYIOLLEE LIEHTPY phluara (@).

OTKpONTE CTBOPKY BPYYHYID. YCTAHOBUTE BTOPOM MEXAHUYECKMIA Y0P, PACMONOXMB €ro ¢
MPOTWBOMOMOXHOM CTOPOHbI pbivara. OCTaBNieHHas Ha KOpnyce 0TMETWHA [JO/KHA COOTBETCTBOBATh
nasy Ha ynope (©).

3auKecupyiTe ynop ¢ NoMoLLb BUHTA (®).

YcTaHOBKA KPanHMX MONOXKEHWIA

PyKOBOACTBYITECH MHCTPYKLMAMM B Pasaene A OTKPbIBaHWUS CTBOPKY BOBHYTPb.




MoakntoueHUe aBTOMaTUKM
ANeKTPUYECKME NOJKIOYEHNS:

aBTOMaTVIKa, YCTaHOBNEHHAs Cnesa (UL, USHYTPH).

—

KOPUYHEBBIV =
YEPHBI
CUHMI

BHH|EEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

ANEKTPUYECKME NOLKITIOYEHNS:
ABTOMATUKA, YCTAHOB/EHHAA Cripasa (Bug, U3HYTPY).

—_

YEPHBIT  ——
CUHIA

|€—— KOPYYHEBBI

«——
-«

HEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

aml
iml
inl

MogknioyeHne aBTOMaTUKN U NpMBOAA

INEKTPUYECKNE MOAKNIOHEHNS:
NEBOCTOPOHHSIS1 aBTOMATHKA 11 YCTaHOBEHHBIN

cnpasa NpuBof, (BI, U3HYTPH) C 3a/1ePXKKOI aBTO-
MATVK NP1 3aKPbIBAHNM.

R

YEPHBIT  ——

KOPUYHEBBIN
CUHMA

FA7024CB FA7024
¢ ,

X
=11 Ty

SESISEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

=

.

INEKTPUYECKNE NMOAKMIOYEHNS:

NPaBOCTOPOHHSIS aBTOMATKA 11 YCTaHOBNEHHBIN
CneBa NpuBog, (BUA N3HYTPK) C 3a4eDXKKONA aBTOMA-
TUKW NPW 33KPbIBAHWM.

o ——

YEPHBIN ——

FA7024 FA7024CB

~&—— KOPUYHEBbI

-«
-«

S|=s

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2
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W, MOTYT ObITb U3MEHEHbI B J1000€ BpeMs 1 663 NPeABapUTeIbHOI0 YBEAOMIEHNS.

8, COABDXALLMNECS B ITON UHCTPYKLM
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TEXHWYECKOE OBCJ1Y)XMBAHWUE

Mepuogunyeckoe TeEXHUYECKOe 06CNYKMBaHNE

< [lepe[ BbINOSHEHWEM PABOT MO TEXHUYECKOMY 00CYKMBAHWIO OTKIIOYMTE NMUTAHWE BO M30EXaHWe BO3HNKHOBEHMS OMACHbIX CUTYaLMA,

BbI3BaHHbIX HEMPOM3BOMbHBIM [BVXEHWEM YCTPONCTBA.

XypHan nepuognyecKoro TEXHUYECKOro 00CTYXUBAHWS, 3aro/IHSIEMbIV 10/Ib30BaTeieM (Kaxable 6 MecsLeB)

JaTa

BbinosiHeHHbIE paGoThl

Moanuch




BHennaHoBOE TEXHNYECKOE 06CNYXXUBAHUE U PEMOHT

A\ 3Ta Tabnuua Heobxoauma Ans 3anucu BHEMNAHOBLIX PaboT N0 06CNYXMBAHWIO M PEMOHTY 060PYA0BAHNS, BbIMOMHEHHBIX
CneLmanmanpoBaHHbIMK NPELNPUATUSIMM.

PeMOHT 060pya0BaHNS JOMKEH OCYLLECTBASTHCS KBANMMULMPOBAHHBIMM CNIELMANINCTAMN,

bnaHk pervnctpauum pabot 1o BHENIAHOBOMY TEXHUHECKOMY 00C/TYXUBAHWIO

MecTo nevatu KomnaHust

[laTa npoBeAeHus paboT

Moanuch yCTaHOBLLMKA

[Mognuck 3akasymka

BbINONHEHHbIE paboTbl

MecTo nevatu KomnaHust

[laTa npoBeAeHns pabot

lMoanuch yCTaHOBLLMKA

[Mognuck 3akasynka

BbinonHeHHble paboTbl

MecTo nevatu Komnaxust

[lata nposefeHus paboTt

Moanuce YCTaHOBLLKa

lMomnmch 3akasynka

BbinonHeHHble paboTbl

MecTo nevatu KomnaHust

[laTa npoBeAeHus paboT

Moanuch yCTaHOBLLMKA

[Mognuck 3akasynka

BbINoNHEHHbIE paboTbl

MecTo neyatw KomnaHus

[lata nposefigHNs paboT

lMoanuch ycTaHOBLLMKA

Mofnuch 3akasyuka

BbinonHeHHbIe paboTbl
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W, MOTYT ObiTb U3MEHEHBI B /1000 BPeMS 1 683 NPEABaPUTESIbHOIO YBEAOMIEHNS.

6, COABPXALLMNECS B ITON UHCTPYKLM
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YTUIN3ALUA

= CAME S.p.A. umeeT cepTudukar cuctembl 3awuThl okpyxatowen cpedbl UNIEN ISO 14001, rapaHTupyOLLUIA SKONOTYECKyH0
6e30MacHOCTb Ha ee 3aBOjax.

Mbl npocum, 4To6bl Bbl NPO0MKANN 3aLIMLLATL OKpyXatoLyto cpedy. CAME cuntaeT 0aHUM 13 yHAAMEHTaNbHbIX MyHKTOB CTpaTeriy
PbIHOYHbIX OTHOLLIEHNIA BBIMONIHEHWE 3TWX KPATKMX PYKOBOAALLWX NPVUHLMMOB:

£ YTUNM3ALMSA YIAKOBKM

YNaKkoBOYHbIE KOMMOHEHTHI (KAPTOH, MNacTmMacca v T. A.) — TBep/ble 0TX0Abl, yTUAN3NPYEMbIE 6e3 KakIX-N0 CneLmpuIecKnx
TpyaHocTel. HeobxoaMmo NpoCcTo Pa3fenuThb UX Tak, YTOObl OHX MOTAIN BbITh NepepadoTaHbl.

YTunnsaumio Heo6xoaumMo NpoOBOAUTL B COOTBETCTBUM C IENCTBYIOLLMM 3aKOHOATeNbCTBOM MECTHOCTH, B KOTOPOI NPON3BOAMNACH
aKcnnyaTauus u3fenms.

HE 3ATPASHANTE OKPY)KAIOLLYIO CPEJY!

£ YTUNM3ALNS USLENNS

Haluw npoayKTbl M3rOTOBMEHbI C UCMONb30BAHMEM PA3NNYHbIX MaTepUanoB. bonbLias ux 4acTb (@NOMUHWA, NhacTMacca, CTasb,
3NeKTPUYECKIME Kabenm) acCUMUIMPYETCS Kak ropoAckue Teepble 0TXodbl. OHKU MOTyT 6bITh NepepadoTaHbl CeLyuani3anpoBaHHbIMMI
KOMMaHUSAMU.

[lpyrue KOMNOHEHTbI (3NEKTPOHHbIE MNaThl, 6aTaperikin 6PENOKOB-NepPeaTiMKoB 1 T.4.), HANPOTKB, MOTYT COAEPXKATb 3arPA3HALLME
BELLECTBA.

OHW [OMKHbBI NEPeaaBaTbcs KOMMNaHUAM, UMEIOLLIM JINLEH3MIO Ha X NepepaboTky.

YTunnsaumio Heo6xoaumMo NpoOBOAUTL B COOTBETCTBUM C IENCTBYIOLLMM 3aKOHOATeNbCTBOM MECTHOCTH, B KOTOPOI NPON3BOAMNACH
aKcnnyaTauus n3fenms.

HE 3ATPASHANTE OKPY)KAIOLLYIO CPEJY!

HOPMbI U CTAHZIAPTDI

N3penne cOOTBETCTBYET TPEOOBAHUAM LENCTBYIOLLUX HOPMATUBOB.
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31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy
tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941

Via Martiri Della Liberta, 15
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