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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

A\ Importanti istruzioni di sicurezza.
A\ Seguire tutte le istruzioni, in quanto un'installazione non corretta puo portare a lesioni gravi.
A\ Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.
Il prodotto deve essere destinato solo all’uso per il quale & stato espressamente studiato e ogni altro uso € da considerarsi
pericoloso. e |l produttore non puo essere considerato responsabile per eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed
irragionevoli. @ |l prodotto oggetto di questo manuale & definito ai sensi della Direttiva Macchine 2006/42/CE come una
quasi-macchina. e La quasi-macchina e un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da solo, non € in grado
di garantire un’applicazione ben determinata. ® Le quasi-macchine sono unicamente destinate ad essere incorporate
0 assemblate ad altre macchine o ad altre quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla
Direttiva Macchine 2006/42/CE. e L'installazione finale deve essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE
e agli standard europei di riferimento vigenti. ® Il produttore declina ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non
originali; questo implica anche la decadenza della garanzia. e Tutte le operazioni indicate in questo manuale devono
essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato e nel pieno rispetto delle normative vigenti. e La
predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si devono eseguire osservando la regola dell’arte,
in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. ® Durante tutte le fasi dell’installazione assicurarsi di operare fuori tensione.
e \lerificare che il range di temperature indicato sia adatto al luogo di installazione. ® Non installare in luoghi posti in
salita o discesa (ovvero che non siano in piano). ® Non montare I'automazione su elementi che potrebbero piegarsi. Se
necessario, aggiungere adeguati rinforzi ai punti di fissaggio. ® Assicurarsi che, nel luogo previsto per l'installazione, il
prodotto non venga bagnato da getti d'acqua diretti (irrigatori, idropulitrici, ecc.). ® Prevedere nella rete di alimentazione
e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che consenta la
disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Ill. ® Delimitare adeguatamente I'intero sito
per evitare I'accesso da parte di persone non autorizzate, in particolare minori e bambini. ® Nel caso di movimentazione
manuale prevedere una persona per ogni 20 kg da sollevare; nel caso di movimentazione non manuale utilizzare opportuni
mezzi per il sollevamento in sicurezza. ® Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare possibili pericoli
meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione dell'automazione. @ | cavi elettrici devono passare attraverso
apposite tubazioni, canaline e passacavi al fine di garantire un'adeguata protezione contro il danneggiamento meccanico.
e | cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante 1'uso (per esempio: motore e
trasformatore). ® Prima di procedere con I'installazione, verificare che la parte guidata sia in buone condizioni meccaniche,
e che si apra e si chiuda correttamente. e Il prodotto non puo essere utilizzato per automatizzare una parte guidata
comprensiva di porta pedonale, a meno che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizione
di sicurezza. ® Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse circostanti a seguito del
movimento della parte guidata stessa. e Prevedere un‘ulteriore protezione per evitare lo schiacciamento delle dita fra
pignone e cremagliera. e Tutti i comandi fissi devono essere chiaramente visibili dopo I'installazione, in una posizione
tale che la parte guidata sia visibile in maniera diretta, tuttavia lontani dalle parti in movimento. Nel caso di comando ad
azione mantenuta, questo deve essere installato ad un‘altezza minima di 1,5 m da terra e non deve essere accessibile al
pubblico. ® Se non gia presente, applicare un’etichetta permanente che descriva come usare il meccanismo di sblocco
manuale vicino al relativo elemento di azionamento. ® Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata adeguatamente e
che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi come lo sblocco manuale, funzionino correttamente. e Prima della consegna
all'utente, verificare la conformita dell'impianto alle norme armonizzate ed ai requisiti essenziali nella Direttiva Macchine
2006/42/CE. * Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi posizionati bene in
vista e devono essere spiegati all’utilizzatore finale. ® Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al
completamento dell'installazione. @ Se il cavo di alimentazione € danneggiato, deve essere sostituito dal produttore o dal
servizio di assistenza tecnica autorizzato, 0 comunque da personale debitamente qualificato, per evitare ogni rischio. @
Conservare questo manuale all’'interno del fascicolo tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi utilizzati per la
realizzazione dell'impianto di automazione. ® Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali d’uso relativi ai
prodotti che compongono la macchina finale.



Punti di potenziale pericolo per le persone
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® Divieto di transito durante la manovra.

& Pericolo di intrappolamento.

A Pericolo di intrappolamento mani.

é Pericolo di intrappolamento piedi.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

W~=" CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN 1SO 14001 a garanzia
del rispetto e della tutela dell’ambiente. Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie
strategie operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

€3 SMALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente
effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

€3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono
essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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DATI E INFORMAZIONI SUL PRODOTTO

Legenda

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.

A\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

&= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Descrizione

801MS-0300

BKV15AGS - Automazione con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicurezza,
gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0310

BKV20AGS - Automazione con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicurezza,
gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0320

BKV25AGS - Automazione con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di sicurezza,
gestione del movimento/rilevazione degli ostacoli e pignone modulo 6 per cancelli fino a 2500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0330
BKV15RGS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
ingressi di sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0340

BKV20RGS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
ingressi di sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0350

BKV15AGE - Automazione versione Plus con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, finecorsa magnetici e accessorio clock incluso per cancelli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0360

BKV20AGE - Automazione versione Plus con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, finecorsa magnetici e accessorio clock incluso per cancelli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0370

BKV25AGE - Automazione versione Plus con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 ingressi di
sicuezza, pignone modulo 6, finecorsa magnetici e accessorio clock incluso per cancelli fino a 2500 kg e 20 m di lunghezza.

801MS-0301

BKV15ALS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
ingressi di sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 1500 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL 7040.

801MS-0311
BKV20ALS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
ingressi di sicuezza, gestione del movimento e rilevazione degli ostacoli per cancelli fino a 2000 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL 7040.

801MS-0321
BKV25ALS - Automazione ad alte performance con motore a 36 V, completa di scheda elettronica con display grafico, Adaptive Speed & Torque Technology, 4
ingressi di sicuezza, gestione del movimento/rilevazione degli ostacoli e pignone modulo 6 per cancelli fino a 2500 kg e 20 m di lunghezza. Cover grigio RAL 7040.

Destinazione d'uso

Soluzione per cancelli scorrevoli di grandi dimensioni
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.



Descrizione delle parti

Automazione

@ Coperchio

© Coperchio di protezione della scheda

© Scheda elettronica

© Supporto porta-schede

© Motoriduttore

@ Finecorsa meccanico

@ Piastra di fissaggio

© Alloggiamento per n. 2 batterie di emergenza
© Alloggiamento per termostato con cartuccia
@ Alloggiamento per modulo RGSMO001

® Alloggiamento per scheda 806SA-0090

* Solo per BKV15AGE, BKV20AGE e BKV25AGE
* L1 | finecorsa magnetici sono alternativi ai finecorsa meccanici.

@® Alloggiamento per modulo RGP1

® Leva di sblocco

@ Alette per finecorsa meccanico

® Minuteria di fissaggio

® Alloggiamento per modulo UR042
® Fori per il passaggio dei cavi elettrici
® Alloggiamento per modulo SMA

® Finecorsa magnetico*

@ Alette per finecorsa magnetico*

@ Scheda clock (806SA-0120)*

- Istruzioni originali
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Scheda elettronica

Le funzioni sui contatti di ingresso e di uscita le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti sono impostate e visualizzate sul display.
Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

A\ Per un funzionamento corretto, prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto, &€ OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti,
scollegare le batterie.

/\ Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

© Morsettiera per il collegamento del motoriduttore @ Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di segnalazione
© Morsettiera per il collegamento dell'Encoder ® Morsettiera per I'uscita B1-B2

© Morsettiera per il collegamento del modulo RGP1 o scheda 806SA-0090 ® Connettore per scheda di decodifica R700 o R800
© Tasti per la programmazione ® Connettore per modulo RIOCN8WS

© Connettore per scheda RSE ® Connettore per scheda clock (806SA-0120)

© Connettore per CAME KEY @ Morsettiera per microinterruttori di finecorsa

@ Connettore per scheda radiofrequenza a innesto (AF) @ Fusibile per gli accessori

© Morsettiera per il collegamento dell'antenna @ Fusibile per la scheda elettronica

© Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di sicurezza @ Morsettiera per il collegamento del trasformatore
@ Morsettiera per il collegamento della funzione abbinata o CRP @ Connettore per scheda Memory Roll

® Morsettiera per il collegamento dei dispositivi di comando @ Display

@® Morsettiera per il collegamento del selettore a tastiera @ Fusibile di linea

® Morsettiera per il collegamento del selettore transponder @ Morsettiera per I'alimentazione
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Per poter inserire le schede a innesto nei connettori dedicati, rimuovere il coperchio della scheda.




Dimensioni

- Istruzioni originali
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Limiti di impiego

Modulo del pignone 4 4 6 4
Lunghezza massima anta (m) 20 20 20 20
Peso massimo anta (kg) 1500 2000 2500 1500
Modulo del pignone 4 4 6 4
Lunghezza massima anta (m) 20 20 20 20
Peso massimo anta (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
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Dati tecnici

Alimentazione (V - 50/60 Hz)
Alimentazione motore (V)

Alimentazione scheda (V)

Consumo in stand-by (W)

Consumo in stand-by con il modulo RGP1

(W)
Potenza (W)

Termo-protezione trasformatore (°C)
Corrente assorbita (A)

Massima corrente assorbita (A)
Colore

Temperatura d’esercizio (°C)

Spinta (N)

Massima spinta (N)

Velocita massima di manovra (m/min)
Tempo lavoro (s)

Cicli/ora

230 AC 230 AC
36 DC 36 DC
26 DC 26 DC
14 14
0,8 0,8
200 250
120 120
8 9
20 20
RAL 7024 RAL 7024
-20 + +55 -20 + +55
800 900
1200 1350
12 12
180 180

SERVIZIO CONTINUO ~ SERVIZIO CONTINUO ~ SERVIZIO CONTINUO ~ SERVIZIO CONTINUO ~ SERVIZIO CONTINUO

230 AC

36 DC

26 DC
14
0,8

300
120
10
20
RAL 7024

201455

1000
1500
12
180

120 AC

36 DC

26 DC
14
0,8

200
120
8
20

RAL 7024
-20 = +55

800
1200
12
180

120 AC

36 DC

26 DC
14
0,8

250
120
9
20
RAL 7024

-20 = +55

900
1350
12
180

Grado di protezione (IP) 54 54 54 54 54
Classe di isolamento | | | | |
Rapporto di riduzione (i) 40 40 40 40 40
Peso (kg) 20 21 21 20 21
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentazione motore (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Alimentazione scheda (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Consumo in stand-by (W) 14 14 14 14 14 14
Consumo in stand-by con il modulo 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
RGP1 (W)
Potenza (W) 200 250 300 200 250 300
Termo-protezione trasformatore (°C) 120 120 120 120 120 120
Corrente assorbita (A) 8 9 10 8 9 10
Massima corrente assorbita (A) 20 20 20 20 20 20
Colore RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Temperatura d’esercizio (°C) -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55
Spinta (N) 800 900 1000 800 900 1000
Massima spinta (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Velocita massima di manovra (m/min) 12 12 12 12 12 12
Tempo lavoro (s) 180 180 180 180 180 180
Cicli/ora SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO SERVIZIO
CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO CONTINUO
Grado di protezione (IP) 54 54 54 54 54 54
Classe di isolamento | | | | | |
Rapporto di riduzione (i) 40 40 40 40 40 40
Peso (kg) 20 21 21 20 21 21
Tabella dei fusibili
Fusibile di linea 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Fusibile scheda 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF
Fusibile accessori 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
Fusibile di linea 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Fusibile scheda 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF
Fusibile accessori 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF




Tipi di cavi e spessori minimi

Lunghezza del cavo (m) fino a 20 da20a30
Alimentazione 230 V AC 3G x 1,5 mm2 3G x 2,5 mm2
Lampeggiatore 24 V AC/DC 2x1 mm2 2x1 mm2
Fotocellule TX 2 x0,5mm2 2 x 0,5 mm2
Fotocellule RX 4x0,5 mm2 4x0,5 mm2
Dispositivi di comando *n°x 0,5 mm2 *n°x 0,5 mm2

*n° = vedi istruzioni di montaggio del prodotto.

Attenzione: la sezione del cavo ¢ indicativa perché varia in funzione della potenza del motore e della lunghezza del cavo.

Con alimentazione a 230V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245 IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece,
utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN
50267-2-1 (CEI).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).

Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei
dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pil carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato sulla base degli

assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.
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INSTALLAZIONE

Le seguenti illustrazioni sono solo esempi in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori varia a seconda della zona di
installazione. Spetta all’installatore scegliere la soluzione piu adatta.

| disegni si riferiscono all’automazione installata a sinistra.

Operazioni preliminari

Fare lo scavo per la cassa matta.
Preparare i tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di derivazione.

Per il collegamento del motoriduttore e degli accessori, si consigliano tubi corrugati @ 40 mm.
Il numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.

Posa della piastra di fissaggio

Preparare una cassa matta di dimensioni maggiori alla piastra di fissaggio.
Inserire la cassa matta nello scavo.

La cassa matta deve sporgere di 50 mm dal livello del suolo.
Inserire una griglia di ferro nella cassa matta per armare il cemento.




Inserire le viti fornite nella piastra di fissaggio.

Bloccare le viti con i dadi forniti.

Estrarre le zanche preformate, utilizzando un cacciavite.
Inserire la piastra di fissaggio nella griglia di ferro.

| tubi devono passare attraverso i fori predisposti.

Posizionare la piastra di fissaggio rispettando le misure riportate sul disegno.
Se il cancello non ha la cremagliera, procedere con I'installazione.

Vedere il paragrafo FISSAGGIO DELLA CREMAGLIERA.
Riempire la cassa matta di cemento.

La piastra deve essere perfettamente in bolla e con il filetto delle viti completamente in superficie.
Attendere che il cemento solidifichi per almeno 24 ore.
L

76

Togliere la cassa matta.
Riempire di terra lo scavo attorno al blocco di cemento.

- Istruzioni originali
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Inserire i cavi elettrici nei tubi fino a farli uscire di 600 mm circa.

Togliere i dadi dalle viti.

Posizionare I'automazione sopra la piastra di fissaggio.
111 cavi elettrici devono passare sotto la cassa dell'automazione

Preparazione dell'automazione
Rimuovere il coperchio dell'automazione
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Forare il passacavo.
Infilare il passacavo nei cavi.
Sollevare I'automazione di 5+10 mm dalla piastra agendo sui piedini filettati per permettere eventuali regolazioni successive tra pignone e cremagliera.

5+10
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Fissaggio della cremagliera

@ Shloccare I'automazione.
© Appoggiare la cremagliera sul pignone.
© Saldare o fissare la cremagliera al cancello in tutta la sua lunghezza.

Per assemblare i moduli della cremagliera, utilizzare un pezzo di scarto appoggiandolo sotto il punto di giuntura e bloccandolo con due morsetti.

- Istruzioni originali
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Regolazione accoppiamento pignone-cremagliera

Aprire e chiudere il cancello manualmente.

Registrare la distanza dell'accoppiamento pignone-cremagliera con i piedini filettati (regolazione verticale) e le asole (regolazione orizzontale).

Il peso del cancello non deve gravare sull'automazione.

Procedere al fissaggio solo dopo aver regolato I'accoppiamento pignone-cremagliera.

Fissare I'automazione alla piastra di fissaggio con gli scontri e i dadi.

Fissaggio dell'automazione
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Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa meccanici
© Fissare |'aletta di finecorsa di apertura con le viti senza testa (fornite).

© Infilare I'aletta di finecorsa di apertura sulla cremagliera.

La molla deve far scattare il micro.

@ Aprire il cancello.

O Fissare |'aletta di finecorsa di chiusura con le viti senza testa (fornite).

~
¥\/r—) ' ‘

O Chiudere il cancello

© Infilare I'aletta di finecorsa di chiusura sulla cremagliera

La molla deve far scattare il micro.
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Determinazione dei punti di finecorsa con finecorsa magnetici
* Solo per BKV15AGE, BKV20AGE e BKV25AGE

@ Aletta per finecorsa magnetico in chiusura
© Aletta per finecorsa magnetico in apertura

S

]

P =T

Verso sinistra (Default) Verso destra
Cambiare il parametro nella funzione [Direzione apertura].

| disegni che seguono si riferiscono ai finecorsa installati con automazione a sinistra.
Aprire il cancello.
Infilare I'aletta magnetica di finecorsa di apertura sulla cremagliera.

I magnete dell'aletta deve stare a una distanza compresa tra 10 e 30 mm dal sensore magnetico.

! )

Fissare il supporto alla cremagliera, utilizzando le viti senza testa (fornite).

I magnete dell'aletta di finecorsa deve essere perpendicolare al sensore magnetico.
Fissare I'aletta di finecorsa con la vite (fornita).




Chiudere il cancello.
Infilare I'aletta magnetica di finecorsa di chiusura sulla cremagliera.

Il magnete dell'aletta deve stare a una distanza compresa tra 10 e 30 mm dal sensore magnetico.

A

1
e /f

Fissare il supporto alla cremagliera, utilizzando le viti senza testa (fornite).

Il magnete dell'aletta di finecorsa deve essere perpendicolare al sensore magnetico.
Fissare I'aletta di finecorsa con la vite (fornita).

- Istruzioni originali
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COLLEGAMENTI ELETTRICI

Passaggio dei cavi elettrici

Eseguire i collegamenti elettrici secondo le disposizioni vigenti.
| cavi elettrici non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per esempio: motore e trasformatore).

Alimentazione

Durante tutte le fasi dell’installazione assicurarsi di operare fuori tensione.
A\ Prima di intervenire sul quadro di comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.

Collegamento alla rete elettrica (120/230 V AC - 50/60 Hz) Uscita alimentazione per accessori

O Cavo di fase L'uscita eroga normalmente 24 V AC.

@ Cavo neutro

@ Cavo di terra La somma degli assorbimenti degli accessori

connessi non deve superare i 20 W.
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Portata massima dei contatti

Accessori 10-11 24 AC/DC 20
Lampada supplementare 10-E3 24 AC/DC 12
Lampeggiatore 10-E 24 AC/DC 3
Spia stato automazione 10-5 24 AC/DC 3




Dispositivi di segnalazione

© Lampeggiatore
Lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura dell'automazione.

© Lampada supplementare
Aumenta l'illuminazione nella zona di manovra.

© Spia stato automazione
Segnala lo stato dell'automazione.

——1

EE[EEE
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Dispositivi di comando

© Lettore per tessere
© Selettore transponder
© Selettore a tastiera

O Pulsante di STOP (contatto NC)
Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
Se il contatto non viene utilizzato, deve essere disattivato in fase di programmazione.

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione SOLO APRE

O Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione APERTURA PARZIALE

@ Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione SOLO CHIUDE

© Dispositivo di comando (contatto NO)
Funzione APRE-CHIUDE (passo-passo) o APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale)

© Antenna con cavo RG58

S1GND 123347

(i inin IR
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loe]




Dispositivi di sicurezza

Collegare i dispositivi di sicurezza agli ingressi CX, CY, CZ e/o CK (contatti NC).
In fase di programmazione, configurare il tipo di azione che deve essere svolta dal dispositivo collegato all'ingresso.

Se non vengono utilizzati, i contatti CX, CY, CZ e/o CK devono essere disattivati in fase di programmazione.

Fotocellule DELTA e DXR Fotocellule DELTA e DXR
Collegamento standard Collegamento con test di sicurezza

Vedi funzione F5 test sicurezze.

@@@@H@@

10 TS 2 C CYCZCK

HERABAA

10 TS XCY CZ CK

| ] |

i RX i X il RX

Fotocellule DIR / DELTA-S Fotocellule DIR / DELTA-S
Collegamento standard Collegamento con test di sicurezza

Vedi funzione F5 test sicurezze.

HHRERAH

10 TS CX CV CZ CK

HHRHERBH

10 TS 2 CX CY CZ CK

10 2 TX C NC

HHEHE RX

Bordo sensibile DFWN
Collegamento con contatto resistivo o NC

@@@@@@@ ™
T
DFWN ]
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Coppia di bordi sensibili DFWN
Collegamento in parallelo con contatto resistivo (consigliato)

HHHHHHH

10 TS 2 CX GY GZ CK

C NO NC

o
DFWN

C NO NC

K
DFWN

[

Coppia di bordi sensibili DFWN
Collegamento in serie con contatto resistivo o NC

A

[:

HHHHRRH

10 TS 2 CX CY CZ CK

C NO NC

o
DFWN

C _NO NC

i
DFWN

-

R~_




PROGRAMMAZIONE

Funzione dei tasti di programmazione

@ Tasto ESC

Il tasto ESC permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Uscire dal menu

Annullare le modifiche

Tornare alla schermata precedente

Arrestare I'automazione

© Tasti < >

| tasti < > permettono di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Navigare attraverso le voci del menu

Incrementare o decrementare un valore

Chiudere o aprire I'automazione

© Tasto ENTER

Il tasto ENTER permette di eseguire le operazioni di seguito descritte.
Entrare nei menu
Confermare la scelta

N

Legenda icone

|'automazione & in autoapprendimento.
@ Quando I'automazione € in autoapprendimento, I'’AST Control € disattivo.
Per evitare che I’AST Control sia disattivo, eseguire la taratura della corsa manualmente.

|"automazione ha rilevato un ostacolo durante il movimento del cancello verso destra.
|"automazione ha rilevato un ostacolo durante il movimento del cancello verso sinistra.

L 'automazione ha rilevato due ostacoli durante il movimento del cancello verso destra.
"|2 Al raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e viene indicato a display un messaggio di errore.

|"automazione ha rilevato due ostacoli durante il movimento del cancello verso sinistra.
2|4' (RN raggiungimento del numero massimo di rilevamenti, I'automazione si ferma e viene indicato a display un messaggio di errore.

C'e almeno un timer programmato.

7

9
hh

E in esecuzione un timer programmato.

Z Con il timer programmato per I'apertura o per I'apertura parziale, qualsiasi comando radio dato permettera sempre I'apertura. | comandi filari
continuano a funzionare normalmente.

Messa in funzione

Terminati i collegamenti elettrici, procedere con la messa in funzione. L'operazione deve essere effettuata solo da personale esperto e qualificato.
Controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.
Dare tensione e procedere con la procedura guidata che appare a display.

Dopo aver dato tensione all'impianto, la prima manovra & sempre in apertura; attendere il completamento della manovra.

LL] Premere immediatamente il tasto ESC o il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o vibrazioni sospette o
comportamenti inattesi dell’impianto.
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Menu delle funzioni

Direzione apertura
Imposta la direzione di apertura del cancello.

Configurazione Direzione apertura Verso sinistra (Default)
Impostazioni motore Verso destra

Prova motore
Verifica del corretto senso di apertura del cancello.
Se i tasti non eseguono correttamente i comandi, invertire il senso di apertura del cancello.

Configurazione Prova motore Il tasto > fa chiudere il cancello
Impostazioni motore Il tasto < fa aprire il cancello

Taratura corsa
Avvia I'auto-apprendimento della corsa.

Configurazione Taratura corsa Confermi? NO
Impostazioni motore Confermi? Si
Tipo motore

Imposta il tipo di motoriduttore installato.

Configurazione Tipo motore BKV1500
Impostazioni motore BKV2000
BKV2500

Velocita apertura
Imposta la velocita di apertura (percentuale della massima velocita).

Configurazione Velocita apertura da 40% a 100% (Default 100%)
Impostazioni corsa

Velocita chiusura
Imposta la velocita di chiusura (percentuale della massima velocita).

Configurazione Velocita chiusura da 40% a 100% (Default 100%)
Impostazioni corsa

Velocita di rallentamento in apertura
Imposta la velocita di rallentamento in apertura (percentuale della massima velocita).

Se la velocita di rallentamento viene erroneamente impostata a un valore superiore rispetto alla velocita di apertura, il parametro viene corretto
automaticamente.

Configurazione Velocita rall apertura da 15% a 60% (50% Default)
Impostazioni corsa

Velocita di rallentamento in chiusura
Imposta la velocita di rallentamento in chiusura (percentuale della massima velocita).

Se la velocita di rallentamento viene erroneamente impostata a un valore superiore rispetto alla velocita di apertura, il parametro viene corretto
automaticamente.

Configurazione Velocita rall chiusura da 15% a 60% (50% Default)
Impostazioni corsa



Sensibilita in corsa
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

Configurazione AST control in corsa Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Minimo

Medio

Massimo

Personalizzato

Sensibilita rallentamento
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.

Configurazione AST control in rall Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Minimo

Medio

Massimo

Personalizzato

Partenza rallentata
Per impostare un rallentamento di qualche secondo dopo ogni comando di apertura e di chiusura.

Configurazione Partenza rallentata Disattivato (Default)
Impostazioni corsa Attivato

Punto di apertura parziale
Determina, in percentuale sulla corsa totale, il punto di apertura parziale del cancello.

Configurazione Punto ap. parziale da 10% a 100% (20% Default)
Impostazioni corsa

Punto di rallentamento in apertura
Imposta il punto di inizio del rallentamento in apertura (percentuale della corsa totale).
Durante la taratura della corsa, il punto di rallentamento in apertura viene automaticamente impostato per avere uno spazio di rallentamento pari a 60 cm.

Configurazione Punto rall apertura Da 2% a 60% (25% Default)
Impostazioni corsa

Punto di rallentamento in chiusura
Imposta il punto di inizio del rallentamento in chiusura (percentuale della corsa totale).
Durante la taratura della corsa, il punto di rallentamento in chiusura viene automaticamente impostato per avere uno spazio di rallentamento pari a 60 cm.

Configurazione Punto rall chiusura Da 2% a 60% (25% Default)
Impostazioni corsa

Stop totale

Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un dispositivo di comando per riprendere il movimento.
Configurazione Stop totale Disattivato (Default)

Sicurezze filari Attivato
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Ingresso CX
Associa una funzione all'ingresso CX.

Configurazione
Sicurezze filari

Ingresso CY
Associa una funzione all'ingresso CY.

Configurazione
Sicurezze filari

Ingresso CZ
Associa una funzione all'ingresso CZ.

Configurazione
Sicurezze filari

Ingresso CX

Ingresso CY

Ingresso CZ

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(3 = Stop parziale

(4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante I'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(3 = Stop parziale

(4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante I'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

Disattivato (Default)

C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)

(2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)

(3 = Stop parziale

(4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)

C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)

(8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)

(13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento

r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r8 = richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)

r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante |'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)



Ingresso CK
Associa una funzione all'ingresso CK.

Configurazione Ingresso CK Disattivato (Default)
Sicurezze filari C1 = Riapertura durante la chiusura (Fotocellule)
C2 = Richiusura durante I'apertura (Fotocellule)
C3 = Stop parziale
C4 = Attesa ostacolo (Fotocellule)
C7 = Riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili)
(C8 = Richiusura durande I'apertura (Bordi sensibili)
C13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento
r7 = riapertura durante la chiusura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)
r8 = richiusura durante I'apertura (Bordi sensibili con resistenza 8K2)
r7 (due bordi sensibili) = riapertura durante la chiusura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)
r8 (due bordi sensibili) = richiusura durante I'apertura (Coppia di bordi sensibili con
resistenza 8K2)

Test sicurezze
Attiva il controllo del corretto funzionamento delle fotocellule collegate agli ingressi, dopo ogni comando di apertura e chiusura.

Configurazione Test sicurezze Disattivato (Default)
Sicurezze filari Attivato

Ostacolo a motore fermo
Con la funzione attiva, il cancello rimane fermo se i dispositivi di sicurezza rilevano un ostacolo. La funzione ha effetto con: cancello chiuso, cancello aperto o dopo
uno stop totale.

Configurazione Ost. a motore fermo Disattivato (Default)

Sicurezze filari Attivato

RIO ED T1

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIOED T1 Disabilitata (Default)

Sicurezze RIO PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un

dispositivo di comando per riprendere il movimento.
P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante I'apertura.

RIO ED T2

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIO ED T2 Disabilitata (Default)

Sicurezze RIO PO = Arresta il cancello ed esclude I'eventuale chiusura automatica. Usare un

dispositivo di comando per riprendere il movimento.
P7 = Riapertura durante la chiusura.
P8 = Richiusura durante I'apertura.

Pag. 28 - Manuale FA01443-IT - 05/2021 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso. - Istruzioni originali



Pag. 29 - Manuale FA01443-IT - 05/2021 - © CAME S.p.A. - | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso. - Istruzioni originali

RIOPH T1
Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIOPHT1 Disabilitata (Default)
Sicurezze RIO P1 = Riapertura durante la chiusura.
P2 = Richiusura durante I'apertura.
P3 = Stop parziale.
P4 = Attesa ostacolo.
P13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento.

RIO PH T2

Permette di associare una funzione tra quelle previste a un dispositivo di sicurezza wireless.

Configurazione RIO PH T2 Disabilitata (Default)

Sicurezze RIO P1 = Riapertura durante la chiusura.

P2 = Richiusura durante I'apertura.

P3 = Stop parziale.

P4 = Attesa ostacolo.

P13 = riapertura durante la chiusura con chiusura immediata dopo la rimozione
dell'ostacolo, anche con cancello non in movimento.

Comando 2-7
Per 'associazione di un comando al dispositivo collegato su 2-7.

Configurazione Comando 2-7 Passo-passo (Default)
Ingressi comando Sequenziale

Azione mantenuta
Con la funzione attiva, il movimento dell’automazione (apertura o chiusura) si interrompe quando il dispositivo di comando viene rilasciato.

L'attivazione della funzione esclude tutti gli altri dispositivi di comando.

Configurazione Azione mantenuta Disattivato (Default)
Funzioni Attivato
Uscita B1-B2
Per la configurazione del contatto.
Configurazione Uscita B1-B2 Bistabile
Funzioni

Monostabile (Default)
Il contatto rimane chiuso da 1 a 180 secondi.

Libera ostacolo
In caso di ostacolo rilevato dal bordo sensibile o dal sensore amperometrico della scheda elettronica, avviene I'inversione di marcia per uno spazio sufficiente a
liberare I'ostacolo.

Con funzione disattivata, avviene I'inversione di marcia fino al raggiungimento del finecorsa.

Configurazione Libera ostacolo Disattivato (Default)
Funzioni Attivato



Chiusura automatica
Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, una volta che € stato raggiunto il punto di finecorsa in apertura.

La funzione non si attiva nei casi in cui: intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza
di tensione.

Configurazione Ch. Automatica Disattivato (Default)
Tempi Da 1 a 180 secondi

Chiusura automatica dopo apertura parziale
Imposta il tempo che deve trascorrere prima che si attivi la chiusura automatica, dopo che & stato eseguito un comando di apertura parziale.

La funzione non si attiva nei casi in cui: intervengano dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza
di tensione.

Non disattivare la funzione [Ch. automatica].

Configurazione Ch. auto. parziale Disattivato
Tempi Da 1 a 180 secondi (10 secondi Default)

Spia cancello aperto
Segnala lo stato del cancello.

Configurazione Spia cancello aperto Spia accesa (Default) - La spia rimane accesa quando il cancello & in movimento o
Gestione lampade aperto.
Spia lampeggiante - La spia lampeggia quando il cancello & in movimento e rimane
accesa quando il cancello & aperto.
Lampeggio ritmico - Il segnale consiste in 3 + 3 lampeggi, ogni ora, per segnalare il
raggiungimento del numero di manovre per la manutenzione.

Lampada E3
Permette di scegliere la modalita di funzionamento del dispositivo di illuminazione collegato all'uscita.
Configurazione Lampada E3 Disattivato (Default)
Gestione lampade Lampada ciclo
EL] La lampada rimane spenta se non viene impostato un tempo di chiusura
automatica.

Lampada di cortesia
La lampada rimane accesa per il tempo impostato con la funzione [Tempo

cortesial.
Tempo cortesia
Imposta il tempo di accensione del dispositivo di illuminazione.
Configurazione Tempo cortesia da 60 a 180 secondi (60 secondi Default)

Gestione lampade

Tempo prelampeggio
Imposta il tempo di attivazione anticipata del lampeggiatore, prima di ogni manovra.

Configurazione Tempo prelampeggio Disattivato (Default)
Gestione lampade Da 1 a 10 secondi
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RSE1
Configura la funzione che deve svolgere la scheda innestata sul connettore RSE1.

[ Se sul connettore RSE_1 & presente una scheda RSE configurata per il collegamento abbinato, utilizzare il connettore RSE_2 per la connessione remota
(CRP). In questo caso, viene esclusa la possibilita di collegare CAME KEY.

Configurazione RSE1 CRP (Default)
Comunicazione RSE Abbinato

Disattivato
Indirizzo CRP

Assegna un codice identificativo univoco (indirizzo CRP) alla scheda elettronica. La funzione & necessaria nel caso c¢i siano pitl automazioni connesse mediante CRP.

Configurazione Indirizzo CRP da1az254
Comunicazione RSE

Velocita RSE1
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulla porta RSE1.
Configurazione Velocita RSE1 1200 bps
Comunicazione RSE 2400 bps
4800 bps
9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps
Velocita RSE2
Imposta la velocita di comunicazione del sistema di connessione remota sulla porta RSE2.
Configurazione Velocita RSE2 1200 bps
Comunicazione RSE 2400 bps
4800 bps
9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps
Salvataggio dati

Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

Configurazione Salvataggio dati
Memoria esterna

Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

Configurazione Lettura dati
Memoria esterna



Procedura guidata
E possibile utilizzare la procedura guidata di configurazione dell’impianto.

Configurazione Procedura guidata Tipo impianto
Direzione apertura
Ingresso CX
Ingresso CY
Ingresso CZ
Ingresso CK
AST Control in corsa
AST Control in Rallentamento
Inserisci utenti
Taratura corsa

Nuovo Utente
Permette di registrare un massimo di 250 utenti e di assegnare ad ognuno di essi una funzione.

L'operazione puo essere svolta mediante un trasmettitore o altro dispositivo di comando. Le schede che gestiscono i dispositivi di comando (AF - R700 -
R800) devono essere innestate nei connettori.

Gestione utenti Nuovo Utente Passo passo
Sequenziale
Apre
Apertura parziale
Uscita B1-B2

Scegliere la funzione che si vuole assegnare all'utente.
Premere ENTER per confermare.

Inviare il codice dal dispositivo di comando.

Ripetere la procedura per inserire altri utenti.

Rimuovi utente
Rimuove uno degli utenti registrati.

Gestione utenti Rimuovi utente Usare le frecce per scegliere il numero associato all'utente che si vuole rimuovere.
Nr: 1> 250
In alternativa e possibile azionare il dispositivo di comando associato all'utente che si
vuole rimuovere.
Premere ENTER per confermare.
Appare la scritta CLr a confermare la cancellazione.

Confermi? NO

Confermi? S|
Rimuovi tutti
Rimuove tutti gli utenti registrati.
Gestione utenti Rimuovi tutti Confermi? NO
Confermi? Sl

Decodifica radio
Permette di scegliere il tipo di codifica radio dei trasmettitori abilitati a comandare I'automazione.

Scegliendo il tipo di codifica radio dei trasmettitori [Rolling code] o [TW key block], eventuali trasmettitori con codifica radio diversa precedentemente
memorizzati, verranno cancellati.

Gestione utenti Decodifica radio Tutte le decodifiche
Rolling code
TW Key block

Confermi? NO
Confermi? Sl
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Tipo sensore
Imposta il tipo di dispositivo di comando.

Gestione utenti Tipo sensore Tastiera
Transponder

Self-Learning Rolling
Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore utilizzandone uno gia esistente senza seguire la procedura di inserimento [Nuovo Utente].

Gestione utenti Self-Learning Rolling Disattivato (Default)
Attivato

Cambio modalita
Cambia la funzione assegnata ad un determinato utente.

Gestione utenti Cambio modalita Selezionare 'utente di cui si vuole modificare il comando.

E possibile selezionare I'utente senza usare le frecce, inviando un comando dal
dispositivo associato all'utente.

Premere ENTER per confermare.

Scegliere il comando da associare all'utente.

Premere ENTER per confermare.

Confermi? No

Confermi? Si
Versione FW
Visualizza il numero della versione firmware e GUI installate.
Informazioni Versione FW FW x.x.xx (firmware)

GUI x.x (grafica)

Conteggi manovre
Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate dall'automazione.

Manovre totali = Manovre effettuate dal momento dell'installazione.

Manovre parziali = Manovre effettuate dopo I'ultimo [Reset manutenzione].

Informazioni Conteggi manovre Manovre totali
Manovre parziali

Setta manutenzione
Permette di impostare il numero di manovre che puo eseguire I'automazione, prima che venga generato un segnale che avvisa della necessita di effettuare la
manutenzione. Il segnale consiste nel lampeggio ritmico 3 + 3 volte, ogni ora, della spia [Apre].

Informazioni Setta manutenzione Disattivato (Default)
da 1X100 a 250X100

Reset manutenzione
Azzera il conteggio del numero delle manovre parziali.

Informazioni Reset manutenzione Confermi? NO
Confermi? Si



Reset parametri
Ripristina le impostazioni di fabbrica ad esclusione delle funzioni: [Decodifica radio], [Tipo motore] e le impostazioni relative alla taratura della corsa.

Informazioni Reset parametri Confermi? NO
Confermi? Sl

Lista errori
Visualizza gli ultimi 8 errori rilevati. La lista errori puo essere cancellata.

Informazioni Lista errori Usare le frecce per scorrere la lista.
Per cancellare la lista errori selezionare [Cancella errori]
Premere ENTER per confermare.

Confermi? NO

Confermi? S
Mostra orologio
Abilita la visualizzazione dell'orologio sul display.
Gestione timer Mostra orologio
Imposta orologio
Permette di impostare data e ora.
Gestione timer Imposta orologio Utilizzare le frecce ed il pulsante Enter per inserire i valori desiderati.
DST automatico
Abilita I'impostazione automatica dell'ora legale.
Gestione timer DST automatico Disattivato (Default)
Attivato
Formato ora
Permette di scegliere il formato di visualizzazione dell'orologio.
Gestione timer Formato ora 24 ore
12 ore (AM/PM)

Crea nuovo timer
Permette di temporizzare una o pill tipologie di attivazioni a scelta tra quelle disponibili.

Gestione timer Crea nuovo timer Usare le frecce per scegliere la funzione desiderata.
Apertura / Apertura parziale/Uscita B1-B2
Premere ENTER per confermare.

Usare le frecce per impostare I'ora di inizio e I'ora di fine dell'attivazione della funzione.
Orario inizio / Orario fine
Premere ENTER per confermare.

Usare le frecce per impostare i giorni di attivazione della funzione.
Seleziona giorni / Tutta settimana
Premere ENTER per confermare.
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Rimuovi timer
Rimuove una delle temporizzazioni salvate.

Gestione timer Rimuovi timer Usare le frecce per scegliere la temporizzazione che si desidera rimuovere.
0 = [Apertura]
P = [Apertura parziale]
B = [Uscita B1-B2]
Premere ENTER per confermare.

Comandi
Permette di far eseguire alcuni comandi al cancello senza I'ausilio di dispositivi di comando.

Comandi Apertura
Apertura parziale
Chiusura
Stop

Usare le frecce per selezionare il comando che si vuole eseguire.
Premere ENTER per confermare.

Lingua
Imposta la lingua del display.

Lingua Italiano (IT)
English (EN)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espaiiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuin (RU)
Polski (PL)

Abilita password
Permette di impostare una password di 4 cifre. La password sara richiesta a chiunque voglia accedere al menu principale.

Password Abilita password Utilizzare le frecce e il pulsante Enter per comporre il codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter per confermare.

Smarrimento password

In caso di smarrimento della password, eseguire le operazioni di seguito descritte.
Togliere I'alimentazione alla scheda elettronica.

Tenendo premuti i tasti < >, ridare tensione alla scheda elettronica.

Continuare a tenere premuti i tasti < > fino a quando appare a display [Reset fabbrica].
Selezionare [Confermi? SI].

Premere ENTER per confermare.

Ripristinando la scheda elettronica, vengono cancellati tutti gli utenti memorizzati, le temporizzazioni impostate e le operazioni di taratura.

Rimuovi password
Rimuove la password che protegge I'accesso al menu principale.

Password Rimuovi password Confermi? NO
Confermi? S

Cambia password
Permette di cambiare la password di 4 cifre che protegge I'accesso al menu principale.

Password Cambia password Utilizzare le frecce ed il pulsante Enter per comporre il codice desiderato.
Ripetere la password utilizzando le frecce e il tasto Enter per confermare.



Menu F
Abilita la vista del menu funzioni F.

Esportare / importare dati

E possibile salvare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto in una scheda MEMORY ROLL.

| dati memorizzati possono essere riutilizzati in un'altra scheda elettronica per configurare allo stesso modo un altro impianto.
A\ Prima di inserire ed estrarre la scheda MEMORY ROLL, & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA.

© Inserire la scheda MEMORY ROLL sul connettore dedicato presente sulla scheda elettronica.

© Premere il pulsante Enter per accedere alla programmazione.

© Usare le frecce per scegliere la funzione desiderata.

Le funzioni vengono visualizzate solo quando viene inserita una scheda MEMORY ROLL

- Salvataggio dati
Salva nel dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

- Lettura dati
Carica dal dispositivo di memoria (memory roll) i dati relativi agli utenti, alle temporizzazioni e alle configurazioni.

Terminate le operazioni di salvataggio e caricamento dati, rimuovere la scheda MEMORY ROLL.
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MESSAGGI DI ERRORE

E1

E3

E4

E7

E8

E9

E10

E11

E12

E14

E15

E16

E17

E18

Errore di
calibrazione

Encoder non
funziona

Errore di test servizi
fallito

Tempo lavoro
scaduto

Sportello aperto

Nr massimo ostacoli
in chiusura

Nr massimo ostacoli
in apertura

Errore massimo di
ostacoli

Mancanza di
tensione di linea

Errore comunicazione

Radiocomando non
compatibile

Sportello SLAVE
aperto

Sistema RIO non
comunica

Sistema RIO non
configurato

Interruzione della taratura della corsa per la presenza di un ostacolo.

L'Encoder & scollegato.
L'Encoder & rotto.

Presenza di un ostacolo nel raggio d'azione delle fotocellule.
Le fotocellule non sono collegate o configurate correttamente.
Le fotocellule sono rotte.

Terminato il tempo massimo del lavoro impostato.

L'automazione & shloccata.

Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente

Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente

Superato il numero massimo di ostacoli rilevati consecutivamente

La configurazione sulla porta RSE ¢ errata.

II trasmettitore usato non &€ CAME.
La codifica impostata & diversa rispetto a quella del trasmettitore.
| trasmettitori sono TWIN e hanno KEY BLOCK differenti.

L'automazione SLAVE & sbloccata.

[I'modulo wireless non ¢ inserito sul connettore della scheda elettronica.
[I' modulo wireless ¢ rotto.

Il modulo wireless non ¢ stato configurato.
| dispositivi wireless non sono stati configurati.



OPERAZIONI FINALI

Prima di chiudere il coperchio, verificare che I'ingresso dei cavi sia sigillato per evitare I'entrata di insetti e la formazione di umidita.

FUNZIONAMENTO ABBINATO

Comando unico di due automazioni collegate.

Collegamenti elettrici

Collegare le due schede elettroniche con un cavo tipo UTP CAT 5.
Inserire una scheda RSE su entrambe le schede elettroniche, utilizzando il connettore RSE_1.
Procedere con il collegamento elettrico dei dispositivi e degli accessori.

| dispositivi e gli accessori vanno collegati sulla scheda elettronica che verra impostata come MASTER.
Per i collegamenti elettrici dei dispositivi e degli accessori, vedere capitolo COLLEGAMENTI ELETTRICI.

I
b=
oD
>
=
S

/

CX Cy CZ CK

[

UTP CAT 5

- Istruzioni originali

- | contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preavviso.
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Programmazione

Tutte le operazioni di programmazione di seguito descritte vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.
Selezionare il tipo di impianto [Abbinato] durante la procedura guidata o configurare la porta RSE_1 in [Abbinato].

Dopo la programmazione dell'automazione MASTER in [Abbinato], la seconda automazione diventa automaticamente SLAVE.

Memorizzazione degli utenti
Tutte le operazioni di memorizzazione degli utenti vanno eseguite solo sulla scheda elettronica impostata come MASTER.

Modalita di funzionamento

© Comando APERTURA PARZIALE
© Comando PASSO-PASSO o0 SOLO APRE

o [TATTITT-

s

e%%ﬁ%@ﬂﬂﬂﬂﬂ-n '--Uﬂﬂﬂﬂﬁ%%

20 m - 1500 kg 250000 - -

20 m - 2000 kg - 250000 -

20 m - 2500 kg - - 250000
Installazione in zona ventosa -15% -15% -15%

Le percentuali indicano di quanto si debba ridurre il numero di cicli in relazione al tipo e numero di accessori installati.
A\ Prima di effettuare qualunque operazione di pulizia, manutenzione o sostituzione di parti, togliere I'alimentazione al dispositivo.
A\ Questo documento fornisce all'installatore le indicazioni sui controlli obbligatori durante gli interventi di manutenzione.

A Se I'impianto non viene utilizzato per lunghi periodi, per esempio nel caso di installazioni in luoghi ad apertura stagionale, € opportuno togliere
|'alimentazione e, al ripristino, verificare il corretto funzionamento.

Per le informazioni relative alla corretta installazione e alle regolazioni, consultare il manuale di installazione del prodotto.
Per le informazioni relative alla scelta del prodotto e degli accessori, consultare il catalogo prodotti.

Ogni 10.000 cicli e comunque ogni 6 mesi di attivita, sono obbligatori gli interventi di manutenzione di seguito indicati.
Eseguire un controllo generale e completo del serraggio della bulloneria.

Lubrificare tutte le parti meccaniche in movimento.

Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare lo stato di usura delle parti meccaniche in movimento e verificarne il corretto funzionamento.

Controllare I'efficienza del dispositivo di sblocco, eseguendo una manovra con anta libera. L'anta non deve trovare impedimenti.
Verificare I'integrita dei cavi e le loro connessioni.

Controllare e pulire la guida di scorrimento e la cremagliera.



Fabbricante / Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

{ Whtwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adresss / adresss / dirscoion / enderego / adres / adras

Wia Martiri cefla Libarta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Haly
DICHIARA CHE LE AUTOMAZIONI PER CANCELLI SCORREVOL / DECLARES THAT THE DRIVES FOR SLIDING GATES /

DASS DIE AUTOMATISIERUNGEN FUI IECETORE / DECLARE QUE LES AUTOMATISATIONS 3
PORTAILS COU E LAS AUTOMATIZAGIONES PARA PUERT/ DECLARA QUE AS
ALTOMA] FARA PORTOES DE CORRER / CSWADCZA ZE ALTOMATYIKA DO

VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR SCHUIFHEKKEM

BKV15AGS ; BKV20AGS ; BKV25AGS
BKV15ALS ; BKV20ALS ; BKV25ALS
BKV15RGS ; BKV20RGS ; BKV15AGE
BKVZ20AGE ; BKV25AGE

SOMNO CONFORMI ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / THEY COMPLY WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOW-
ING DARECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / SONT CONFORMES ALY DISPOSITIONS
DES DIRECTIVES SLIMANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAD DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGIUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANCWIEMLAM| MASTEPUACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH / N AAN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE RICHTLIINEN:

=, GOMm‘I’IEH_ITA' ELETTROMAGMETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
HKEIT / S%EATIEILITE ELECTHE EI\MGNE!'IQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIEILI-
E#ED]ET ELET MD.MCE.N / KOMPATYBILMN | ELEKTROMAGNETYCZNE. / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-
2014/3

?ﬁarrnanm nofme ammentzzate ggcﬁtrganom‘ﬁégcﬁc?a / isker to EN 61000-8-2:2005

umpean regulations and other nical regulations / Hermonisierts EM E1 8- T+ 1
Bemgsn'g;nan und andare mrede\*argan?wﬂgﬁafm LK NGMEs EN 22%3033200 £
harmanisées et aux sutres nommes lechnigues erancia narmas :

armonizadas v olras nomas téenicas / Referdncia de noemas harmonize- EN BO335-1:2012+411:2014
das & qutras normas técnicas / Odnosne nommy wiednalicone | inne normy EN B0335-2-103:2015
techniczne / Gehammonisesrde en anders technische nanmen waarnaar is

VEIWEZEN

RISPETTAMO | RECQLISITI ESSENAALI APPLICATL / MEET THE APPUICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTUCHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / FESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSNFES AFH_E'AJEES:
IMF@WL@WMMMIHE&D&TWOHEWISWOGM APLICADOS: /
SPEEMIALA PODSTAWCWE WYMAGANE WHYRLINK]: /VOLDOEMN AAN DE TOEPASEARE MINIMLIM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.3, 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1.7.4;1.7.21.7.4

PERSOMA ALTORIZZATA, A COSTITUIRE LA DOCLIMENTAZIONE TECNICA PERTIMENTE / PERSON ALTHOAEED TO COMALE THE AELEVANT TECHNCAL DOCUMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTYAT 15T, DIE RELEWANTEN TECHNISCHEN UMTERLAGEN ZUSAMMMENZUSTELLEN / DOCLMENTATION TECHNIOUE SPECIFIOUE DUALITORISATION

A CONSTALIRE DE / PERSOMA FACULTADA PARA ELABCAAR LA DOCUMBNTACION TEGNICA PERTINENTE / PESSOA AUTCREZADA A COMNSTITUIR A DOCUMENTACED TECHICA
FERTINENTE / D508 UPCWIZMONA, DO ZREDSGOWANIA DOKUMENTAC TECHHICZNE] ¢ DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE RELEVANTE TECHMSCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN,

CAME S.p.a.
La documarttazions fecnica pertinante & stata compiiata in conformita all dlegato VIIB. ¢ The pertinent technical documentaion Nas Deen drswn up in compliencs with attsched
document WIS, / Dia rebevars techische Dakumentation wurde entsprechand der Anlaga VIS ausgestelll, [ La decumantation techricua spichigua a dté ramplia condarmémant &

CAME 5.pa. 5 impagra a fresmatien, i rsposta & Una richiesta adeguatemants motkata delle autorith resional, mormazon parinent sulle quas macching, &/ Came S oA folowrng
a duly mativatad ragusst from tha national authoriies, undenskes 16 provide information related 1o the guasi machines, and / Die Firma Came S.puA. verplichiet sich aud eine angemassen
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Sliding-gate operators
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GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ Important safety instructions.
A\ Please follow all of these instructions. Improper installation may cause serious bodily harm.
A\ Before continuing, please also read the general precautions for users.

Only use this product for its intended purpose. Any other use is hazardous. ® The manufacturer cannot be held liable for
any damage caused by improper, unreasonable or erroneous use. ® This product is defined by the Machinery Directive
(2006/42/EC) as partly completed machinery. e Partly completed machinery means an assembly which is almost
machinery but which cannot in itself perform a specific application. ® Partly completed machinery is only intended to

be incorporated into or assembled with other machinery or other partly completed machinery or equipment thereby
forming machinery to which the Machinery Directive (2006/42/EC) applies. ® The final installation must comply with

the Machinery Directive (2006/42/EC) and the European reference standards in force. ® The manufacturer declines any
liability for using non-original products, which would also void the warranty. e All operations indicated in this manual must
be carried out exclusively by skilled and qualified personnel and in full compliance with the regulations in force. ® The
device must be installed, wired, connected and tested according to good professional practice, in compliance with the
standards and laws in force. ® Make sure the mains power supply is disconnected during all installation procedures. ®
Check that the temperature ranges given are suitable for the installation site. ® Do not install on slopes i.e. any surfaces
that are not perfectly level. ® Do not install the operator on surfaces that could yield and bend. If necessary, add suitable
reinforcements to the anchoring points. ® Make sure that no direct jets of water can wet the product at the installation

site (sprinklers, water cleaners, etc.). ® Make sure you have set up a suitable dual-pole cut-off device along the power
supply that is compliant with the installation rules. It should completely cut off the power supply according to category |l
surcharge conditions. ® Demarcate the entire site properly to prevent unauthorised personnel from entering, especially
minors. @ In case of manual handling, have one person for every 20 kg that needs hoisting; for non-manual handling,

use proper hoisting equipment in safe conditions. @ Use suitable protection to prevent any mechanical hazards due to
persons loitering within the operating range of the operator. ® The electrical cables must pass through special pipes, ducts
and cable glands in order to guarantee adequate protection against mechanical damage. ® The electrical cables must

not touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer). ® Before installation, check that
the guided part is in good mechanical condition, and that it opens and closes correctly. ® The product cannot be used

to automate any guided part that includes a pedestrian gate, unless it can only be enabled when the pedestrian gate is
secured. ® Make sure that nobody can become trapped between the guided and fixed parts, when the guided part is set
in motion. @ Use additional protection to prevent your fingers from being crushed between the pinion and rack. e All fixed
controls must be clearly visible after installation, in a position that allows the guided part to be directly visible, but far away
from moving parts. In the case of a hold-to-run control, this must be installed at a minimum height of 1.5 m from the
ground and must not be accessible to the public. @ If not already present, apply a permanent tag that describes how to use
the manual release mechanism close to it. ® Make sure that the operator has been properly adjusted and that the safety
and protection devices and the manual release are working properly. ® Before handing over to the final user, check that
the system complies with the harmonised standards and the essential requirements of the Machinery Directive (2006/42/
EC). e Any residual risks must be indicated clearly with proper signage affixed in visible areas, and explained to end users.
e Put the machine’s ID plate in a visible place when the installation is complete. e If the power-supply cable is damaged,
it must be immediately replaced by the manufacturer or by an authorised technical assistance centre, or in any case, by
qualified staff, to prevent any risk. ® Keep this manual inside the technical folder along with the manuals of all the other
devices used for your automation system. e Make sure to hand over to the end user all the operating manuals of the
products that make up the final machinery.



Main points of danger for people

DISMANTLING AND DISPOSAL

&~=" CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with the UNI EN ISO 14001 standard to
ensure that the environment is respected and safeguarded. Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our
operating and market strategies. Simply follow these brief disposal guidelines:

€3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, etc.) can be disposed of easily as solid urban waste, separated for recycling.

Before dismantling and disposing of the product, please always check the local laws in force.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY

&3 DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these materials (aluminium, plastic, iron and electrical cables) are classified as solid urban waste. They can be
separated for recycling and disposed of at authorised waste treatment plants.

Other components (electronic boards, transmitter batteries, etc.) may contain pollutants.

These must be removed and disposed of by an authorised waste disposal and recycling firm.

It is always advisable to check the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF THE PRODUCT RESPONSIBLY
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PRODUCT DATA AND INFORMATION

Key

This symbol shows which parts to read carefully.

A\ This symbol shows which parts describe safety issues.
®~="This symbol shows what to tell users.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimetres.

Description

801MS-0300

BKV15AGS - Operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement and
obstruction-detecting device for gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0310

BKV20AGS - Operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement and
obstruction-detecting device for gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long.

801MS-0320

BKV25AGS - Operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, movement/obstruction-
detection device and module 6 pinion for gates weighing up to 2500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0330

BKV15RGS - High performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs,
movement and obstruction-detecting device for gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0340

BKV20RGS - High performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs,
movement and obstruction-detecting device for gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long.

801MS-0350

BKV15AGE - Plus operator with 36 VV motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, magnetic limit
switches and clock accessory included for gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0360

BKV20AGE - Plus operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, magnetic limit
switches and clock accessory included for gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long.

801MS-0370

BKV25AGE - Plus operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs, module 6 pinion,
magnetic limit switches and clock accessory included for gates weighing up to 2500 kg that are up to 20 m long.

801MS-0301

BKV15ALS - High-performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs,
movement and obstruction-detecting device for gates weighing up to 1500 kg that are up to 20 m long. RAL 7040 grey cover.

801MS-0311
BKV20ALS - High-performance operator with 36V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs,
movement and obstruction-detecting device for gates weighing up to 2000 kg that are up to 20 m long. RAL 7040 grey cover.

801MS-0321
BKV25ALS - High-performance operator with 36 V motor, featuring a control board with graphic display, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 safety inputs,
movement and obstruction-detecting device, and module 6 pinion for gates weighing up to 2500 kg that are up to 20 m long. RAL 7040 grey cover.

Intended use

Solution for large sliding gates.
Any installation and/or use other than that specified in this manual is forbidden.



Description of parts

Operator

© Cover

© Board protection cover

© Control board

© Board-holder support

© Gearmotor

@ Mechanical limit switch

@ Anchoring plate

© Housing for two emergency batteries
© Housing for thermostat with cartridge
@ Housing for the RGSM001 module
® Housing for the 806SA-0090 card

* Only for BKV15AGE, BKV20AGE and BKV25AGE
* b Magnetic limit switches are an alternative to mechanical limit switches.

@® Housing for the RGP1 module
® Release lever

@ Mechanical limit-switch tabs
® Fixtures and fittings

® Housing for UR042 module
® Holes for the electrical cables
® Housing for SMA module

® Magnetic limit switch*

@ Magnetic limit-switch tabs*
@ Clock card (806SA-0120)*
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Control board

Ll The functions on the input and output contacts, the time settings and user management are set and viewed on the display.

[ All connections are protected by quick fuses.

A\ For the system to work properly, before fitting any plug-in card, DISCONNECT THE MAIN POWER SUPPLY and remove any batteries.
/\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

@ Terminal board for connecting the gearmotor
© Terminal board for connecting the encoder

© Terminal board for connecting the RGP1 module or 806SA-0090 card

O Programming buttons

© RSE card connector

@ Connector for CAME KEY

@ Connector for plug-in radio frequency card (AF)
© Terminal board for connecting the antenna

© Terminal board for connecting the safety devices

@ Terminal board for connecting the paired function or the CRP

® Terminal board for connecting control devices
@® Terminal board for connecting the keypad selector

® Terminal board for connecting the transponder selector switch
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EL Remove the card cover before inserting the cards into the connectors.

@ Terminal board for connecting the signalling devices
@® Terminal board for B1-B2 output

@ Connector for the R700 or R800 decoding card
® Connector for the RIOCN8WS module

@ Connector for the clock card (806SA-0120)

@® Terminal board for limit-switch micro-switches
@ Accessories fuse

& Control board fuse

& Terminal board for connecting the transformer
& Memory Roll card connector

@ Display

€D Line fuse

& Power supply terminal board
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Usage limitations
Pinion module 4 4 6 4
Maximum gate-leaf length (m) 20 20 20 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 1500 2000 2500 1500
Pinion module 4 4 6 4
Maximum gate-leaf length (m) 20 20 20 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
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Technical data

Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC 120 AC
Motor power supply (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Board power supply (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Standby consumption (W) 14 14 14 14 14
Standby consumption with the RGP1 (W) 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
module
Power (W) 200 250 300 200 250
Transformer thermal protection (°C) 120 120 120 120 120
Current draw (mA) 8 9 10 8 9
Maximum current draw (mA) 20 20 20 20 20
Colour RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Operating temperature (°C) -20 = +55 -20 + +55 -20 = +55 -20 + +55 -20 = +55
Thrust (N) 800 900 1000 800 900
Maximum thrust (N) 1200 1350 1500 1200 1350
Maximum operating speed (m/min) 12 12 12 12 12
Operating time (s) 180 180 180 180 180
Cycles/hour CONTINUOUS CONTINUOUS CONTINUOUS CONTINUOUS CONTINUOUS
OPERATION OPERATION OPERATION OPERATION OPERATION
Protection rating (IP) 54 54 54 54 54
Insulation class | | | | |
Reduction ratio (i) 40 40 40 40 40
Weight (kg) 20 21 21 20 21
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Motor power supply (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Board power supply (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Standby consumption (W) 14 14 14 14 14 14
Standby consumption with the RGP1 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
(W) module
Power (W) 200 250 300 200 250 300
Transformer thermal protection (°C) 120 120 120 120 120 120
Current draw (mA) 8 9 10 8 9 10
Maximum current draw (mA) 20 20 20 20 20 20
Colour RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Operating temperature (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Thrust (N) 800 900 1000 800 900 1000
Maximum thrust (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Maximum operating speed (m/min) 12 12 12 12 12 12
Operating time (s) 180 180 180 180 180 180
Cycles/hour CONTINUOUS CONTINUOUS CONTINUOUS CONTINUOUS CONTINUOUS CONTINUOUS
OPERATION OPERATION OPERATION OPERATION OPERATION OPERATION
Protection rating (IP) 54 54 54 54 54 54
Insulation class I | | | | |
Reduction ratio (i) 40 40 40 40 40 40
Weight (kg) 20 21 21 20 21 21
Fuse table
Line fuse 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Control-board fuse 630 mAF 630 mA F 630 mAF 630 mAF 630 mAF
Accessories fuse 1.6AF 1.6AF 1.6AF 16AF 1.6AF
Line fuse 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Control-board fuse 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF
Accessories fuse 1.6AF 16AF 1.6AF 1.6AF 1.6AF 1.6AF




Cable types and minimum thicknesses

Cable length (m) up to 20 from 20 to 30
Power supply 230 V AC 3G x 1.5 mm2 3G x 2.5 mm2
24\ AC/DC flashing beacon 2 x1 mm2 2 x1 mm2
TX Photocells 2 % 0.5 mm2 2 x 0.5 mm2
RX photocells 4x 0.5 mm2 4x 0.5 mm2
Command and control devices *1n0. x 0.5 mm2 *1n0. x 0.5 mm2

* no. = see product assembly instructions.
Warning: the cable cross-section is indicative and varies according to the motor power and cable length.

When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F cables compliant with 60245 IEC 57 (IEC); when operating indoors, use HO5VV-F cables compliant with
60227 IEC 53 (IEC). For power supplies up to 48V, you can use FROR 20-22 Il cables compliant with EN 50267-2-1 (CEI).

To connect the antenna, use RG58 cable (up to 5 m).

For paired connection and CRP, use UTP CAT5 cable (up to 1,000 m).

If the cable lengths differ from those specified in the table, define the cable cross-sections according to the actual power draw of the connected devices and in
line with regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, recalculate the values in the table according to the actual power draw and distances. For information on
connecting products not covered in this manual, please see the documentation accompanying the products themselves.
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INSTALLATION

The following illustrations are examples only. The space available for fitting the operator and accessories varies depending on the area where it is
installed. It is up to the installer to find the most suitable solution.

The drawings show an operator fitted on the left.
Preliminary operations

Dig a hole for the foundation frame.
Set up the corrugated tubes needed for the wiring coming out of the junction pit.

Use @ 40 mm corrugated tubes to connect the gearmotor to the accessories.
The number of tubes depends on the type of system and the accessories that are going to be fitted.

Laying the anchoring plate

Set up a foundation frame that is larger than the anchoring plate.

Insert the foundation frame into the dug hole.

The foundation frame must protrude by 50 mm, above ground level.
Fit an iron cage in the foundation frame to reinforce the concrete.




Insert the screws supplied in the anchoring plate.
Lock the screws in place with the nuts supplied.
Remove the pre-shaped clamps using a screwdriver.
Fit the anchoring plate in the iron cage.

The tubes must pass through the existing holes.

Position the anchoring plate, taking note of the measurements shown in the drawing.
If the gate does not have a rack, proceed with the installation.

See the section “FASTENING THE RACK”.
Cast cement into the foundation frame.

The plate must be perfectly level and the screw threads completely above surface.

Wait at least 24 hours for the cement to dry.

76

Remove the foundation frame.
Fill the hole with soil around the concrete block.
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Remove the nuts from the screws.

Insert the electrical cables into the tubes until they protrude by about 600 mm.

Place the operator on top of the anchoring plate.
The electrical cables must pass under the operator foundation frame

Setting up the operator
Remove the operator cover.
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Male a hole in the cable gland.
Thread the cables through the cable gland.

Lift the operator by 5-10 mm from the plate by adjusting the threaded feet, to allow for any adjustments that may need to be made between the rack and pinion.
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Fastening the rack

@ Release the operator.
© Rest the rack on the pinion.
© Weld or fasten the rack to the gate along its entire length.

To assemble the rack modules, use an extra piece and rest it under the joint, then fasten it in place using two clamps.

__ =

!
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Adjusting the pinion-rack coupling

Open and close the gate manually.

Adjust the pinion-rack coupling distance using the threaded feet (vertical adjustment) and the holes (horizontal adjustment).

(L] The weight of the gate must not bear down upon the operator.

C©C ©)

Fasten the operator to the anchoring plate using stoppers and nuts.

Only fasten the operator after adjusting the pinion-rack coupling.

Fastening the operator in place
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Determining the travel end points with mechanical limit switches

© Fasten the opening limit-switch tab using the grub screws supplied.

© Insert the opening limit-switch tab in the rack.

The spring must trigger the microswitch.

@ Open the gate.

suoioNIsUl [euIBLIO 8U) JO UOIRISURIL - "82110U INOUNIM pue awn Aue 18 pabueyd aq AewW [enuew Sy} Jo S1u8u0d ay] - v'd'S JAVD @ - 1202/S0 - NI-Sh 104 [enuely - 91 'd

e A '
TN\ e
A 2\ i

O Fasten the closing limit-switch tab using the grub screws supplied.

@ Insert the closing limit-switch tab in the rack.

The spring must trigger the microswitch.

O Close the gate.
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Establishing the travel end points with magnetic limit switches
* Only for BKV15AGE, BKV20AGE and BKV25AGE

@ Magnetic limit-switch tabs during closing
© Magnetic limit-switch tabs during opening

S

‘ R

(
\

To the left (Default) To the right
Edit the parameter for the function [Opening direction].

The figures below show the limit switch installed with the operator on the left.
Open the gate.
Insert the magnetic opening limit-switch tab on the rack.

The tab magnet must be between 10 and 30 mm from the magnetic sensor.

! )

Fasten the support to the rack using the grub screws supplied.

The limit-switch tab magnet must be perpendicular to the magnetic sensor.
Fasten the limit-switch tab using the screw (supplied).




Close the gate.
Insert the magnetic closing limit-switch tab on the rack.

LI The tab magnet must be between 10 and 30 mm from the magnetic sensor.

A

1
e /f

Fasten the support to the rack using the grub screws supplied.

L The limit-switch tab magnet must be perpendicular to the magnetic sensor.
Fasten the limit-switch tab using the screw (supplied).
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ELECTRICAL CONNECTIONS

Passing the electrical cables

Connect all wires and cables in compliance with the law.

The electrical cables must not touch any parts that may overheat during use (such as the motor and transformer).

Power supply

Make sure the mains power supply is disconnected during all installation procedures.

A\ Before working on the control panel, disconnect the mains power supply and remove the batteries, if any.

Connecting to the mains (120/230 V AC - 50/60 Hz)

O Phase
O Neutral
@ Earth

Al
€

@)

Maximum capacity of contacts

Power supply output for accessories
The output normally delivers 24 V AC.

The sum of the power draw for the connected
accessories must not exceed 20 W.
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B

EEEEE EEEEEE

Accessories

Additional light

Flashing beacon

Operator status warning light

24 AC/DC 20
24 AC/DC 12
24 AC/DC 3
24 AC/DC 3




Signalling devices

© Flashing beacon

It flashes when the operator opens and closes.

© Additional light

It increases the light in the manoeuvring area.

© Operator status warning light
It notifies the user of the operator status.

——1

aEEaE

10 11 E B 5
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Command and control devices

© Card reader

© Transponder selector switch
© Keypad selector

© STOP button (NC contact)

Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.

If the contact is not used, it must be deactivated during programming.

© Control device (NO contact)
OPEN ONLY function

O Control device (NO contact)
PARTIAL OPENING function

@ Control device (NO contact)
CLOSE ONLY function

© Control device (NO contact)

OPEN-CLOSE (step-by-step) or OPEN-STOP-CLOSE-STOP (sequential) function

© Antenna with RG58 cable

51 GND|

123347

[N




Safety devices
Connect the safety devices to the CX, CY CZ and/or CK inputs (NC contacts).

During programming, configure the type of action that must be performed by the device connected to the input.
If contacts CX, CY, CZ and/or CK are not used, they must be deactivated during programming.

DELTA and DXR photocells DELTA and DXR photocells
Standard connection Connection with safety test
See function F5, safety devices test.

HHHRHRBH HERABAA

10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK

| _ ] |

i it m

“
74
L)
!é'z;{zf'"
B

..'

DIR / DELTA-S photocells DIR / DELTA-S photocells
Standard connection Connection with safety test
See function F5, safety devices test.

HHRERAH HHRHERBH

10 TS CX CY CZ Cl 10 TS 2 CX CY_C.Z_C.K_

|
I
I

RX X O RX

K
N
R
R
A

DFWN sensitive edge
Connection with resistive or NC contact

AARAREE]

C NO NC

HEH
DFWN
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Pair of sensitive edges DFWN
Connected in parallel with resistive contact (recommended)

HHHHHHH

10 TS 2 CX GY GZ CK

C NO NC

o
DFWN

C NO NC

K
DFWN

[

Pair of sensitive edges DFWN
Connected in series with resistive or NC contact

A

[:

HHHHRRH

10 TS 2 CX CY CZ CK

C NO NC

o
DFWN

C _NO NC

i
DFWN

-

R~_




PROGRAMMING

Programming button functions

@ ESC button

The ESC button is used to perform the operations described below.
Exit the menu

Delete the changes

Go back to the previous screen

Stop the operator

© < > buttons

The <> buttons are used to perform the operations described below.
Navigate the menu

Increase or decrease values

Open or close the operator

© ENTER button

The ENTER button is used to perform the operations described below.
Access menus
Confirm a choice

N

Icon key

The operator is in self-learning mode.
@ When the operator is in self-learning mode, AST Control is disabled.
To prevent the AST Control from being disabled, calibrate travel manually.

The operator detected an obstruction when the gate was moving to the right.
The operator detected an obstruction when the gate was moving to the left.

The operator detected two obstructions when the gate was moving to the right.
"|2 When the maximum number of detected obstructions has been reached, the operator stops and an error message shows on the display.

The operator detected two obstructions when the gate was moving to the left.
2|" When the maximum number of detected obstructions has been reached, the operator stops and an error message shows on the display.

There is at least one programmed timer.

7

9
hh

A programmed timer is running.

Z With the timer programmed for opening or partial opening, any given radio command will always allow opening. The wired commands
continue to operate normally.

Getting started

Once the electrical connections have been made, proceed with commissioning. Only skilled and qualified staff may perform this operation.
Make sure that there are no obstacles in the way.
Connect the device to the power supply and follow the wizard that appears on the display.

After powering up the system, the first manoeuvre is always to open the gate; Wait for the manoeuvre to be completed.

Press the ESC button or STOP button immediately in the event of any faults, malfunctions, strange noises or vibrations, or unexpected behaviour in the
system.
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Functions menu

Opening direction
Set the gate opening direction.

Configuration Opening direction To the left (Default)
Motor settings To the right
Motor test

Check the gate opens in the right direction.

If the buttons do not execute the commands correctly, invert the gate opening direction.

Configuration Motor test The > button closes the gate
Motor settings The < button opens the gate

Travel calibration
Start the travel self-learning.

Configuration Travel calibration Confirm? NO
Motor settings Confirm? YES
Motor type
Set the type of gearmotor installed.
Configuration Motor type BKV1500
Motor settings BKV2000
BKV2500
Opening speed

Set the opening speed (percentage of maximum speed).

Configuration Opening speed 40% to 100% (Default 100%)
Gate travel settings

Closing speed
Sets the closing speed (percentage of maximum speed).

Configuration Closing speed 40% to 100% (Default 100%)
Gate travel settings

Opening slowdown speed
Set the slowdown speed during opening (as a percentage of the maximum speed).
If the slowdown speed is incorrectly set to a value higher than the opening speed by mistake, the parameter is automatically corrected.

Configuration Opening slowdown speed 15% to 60% (Default 50%)
Gate travel settings

Closing slowdown speed
Set the slowdown speed during closing (as a percentage of the maximum speed).
If the slowdown speed is incorrectly set to a value higher than the opening speed by mistake, the parameter is automatically corrected.

Configuration Closing slowdown speed 15% to 60% (Default 50%)
Gate travel settings



Travel sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during boom travel.

Configuration Travel AST control Deactivated (Default)
Gate travel settings Minimum
Average
Maximum
Customised

Slowdown sensitivity
Adjust the obstruction detection sensitivity during slowdown.

Configuration Slowdown AST control Deactivated (Default)
Gate travel settings Minimum
Average
Maximum
Customised
Soft start
Set a slowdown of a few seconds after each opening and closing command.
Configuration Soft start Deactivated (Default)
Gate travel settings On

Partial opening point
Determine the gate partial opening point, as a percentage of total travel.

Configuration Part. open point 10% to 100% (20% Default)
Gate travel settings

Opening slowdown point
Set the opening slowdown start point, as a percentage of total travel.

During travel calibration, the opening slowdown point is automatically set to allow for a slowing space of 60 cm.

Configuration Opening slowdown point 2% to 60% (Default 25%)
Gate travel settings

Closing slowdown point
Set the closing slowdown start point, as a percentage of total travel.
During travel calibration, the closing slowdown point is automatically set to allow for a slowing space of 60 cm.

Configuration Closing slowdown point 2% to 60% (Default 25%)
Gate travel settings

Total stop

Stop the gate and exclude automatic closing. Use a control device to resume movement.
Configuration Total stop Deactivated (Default)
Wired safety devices On
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CX input
Associate a function with the CX input.

Configuration
Wired safety devices

CY input
Associate a function with the CY input.

Configuration
Wired safety devices

CZ input
Associate a function with the CZ input.

Configuration
Wired safety devices

CX input

CY input

CZ input

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(2 = Reclose while opening (photocells)

(3 = Partial stop

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been
removed, even if the gate is not in motion

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)

r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(2 = Reclose while opening (photocells)

(3 = Partial stop

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been
removed, even if the gate is not in motion

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)

r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)

Deactivated (Default)

C1 = Reopen while closing (photocells)

(C2 = Reclose while opening (photocells)

(3 = Partial stop

C4 = Obstacle standby (photocells)

C7 = Reopen while closing (sensitive edges)

(8 = Reclose while opening (sensitive edges)

(13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been
removed, even if the gate is not in motion

r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)

r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)

r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)

r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)



CK input
Associate a function with the CK input.

Configuration CK input Deactivated (Default)
Wired safety devices C1 = Reopen while closing (photocells)
C2 = Reclose while opening (photocells)
C3 = Partial stop
C4 = Obstacle standby (photocells)
C7 = Reopen while closing (sensitive edges)
C8 = Reclose while opening (sensitive edges)
C13 = Reopen while closing, with immediate stop once the obstruction has been
removed, even if the gate is not in motion
r7 = Reopen while closing (sensitive edges with 8K2 resistor)
r8 = Reclose while opening (sensitive edges with 8K2 resistor)
r7 (two sensitive edges) = Reopen while closing (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)
r8 (two sensitive edges) = Reclose while opening (pair of sensitive edges with 8K2
resistor)

Safety devices test
Check that the photocells connected to the inputs are operating correctly, after each opening and closing command.

Configuration Safety devices test Deactivated (Default)
Wired safety devices On

Obstacle with motor stopped
With the function active, the gate remains idle if the safety devices detect an obstacle. The function is active when the gate is closed, open or after a complete stop.

Configuration Obst. with motor stopped Deactivated (Default)
Wired safety devices On
RIOEDT1
Associate one of the available functions with a wireless safety device.
Configuration RIO ED T1 Disabled (Default)
RIO safety devices PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume
movement.

P7 = Reopen while closing.
P8 = Reclose while opening.

RIO ED T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.
Configuration RIO ED T2 Disabled (Default)
RIO safety devices PO = It stops the gate and excludes automatic closing. Use a control device to resume
movement.

P7 = Reopen while closing.
P8 = Reclose while opening.

RIOPHT1
Associate one of the available functions with a wireless safety device.
Configuration RIO PHT1 Disabled (Default)
RIO safety devices P1 = Reopen while closing.

P2 = Reclose while opening.

P3 = Partial stop.

P4 = Obstacle standby.

P13 = Reopening during closure with immediate stop once the obstacle has been
removed, even with the gate not in motion.
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RIO PH T2
Associate one of the available functions with a wireless safety device.

Configuration RIO PH T2 Disabled (Default)
RIO safety devices P1 = Reopen while closing.
P2 = Reclose while opening.
P3 = Partial stop.
P4 = Obstacle standby.
P13 = Reopening during closure with immediate stop once the obstacle has been
removed, even with the gate not in motion.

Command 2-7
Associate a command with the device connected to 2-7.

Configuration Command 2-7 Step-by-step (Default)
Command inputs Sequential
Hold-to-run

With the function active, the operator stops moving (opening or closing) when the control device is released.

When the function is active, it excludes all other control devices.

Configuration Hold-to-run Deactivated (Default)
Functions On

B1-B2 output
Configure the contact.

Configuration B1-B2 output Bistable

Functions Monostable (Default)

The contact remains closed for 1 to 180 seconds.

Removing obstacles
If an obstacle is detected by the sensitive edge or by the amperometric sensor on the electronic board, movement is inverted to create a space sufficient to clear
the obstacle.

If this function is deactivated, the motion is inverted until the limit-switch is reached.

Configuration Removing obstacles Deactivated (Default)
Functions On

Automatic closure
Set the time before automatic closure is activated, once the opening travel end point has been reached.
The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, or after a complete stop, or during a power outage.

Configuration Automatic close Deactivated (Default)
Times From 1 to 180 seconds

Automatic closing after partial opening

Set the time before automatic closure is activated, after a partial opening command has been performed.

The function does not work if any of the safety devices are triggered when an obstacle is detected, or after a complete stop, or during a power outage.
Do not deactivate the function [Automatic close].

Configuration Automatic partial close Off
Times 1 to 180 seconds (Default 10 seconds)



Gate-open warning light
It signals the gate status.

Configuration Gate-open warning light Warning light on (Default) - The warning light stays on when the gate is moving or
Manage lights open.
Warning light flashing - The warning light flashes when the gate is moving and it stays
on when the gate is open.
Rhythmic flashing - Every hour, 3 + 3 flashes signal that the number of operations for
maintenance has been reached.

Light E3
Choose the operating mode of the lighting device connected to the output.

Configuration Light E3 Deactivated (Default)
Manage lights Cycle lamp

The light remains off if an automatic closing time is not set.
Courtesy light

The light remains on for the time set under the function [Courtesy time].

Courtesy time
Set the lighting device operation time.

Configuration Courtesy time 60 to 180 seconds (Default 60 seconds)
Manage lights

Pre-flashing time
Set the time for which the beacon is activated before each manoeuvre.

Configuration Pre-flashing time Deactivated (Default)
Manage lights From 1 to 10 seconds
RSE1

Configure the function to be performed by the card inserted in the RSE1 connector.

If an RSE card — configured for paired connections — is plugged into the RSE_1 connector, use the RSE_2 connector for remote connection (CRP). In this
case, a CAME KEY cannot be connected.

Configuration RSE1 CRP (Default)
RSE communication Paired
Off
CRP address

Assign a unique identification code (CRP address) to the control board. It is used where there are multiple operators connected via CRP.

Configuration CRP address 110254
RSE communication
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RSE1 speed
Set the remote connection system communication speed on the RSE1 port.

Configuration RSE1 speed 1200 bps
RSE communication 2400 bps
4800 bps
9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps

RSE2 speed
Set the remote connection system communication speed on the RSE2 port.

Configuration RSE2 speed 1200 bps
RSE communication 2400 bps
4800 bps
9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Default)
57600 bps
115200 bps

Save data
Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Configuration Save data
External memory

Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Configuration Read data
External memory

Guided procedure (Wizard)
You can use the system configuration wizard.

Configuration Guided procedure (Wizard) Type of system
Opening direction
CX input
CY input
CZ input
CK input
Travel AST Control
Slowdown AST Control
Add users
Travel calibration



New user
Register up to a maximum of 250 users and assign a function to each one.

The operation can be carried out by using a transmitter or another control device. The boards that manage the control devices (AF - R700 - R800) must
be inserted into the connectors.

Manage users New user Step-by-step
Sequential
Open
Partial opening
B1-B2 output

Choose the function to be assigned to the user.
Press ENTER to confirm.

Send the code from the control device.

Repeat the procedure to add other users.

Remove user
Remove one of the registered users.

Manage users Remove user Use the arrows to choose the number associated with the user you want to remove.
No.: 1 > 250
Alternatively, the control device associated with the user you want to remove can be
activated.
Press ENTER to confirm.
“CLr” will appear to confirm deletion.

Confirm? NO
Confirm? YES

Remove all
Remove all registered users.

Manage users Remove all Confirm? NO
Confirm? YES

Radio decoding
Choose the type of radio coding for the transmitters enabled to control the operator.

If you choose the type of radio coding for the transmitters [Rolling code] or [TW key block], any transmitters with a different type of radio coding saved
previously will be deleted.

Manage users Radio decoding All decodings
Rolling code
TW Key block
Confirm? NO
Confirm? YES
Sensor type

Set the type of control device.

Manage users Sensor type Keypad
Transponder

Self-Learning Rolling
Save a new transmitter using an existing one without following the add new user procedure [New User].

Manage users Self-Learning Rolling Deactivated (Default)
On
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Change mode
Change the function assigned to a specific user.

Manage users Change mode Select the user for whom you want to change the command.

You can select a user without using the arrows, by sending a command from
the device associated with the user.

Press ENTER to confirm.

Choose the command to associate with the user.

Press ENTER to confirm.

Confirm? No
Confirm? Yes

FW version
Display the firmware version number and the GUI installed.

Information FW version FW x.x.xx (firmware)
GUI x.x (graphics)

Manoeuvre counter
View the number of operator manoeuvres.

Total manoeuvres = Manoeuvres carried out since installation.

Partial manoeuvres = Manoeuvres carried out after the last one [Maintenance reset].

Information Manoeuvre counter Total manoeuvres
Partial manoeuvres

Set up maintenance
Set the number of manoeuvres the operator can perform before a maintenance warning signal is generated. During a maintenance warning signal, the warning light
flashes rhythmically 3 + 3 times [Open].

Information Set up maintenance Deactivated (Default)
1X100 to 250X100

Maintenance reset
Reset the number of partial manoeuvres.

Information Maintenance reset Confirm? NO
Confirm? YES

Parameter reset
Restore factory settings except for the functions: [Radio decoding], [Motor type] and the settings related to travel calibration.

Information Parameter reset Confirm? NO
Confirm? YES

Errors list
View the last 8 errors detected. The error list can be deleted.

Information Errors list Use the arrows to scroll through the list.
To cancel the error list, select [Delete errors]
Press ENTER to confirm.

Confirm? NO
Confirm? YES



Show clock
Enable the clock on the display.

Timer management Show clock
Set the clock

Set the date and time.

Timer management Set the clock
Automatic DST

Enable automatic daylight saving time setting.

Timer management Automatic DST
Time format

Choose the clock display format.

Timer management Time format

Create new timer

Time one or more types of activation chosen from those available.

Timer management Create new timer

Remove timer
Removes one of the saved timings.

Timer management Remove timer

Commands
Run certain gate commands without the control devices.

Commands

Use the arrows and the Enter button to enter the desired values.

Deactivated (Default)
On

24-hour
12-hour

Use the arrows to choose the desired function.
Open / Partial opening / Output B1-B2
Press ENTER to confirm.

Use the arrows to set the start and end time of the function activation.

Start time / end time
Press ENTER to confirm.

Use the arrows to set the function activation days
Select days / Whole week
Press ENTER to confirm.

Use the arrows to choose the timing to be removed.
0 = [Opening]

P = [Partial opening]

B = [Output B1-B2]

Press ENTER to confirm.

Open
Partial opening
Close
Stop

Use the arrows to select the command to be executed.

Press ENTER to confirm.
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Language
Set the display language.

Language [taliano (IT)
English (EN)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuii (RU)
Polski (PL)

Enable password
Set a 4-digit password. The password will be requested to anyone who wants to access the main menu.

Password Enable password Use the arrows and the Enter button to dial the desired code.
Enter the password again using the arrows and the Enter button to confirm.

Forgotten password

If you forget your password, follow the procedure below.

Disconnect the control board from the power supply.

Press and hold the < and > buttons, then reconnect the control board to the power supply.
Continue to press and hold the < > buttons until [Factory reset] is displayed.

Select [Confirm YES].

Press ENTER to confirm.

When you reset the control board, all saved users, set times and calibration operations are deleted.

Remove password
Remove the password that protects access to the main menu.

Password Remove password Confirm? NO
Confirm? YES

Change password
Change the 4-digit password that protects access to the main menu.

Password Change password Use the arrows and the Enter button to dial the desired code.
Enter the password again using the arrows and the Enter button to confirm.

F Menu
Enable the F functions menu view.



Import/export data

Save user data and system configuration data on a MEMORY ROLL card.
The stored data can be reused for another control board to configure another system in the same way.

A\ Before inserting and removing the MEMORY ROLL card, DISCONNECT THE MAINS POWER SUPPLY TO THE LINE.
@ Insert the MEMORY ROLL card into the corresponding connector on the control board.

© Press the “Enter” button to access programming.

© Use the arrows to choose the desired function.

The functions are displayed only when a MEMORY ROLL card is inserted.

- Save data
Save user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

- Read data
Upload user data, timings and configurations to the memory device (memory roll).

Once the data have been saved and loaded, remove the MEMORY ROLL card.
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ERROR MESSAGES

E1

E3

E4

E7

E8

E9

E10

E11

E12

E14

E15

E16

E17

E18

Calibration error

The Encoder does
not work

Service test failure
error

Work time expired

Door lock open

Maximum number
of closing obstacles

Maximum number
of opening obstacles

Maximum number
of obstacles

Main power supply
missing

Communication
error

Incompatible remote
control

Slave door open

No communication
from the RIO system

RIO system not
configured

Interruption of the boom travel calibration due to the presence of an obstruction.

The Encoder is disconnected.
The Encoder is broken.

Presence of an obstruction within the range of the photocells.
The photocells are not correctly connected or configured.
The photocells are faulty.

Finished the maximum work time set.

The operator is released.

The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded

The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded

The maximum number of obstacles detected consecutively has been exceeded

Configured on the wrong RSE port.

The transmitter used is not CAME.
The coding set is different from that of the transmitter.
The transmitters are TWIN and have different KEY BLOCK.

The SLAVE operator is released.

The wireless module is not plugged into the connector on the control board.
The wireless module is broken.

The wireless system has not been configured.
The wireless devices have not been configured.



FINAL OPERATIONS

Before closing up the casing, check that the cable inlets are sealed to stop insects getting in and to prevent damp.

PAIRED OPERATION
Two connected operators are controlled with one command.

Electrical connections

Connect the two electronic boards with a UTP CAT 5 cable.
Fit an RSE card on both control boards, using the RSE_1 connector.
Connect up the electrics for the devices and accessories.

The devices and accessories must be connected to the control board which will be set as the MASTER.
For information on connecting the electrics for the devices and accessories, please see the “ELECTRICAL CONNECTIONS” section.

Jl

Cx CY CZ CK

CX Cy CZ CK

™= 1

UTP CAT 5

Programming

All programming operations described below must be performed only on the control board set as the MASTER.
Select the [Paired] system type when following the guided procedure, or configure the RSE_1 port to [Paired] mode.

After programming the MASTER operator in [Paired], the second operator automatically becomes SLAVE.

Saving users
All save user operations must be performed only on the control board set as the MASTER.
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Operating modes

© PARTIAL OPENING command
© STEP-BY-STEP or OPEN ONLY command

[T

TIIE.

p—

MASTER SLAVE
I : I
e%@@ﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂ-nf"-DDDDDUH%E%
Sl ; : I_l -
MASTER SLAVE
20 m - 1500 kg 250000 -
20 m - 2000 kg - 250000 -
20 m - 2500 kg - - 250000
Installation in windy area -15% -15% -15%

The percentages indicate how much the number of cycles should be reduced in relation to the type and number of accessories installed.
A\ Before carrying out any cleaning or maintenance, or replacing any parts, disconnect the device from the power supply.
A\ This document informs the installer of the checks that must be carried out during maintenance.

A the system is not used for long periods of time, e.g. for installations at sites with seasonal closures, disconnect the power supply. When the power
supply is reconnected, check the system is working correctly.

For information on correct installation and adjustments, please see the product installation manual.
For information on choosing products and accessories, please see our product catalogue.

Every 10,000 cycles and, in any case, every 6 months of operation, you must perform the maintenance work indicated below.
Perform a general and complete check of the tightness of the nuts and bolts.

Grease all of the moving mechanical parts.

Check the warning and safety devices are working properly.

Check for any wear on the moving mechanical parts and check that they are working properly.

Check the release mechanism is working efficiently by performing a manoeuvre with the leaf free. The gate leaf must not be obstructed.
Check the cables are intact and connected correctly.

Check and clean the slide guide and rack.



Fabbricante / Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

{ Whtwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adresss / adresss / dirscoion / enderego / adres / adras

Wia Martiri cefla Libarta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Haly
DICHIARA CHE LE AUTOMAZIONI PER CANCELLI SCORREVOL / DECLARES THAT THE DRIVES FOR SLIDING GATES /

DASS DIE AUTOMATISIERUNGEN FUI IECETORE / DECLARE QUE LES AUTOMATISATIONS 3
PORTAILS COU E LAS AUTOMATIZAGIONES PARA PUERT/ DECLARA QUE AS
ALTOMA] FARA PORTOES DE CORRER / CSWADCZA ZE ALTOMATYIKA DO

VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR SCHUIFHEKKEM

BKV15AGS ; BKV20AGS ; BKV25AGS
BKV15ALS ; BKV20ALS ; BKV25ALS
BKV15RGS ; BKV20RGS ; BKV15AGE
BKVZ20AGE ; BKV25AGE

SOMNO CONFORMI ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / THEY COMPLY WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOW-
ING DARECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / SONT CONFORMES ALY DISPOSITIONS
DES DIRECTIVES SLIMANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAD DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGIUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANCWIEMLAM| MASTEPUACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH / N AAN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE RICHTLIINEN:

=, GOMm‘I’IEH_ITA' ELETTROMAGMETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
HKEIT / S%EATIEILITE ELECTHE EI\MGNE!'IQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIEILI-
E#ED]ET ELET MD.MCE.N / KOMPATYBILMN | ELEKTROMAGNETYCZNE. / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-
2014/3

?ﬁarrnanm nofme ammentzzate ggcﬁtrganom‘ﬁégcﬁc?a / isker to EN 61000-8-2:2005

umpean regulations and other nical regulations / Hermonisierts EM E1 8- T+ 1
Bemgsn'g;nan und andare mrede\*argan?wﬂgﬁafm LK NGMEs EN 22%3033200 £
harmanisées et aux sutres nommes lechnigues erancia narmas :

armonizadas v olras nomas téenicas / Referdncia de noemas harmonize- EN BO335-1:2012+411:2014
das & qutras normas técnicas / Odnosne nommy wiednalicone | inne normy EN B0335-2-103:2015
techniczne / Gehammonisesrde en anders technische nanmen waarnaar is

VEIWEZEN

RISPETTAMO | RECQLISITI ESSENAALI APPLICATL / MEET THE APPUICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTUCHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / FESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSNFES AFH_E'AJEES:
IMF@WL@WMMMIHE&D&TWOHEWISWOGM APLICADOS: /
SPEEMIALA PODSTAWCWE WYMAGANE WHYRLINK]: /VOLDOEMN AAN DE TOEPASEARE MINIMLIM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.3, 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1.7.4;1.7.21.7.4

PERSOMA ALTORIZZATA, A COSTITUIRE LA DOCLIMENTAZIONE TECNICA PERTIMENTE / PERSON ALTHOAEED TO COMALE THE AELEVANT TECHNCAL DOCUMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTYAT 15T, DIE RELEWANTEN TECHNISCHEN UMTERLAGEN ZUSAMMMENZUSTELLEN / DOCLMENTATION TECHNIOUE SPECIFIOUE DUALITORISATION

A CONSTALIRE DE / PERSOMA FACULTADA PARA ELABCAAR LA DOCUMBNTACION TEGNICA PERTINENTE / PESSOA AUTCREZADA A COMNSTITUIR A DOCUMENTACED TECHICA
FERTINENTE / D508 UPCWIZMONA, DO ZREDSGOWANIA DOKUMENTAC TECHHICZNE] ¢ DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE RELEVANTE TECHMSCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN,

CAME S.p.a.
La documarttazions fecnica pertinante & stata compiiata in conformita all dlegato VIIB. ¢ The pertinent technical documentaion Nas Deen drswn up in compliencs with attsched
document WIS, / Dia rebevars techische Dakumentation wurde entsprechand der Anlaga VIS ausgestelll, [ La decumantation techricua spichigua a dté ramplia condarmémant &

CAME 5.pa. 5 impagra a fresmatien, i rsposta & Una richiesta adeguatemants motkata delle autorith resional, mormazon parinent sulle quas macching, &/ Came S oA folowrng
a duly mativatad ragusst from tha national authoriies, undenskes 16 provide information related 1o the guasi machines, and / Die Firma Came S.puA. verplichiet sich aud eine angemassen
miiiviare Anfrage der staatiichen Betdnden indomationen (ber da unvoistdndigan Maschinen. zu Goemilteln, und £ Came S0 A, 5'ongage & mnsmiatine, an eponss & une demands
bien fanckés die la part des autorikas nationales, les renceignements relatits sux guas machines / Came 5.p.A, 50 COMPIOMEts B FEREMIty, Coma respuesia A Ura solciud adecussamenles
tundacla por parte de 153 autonidaces necionalas, informacionss relcionadas con s ouesimaguines./ Came 5.p A, compromete-se em trarsmitic, em resposta a uma solicitagio mosvada
Bpropriadamente paias ausoddades nacionais, informafes partnentes A8 pearfes que companham méguinas ( Came S pA. 2chowianide S8 0o wdzakena imemach oetyezacych maszn
nisukanczenyth na odpowiadnio UMotWaWana proste, ZKEONG RIZEE kompatering orpany panstwown  Cama 5.puA, vartindt zich amos om o med recenen crnklesd verzonsk van de
naticnala BURariEsan oa relevaria irmematia voor de nist wobooids maching %9 varsinalden,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
la masza in serdzio finch la macchina fingle in cui deve essans incorporata non & siata dchiarala condome, ee dal casn ala 2006/42/CE. [ commissioning al the abaove menfionad unll such
rrement whien e linal maching inta which they must be Inconoorated, has been daclered complanl, f pértinant, 1o 2008 24CE | dis Inbelrisbnahme bevor die Endmasching® in die dis
urniallstincige Masching aingabaut wird, 8k kontoim eddan warde, pegeberantils gema der Richiinla 200642/EL. /la miss an sendcs iant que la machine finale dans liquelis glis doit
&g inconporée n'a pas. ébé ddclande conforme, le cos dghdant, & la nonme 200804 2/CE. / |a puesta en sanicio haats que la maguing final en b que serd Incorponada no haya sido declams
de cordamidad de acuerda 3 la 200642/CE / a colocagBo em uncionamento, &18 que & méguing fnal, anda devam ser Incoporasas, nsao for declarada em sonformiclace, 56 de aoands
oo @ 2008M42/GE. / Uruchomisnia Urzsdzenia do c2as, Kedy maszyma, do kite) ma byc whodowsny, nie 2oetenie oceniona jaao rgodna 2 wymagami dyrasdyay 20064 2VE, ool taka
procadiina Dyda konisszna. / dise in werking te stalan zolang de eindmaching waarin da nist waltaoide maching mosl worden ingebourd In ovarsenstemming b verkiaard, indien Toepasssijx
et de riahtifn O0BUAEG,

Diosson di Casier (TV) Amministratore Delegato / ManagnP Diractor /
9 Movembra / Movermber / Novernbsar / General Direktor / Directeur Gé / Divector Ganaral /
Movembre / Noviembre / Novembro / Administrador Delegado / Dyrektor Zarzadzajacy /
' Algamean Directal
Listopad / Movember 2018
Andrea Menuzz

Fascicolo tecnico a supparto / Supporting technical dossier / Urterstitzung technische Dossler / soulenir dossier technique / epayo expedients
técnico / apolar dossier técnico / wapieranie dolkumentaci techricene] / endarsteunancs tachnische dossier: B01MS-0820

‘Came 5.p.a,

‘Via Martiri d=lla Liberta, 15 - 31030 Dossen di Casier - Treviso - taly - Tel. (+39) 0422 4940 - Fax (+30) 0422 4541
info@came.it - wiww, came.com

Cap. Soc. 1.610.000,00 € - CF, eP.|. 03461280265 - VAT IT 03481280265 - REA TV 275359 - Aeg Imp. TV 03481280265

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italy

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941

p. 40 - Manual FA01443-EN - 05/2021 - © CAME S.p.A. - The contents of this manual may be changed at any time and without notice. - Translation of the original instructions



Automatismes pour portails coulissants

BKV15AGE BKV20AGE BKV25AGE

BKV15AGS BKV20AGS BKV25AGS

BKV15ALS BKV20ALS BKV25ALS

BKV15RGS BKV20RGS
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR LINSTALLATEUR

A\ Consignes de sécurité importantes.
A\ Suivre toutes les instructions étant donné qu’une installation incorrecte peut provoquer de graves Iésions.
A\ Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.

Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu et toute autre utilisation est
a considérer comme dangereuse. ® Le fabricant décline toute responsabilité en cas d’éventuels dommages provoqueés
par des utilisations impropres, incorrectes et déraisonnables. @ Le produit dont il est question dans ce manuel est défini,
conformément a la Directive Machines 2006/42/CE, comme une quasi-machine. ® La quasi-machine est, par définition,
un ensemble qui constitue presque une machine, mais qui ne peut assurer a lui seul une application définie. ® Les
quasi-machines sont uniquement destinées a étre incorporées ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-
machines ou équipements en vue de constituer une machine a laquelle s’applique la Directive Machines 2006/42/CE. e
['installation finale doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/CE et aux normes européennes de référence. e Le
fabricant décline toute responsabilité pour I'utilisation de produits non originaux, ce qui implique également I’annulation
de la garantie. ® Toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent étre exécutées que par du personnel qualifié
et dans le plein respect des normes en vigueur. ® La position des cables, 1a pose, la connexion et I'essai doivent étre
réalises selon les regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur. ® S’assurer, durant toutes les phases
d’installation, que I’automatisme est bien hors tension. e S'assurer que la température du lieu d'installation correspond a
celle indiquée sur I'automatisme. e Ne pas installer I'automatisme dans des endroits en montée ou en descente (c'est-a-
dire non situés sur une surface plane). ® Ne pas installer I'automatisme sur des éléments susceptibles de se plier. Ajouter
si nécessaire des renforts appropriés aux points de fixation. e Veiller a ce que le produit ne soit pas mouillé par des jets
d’eau directs (arroseurs, nettoyeurs HP, etc.) sur le lieu d’installation. e Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément
aux regles d'installation, un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de
surtension catégorie Ill. @ Délimiter soigneusement toute la zone afin d’en éviter I’accés aux personnes non autorisees,
notamment aux mineurs et aux enfants. e En cas de manutention manuelle, prévoir une personne tous les 20 kg a
soulever ; en cas de manutention non manuelle, utiliser des instruments aptes a assurer le levage sécurisé. ® Adopter des
mesures de protection adéquates contre tout danger mécanique lié a la présence de personnes dans le rayon d’action de
I'automatisme. e Les cables électriques doivent passer a travers des tuyaux, des goulottes et des passe-cables appropriés
pour assurer une protection adéquate contre les dommages mécaniques. ® Les cables électriques ne doivent pas entrer en
contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (ex. : moteur et transformateur). e Avant de procéder
a l'installation, veérifier que la partie guidée est en bon état mécanique et qu'elle s'ouvre et se ferme correctement. e Le
produit peut étre utilisé pour automatiser une partie guidée intégrant un portillon uniquement s'il peut étre actionné avec
le portillon en position de sécurité. e S'assurer que |'actionnement de la partie guidée ne provoque aucun coincement
avec les parties fixes présentes tout autour. ® Prévoir une protection supplémentaire pour éviter I'écrasement des doigts
entre le pignon et la crémaillere.  Les commandes fixes doivent toutes étre clairement visibles aprés I'installation et
étre positionnées de maniére a ce que la partie guidée soit directement visible mais a I'écart des parties en mouvement.
Toute commande a action maintenue doit étre installée a une hauteur minimum de 1,5 m par rapport au sol et doit étre
inaccessible au public. ® A défaut d’étiquette, en appliquer une permanente qui décrive comment utiliser le mécanisme
de déblocage manuel et la positionner pres de I'élément d’actionnement. ® S'assurer que I'automatisme a bien été
réglé comme il faut et que les dispositifs de sécurité et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent
correctement. e Avant la livraison a I'utilisateur, vérifier la conformité de 'installation aux normes harmonisées et aux
exigences essentielles de la Directive Machines 2006/42/CE. e Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a
I'utilisateur final par le biais de pictogrammes spécifiques bien en vue qu’il faudra lui expliquer. ® Au terme de I'installation,
appliquer la plaque d’identification de la machine dans une position bien en vue. @ Si le cable d'alimentation est
endommagg, son remplacement doit étre effectué par le producteur, ou par son service d'assistance technique agrée, ou
par une personne diiment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Conserver ce manuel dans le dossier technique avec les
manuels des autres dispositifs utilisés pour la réalisation du systeme d’automatisme. e Il est recommandé de remettre a
I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine.



Points potentiellement dangereux pour les personnes
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® Passage interdit durant la manceuvre.

& Danger de coincement.

A Danger de coincement des mains.

é Danger de coincement des pieds.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

&~=" CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme a la norme UNI EN 1SO 14001 qui garantit le respect
et la sauvegarde de I'environnement. Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considere comme I'un des
fondements du développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en matiére d'élimination :
&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout
simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables électriques) sont assimilables aux déchets urbains
solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandeé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d'élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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DONNEES ET INFORMATIONS SUR LE PRODUIT

Légende

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

A e symbole indique des parties concernant la sécurité.

&==" (e symbole indique ce qui doit &tre communiqué 2 I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimétres, sauf indication contraire.

Description

801MS-0300

BKV15AGS - Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, gestion du
mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 1500 kg et 20 m de long.

801MS-0310

BKV20AGS - Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, gestion du
mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 2000 kg et 20 m de long.

801MS-0320

BKV25AGS - Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, gestion du
mouvement/détection des obstacles et pignon module 6 pour portails jusqu’a 2500 kg et 20 m de long.

801MS-0330
BKV15RGS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de
sécurité, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 1500 kg et 20 m de long.

801MS-0340

BKV20RGS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de
sécurité, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 2000 kg et 20 m de long.

801MS-0350

BKV15AGE - Plus Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées
de sécurité, butées de fin de course magnétiques et accessoire clock inclus pour portails jusqu’a 1500 kg et 20 m de long.

801MS-0360

BKV20AGE - Plus Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, butées de
fin de course magnétiques et accessoire clock inclus pour portails jusqu’'a 2000 kg et 20 m de long.

801MS-0370

BKV25AGE - Plus Automatisme avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de sécurité, pignon
module 6, butées de fin de course magnétiques et accessoire clock inclus pour portails jusqu’a 2500 kg et 20 m de long.

801MS-0301

BKV15ALS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de
sécurité, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 1500 kg et 20 m de long. Couvercle gris RAL 7040.

801MS-0311
BKV20ALS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de
sécurité, gestion du mouvement et détection des obstacles pour portails jusqu’a 2000 kg et 20 m de long. Couvercle gris RAL 7040.

801MS-0321
BKV25ALS - Automatisme hautes performances avec moteur 36 V, carte électronique a afficheur graphique, Adaptive Speed & Torque Technology, 4 entrées de
sécurité, gestion du mouvement/détection des obstacles et pignon module 6 pour portails jusqu'a 2500 kg et 20 m de long. Couvercle gris RAL 7040.

Utilisation prévue

Solution pour portails coulissants de grandes dimensions
Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.



Description des parties

Automatisme

© Couvercle @ Logement pour module RGP1

@ Couvercle de protection de la carte ® Levier de déblocage

© Carte électronique @ Ailettes pour fin de course mécanique
@ Support porte-cartes ® Eléments de fixation

© Motoréducteur ® Logement pour module UR042

@ Fin de course mécanique @ Orifices pour le passage des cables électriques
@ Plaque de fixation ® Logement pour module SMA

© Logement pour 2 batteries de secours @ Fin de course magnétique*

© Logement pour thermostat avec cartouche €D Ailettes pour fin de course magnétique*
® Logement pour module RGSMO01 € Carte clock (806SA-0120)*

@® Logement pour carte 806SA-0090

* Uniquement pour BKV15AGE, BKV20AGE et BKV25AGE
* L] Les interrupteurs de fin de course magnétiques sont une alternative aux interrupteurs de fin de course mécaniques.
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Carte électronique

L] Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et visualisés sur I'afficheur.

[ Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

A\ Pour un fonctionnement correct, IL EST OBLIGATOIRE, avant d'enficher la carte, DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

A\ Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

@ Bornier de connexion du motoréducteur
© Bornier de connexion de I'encodeur

© Bornier de connexion du module RGP1 ou carte 806SA-0090

© Touches de programmation

© Connecteur pour carte RSE

@ Connecteur pour CAME KEY

@ Connecteur pour carte radiofréquence enfichable (AF)
© Bomier de connexion de I'antenne

© Bornier de connexion des dispositifs de sécurité

@ Bornier pour la connexion de la fonction vis-a-vis ou CRP

@® Bornier de connexion des dispositifs de commande
@® Bornier de connexion du clavier & code
® Bornier de connexion du sélecteur transpondeur
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@ Bornier de connexion des dispositifs de signalisation
@® Bornier pour la sortie B1-B2

@ Connecteur pour carte de décodage R700 ou R800
@® Connecteur pour module RIOCN8WS

@ Connecteur pour carte clock (806SA-0120)

@® Bornier pour micro-interrupteurs de fin de course
& Fusible pour les accessoires

& Fusible pour la carte électronique

€D Bornier de connexion du transformateur

€ Connecteur pour carte Memory Roll

€D Afficheur

& Fusible de ligne

€ Bornier d'alimentation

L1 pour pouvoir installer les cartes enfichables dans les connecteurs dédiés, enlever le couvercle de la carte.




Dimensions
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Limites d'utilisation
Module du pignon 4 4 6 4
Longueur maximum vantail (m) 20 20 20 20
Poids maximum vantail (kg) 1500 2000 2500 1500
Module du pignon 4 4 6 4
Longueur maximum vantail (m) 20 20 20 20
Poids maximum vantail (kg) 1500 2000 2500 1500 2000
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Données techniques

Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC 120 AC
Alimentation moteur (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Alimentation carte (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Consommation en stand-by (W) 14 14 14 14 14
Consommation en stand-by avec le module 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
RGP1 (W)

Puissance (W) 200 250 300 200 250
Thermo-protection transformateur (°C) 120 120 120 120 120
Courant absorbé (A) 8 9 10 8 9
Courant absorbé maximum (A) 20 20 20 20 20
Couleur RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
Température de fonctionnement (°C) -20 =+ +55 -20 + +55 -20 = +55 -20 + +55 -20 =+ +55
Poussée (N) 800 900 1000 800 900
Poussée maximale (N) 1200 1350 1500 1200 1350
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 12 12 12 12 12
Temps de fonctionnement (s) 180 180 180 180 180
Cycles/heure SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU
Degré de protection (IP) 54 54 54 54 54
Classe d'isolation | | | | |
Rapport de réduction (i) 40 40 40 40 40
Poids (kg) 20 21 21 20 21
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC 230 AC
Alimentation moteur (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Alimentation carte (V) 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC 26 DC
Consommation en stand-by (W) 14 14 14 14 14 14
Consommation en stand-by avec le 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
module RGP1 (W)

Puissance (W) 200 250 300 200 250 300
Thermo-protection transformateur (°C) 120 120 120 120 120 120
Courant absorbé (A) 8 9 10 8 9 10
Courant absorbé maximum (A) 20 20 20 20 20 20
Couleur RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
Température de fonctionnement (°C) -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +b5 -20 + +55 -20 + +55
Poussée (N) 800 900 1000 800 900 1000
Poussée maximale (N) 1200 1350 1500 1200 1350 1500
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 12 12 12 12 12 12
Temps de fonctionnement (s) 180 180 180 180 180 180

Cycles/heure

SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU ~ SERVICE CONTINU

Degré de protection (IP) 54 54 54 54 54 54
Classe d'isolation | | | | | |
Rapport de réduction (i) 40 40 40 40 40 40
Poids (kg) 20 21 21 20 21 21
Tableau des fusibles
Fusible de ligne 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
Fusible carte 630 MAF 630 MAF 630 MAF 630 mAF 630 mAF
Fusible accessoires 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
Fusible de ligne 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Fusible carte 630 mAF 630 mMAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mMAF
Fusible accessoires 16 AF 16AF 16AF 16 AF 16 AF 16AF




Types de cables et épaisseurs minimum

Longueur du cable (m) jusqu’'a 20 de 20a30
Alimentation 230 VAC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Clignotant 24 VAC/DC 2x1 mm? 2x1mm?2
Photocellules TX 2x0,5 mm? 2x0,5 mm?
Photocellules RX 4x 0,5 mm? 4x 0,5 mm?
Dispositifs de commande *n° x 0,5 mm? *n° x 0,5 mm?

*n° = voir les instructions de montage du produit.
Attention : la section du céble est approximative car elle varie en fonction de la puissance du moteur et de la longueur du céble.

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser
par contre des cébles HO5VV-F conformes & la norme 60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu'a 48 V, il est possible d’utiliser des cables FROR 20-22 II

conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).
Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cébles ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction de I'absorption effective des

dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEl EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction
des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces

derniers.
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INSTALLATION

Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction de
la zone d'installation. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

Les dessins illustrent I'automatisme installé a gauche.
Opérations préliminaires

Creuser la fosse pour le coffrage.

Préparer les gaines annelées pour les raccordements issus du boitier de dérivation.

Il est conseillé de prévoir des gaines annelées @ 40 mm pour la connexion du motoréducteur et des accessoires.
Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus.

Pose de la plaque de fixation

Préparer un coffrage plus grand que la plaque de fixation.
Introduire le coffrage dans le trou.

Le coffrage doit dépasser de 50 mm du sol.

Insérer une grille en fer dans le coffrage pour couler le ciment.




Insérer les vis fournies dans la plaque de fixation.
Bloquer les vis a 'aide des écrous fournis.

Extraire les agrafes préformées a |'aide d'un tournevis.
Introduire la plaque de fixation dans la grille en fer.

Les tuyaux doivent passer a travers les trous prévus.

Positionner la plaque de fixation selon les dimensions indiquées sur le dessin.
Si le portail est sans crémaillere, procéder a I'installation.

Voir le paragraphe FIXATION DE LA CREMAILLERE.
Remplir le coffrage de ciment.

La plaque doit étre parfaitement nivelée et avec le filet des vis totalement en surface.
Attendre que le ciment se solidifie pendant au moins 24 heures.

76

N

Enlever le coffrage.
Remplir de terre le trou autour du bloc de ciment.
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Enlever les écrous des vis.

Introduire les cables électriques dans les gaines jusqu'a ce qu'ils sortent d'environ 600 mm.

[ Les cables électriques doivent passer sous la caisse de I'automatisme.

Positionner I'automatisme sur la plaque de fixation.

Préparation de I'automatisme
Enlever le couvercle de I'automatisme
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Percer le passe-cable.

Enfiler les cables dans le passe-cable.

Soulever I'automatisme de 5 @ 10 mm de la plague en intervenant sur les pieds filetés afin de permettre, par la suite, les éventuels réglages entre pignon et
crémaillere.

N

Fixation de la crémaillére

@ Débloquer I'automatisme.
© Poser la crémaillere sur le pignon.
© Souder ou fixer la crémaillére au portail sur toute sa longueur.

Pour I'assemblage des modules de la crémaillere, positionner un morceau de rebut sous le point de jonction et le bloquer au moyen de deux mors.
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Réglage de I'accouplement pignon-crémaillére

Ouvrir et fermer le portail manuellement.

Régler la distance de I'accouplement pignon-crémaillére a I'aide des pieds filetés (réglage vertical) et des fentes (réglage horizontal).

[ Le poids du portail ne doit pas peser sur I'automatisme.

C©C ©)

Fixer I'automatisme a la plaque de fixation a I'aide des butées et des écrous.

Ne fixer qu’aprées avoir réglé I'accouplement pignon-crémaillére.

Fixation de I'automatisme
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Définition des points de fin de course avec butées de fin de course mécaniques

© Glisser |'ailette de la butée de fin de course d'ouverture sur la crémaillére.
© Fixer I'ailette de fin de course d’ouverture a I'aide des vis sans téte (fournies).

Le ressort doit faire déclencher le micro-interrupteur.

@ Ouvrir le portail.

O Fixer I'ailette de fin de course de fermeture & I'aide des vis sans téte (fournies).

Le ressort doit faire déclencher le micro-interrupteur.

~
20
L\/ﬁ ‘ il O T
1
© Glisser I'ailette de fin de course de fermeture sur la crémaillére

O Fermer le portail.
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Définition des points de fin de course avec butées de fin de course magnétiques
* Uniquement pour BKV15AGE, BKV20AGE et BKV25AGE

@ Ailette pour fin de course magnétique en fermeture
© Ailette pour fin de course magnétique en ouverture

S

]

(A O

Vers la gauche (par défaut) Vers la droite
Modifier le parametre dans la fonction [Sens ouverture].

Les dessins suivants se référent a I'installation de fins de course avec automatisme a gauche.
Ouvrir le portail.
Glisser 'ailette magnétique de fin de course d'ouverture sur la crémaillere.

’aimant de I'ailette doit rester a une distance comprise entre 10 et 30 mm du capteur magnétique.

! )

Fixer le support sur la crémaillere a I'aide des vis sans téte (fournies).

L’aimant de I'ailette de fin de course doit étre perpendiculaire au capteur magnétique.
Fixer I'ailette de fin de course a I'aide de la vis (fournie).




Fermer le portail.
Glisser I'ailette magnétique de fin de course de fermeture sur la crémaillere.

’aimant de I'ailette doit rester a une distance comprise entre 10 et 30 mm du capteur magnétique.

Fixer le support sur la crémaillere a I'aide des vis sans téte (fournies).

’aimant de I'ailette de fin de course doit étre perpendiculaire au capteur magnétique.
Fixer I'ailette de fin de course a I'aide de la vis (fournie).
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Passage des cables électriques

Effectuer les branchements électriques selon les dispositions en vigueur.

Les cables électriques ne doivent pas entrer en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant Iutilisation (ex. : moteur et transformateur).

Alimentation

S'assurer, durant toutes les phases d’installation, que I'automatisme est bien hors tension.

A\ Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

Branchement au secteur (120/230 VAC - 50/60 Hz)

O Cable de phase
O Cable neutre
© Cable de mise 4 Ia terre

Al
€

@)

Portée maximum des contacts

Sortie alimentation pour accessoires
La sortie alimente normalement en 24 VAC.

La somme des absorptions des accessoires
connectés ne doit pas dépasser 20 W.

o L Jeb LI LU
’BW - SIGND A B A BG

B

EEEEE EEEEEE

Accessoires

Lampe supplémentaire
Clignotant

Témoin état automatisme

24 AC/DC 20
24 AC/DC 12
24 AC/DC 3
24 AC/DC 3




Dispositifs de signalisation

© Clignotant
Clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture de I'automatisme.

@ Lampe supplémentaire
Permet d’augmenter |'éclairage de la zone de manceuvre.

© Témoin état automatisme
Signale I'état de I'automatisme.

——1
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Dispositifs de commande

© Lecteur pour cartes
© Sélecteur transpondeur
© Clavier a code

O Bouton d'ARRET (contact NF)
Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.
Si le contact n'est pas utilisé, il doit étre désactivé pendant la programmation.

© Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE SEULEMENT

O Dispositif de commande (contact NO)
Fonction OUVERTURE PARTIELLE

@ Dispositif de commande (contact NO)

Fonction FERMETURE SEULEMENT

O Dispositif de commande (contact NO)

Fonction OUVERTURE-FERMETURE (pas-a-pas) ou OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET (séquentielle)

© Antenne avec cable RG58
s16ND]| [A B] 12347
i [N




Dispositifs de sécurité
Connecter les dispositifs de sécurité aux entrées CX, CY, CZ et/ou CK (contacts NF).

Pendant la programmation, configurer le type d'action que le dispositif connecté a I'entrée doit effectuer.
L En cas de non utilisation des contacts CX, CY, CZ et/ou CK, les désactiver en phase de programmation.

Photocellules DELTA et DXR Photocellules DELTA et DXR
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction F5 test dispositifs de sécurité.

HHHRHRBH HERABAA

10 TS 2 C CY CZCK 10 TS XCY CZCK

| _ ] |

10 11 NO C NC 10 11 NO C NC 10 11

[mHmE RX [HmmE RX L

4
A
7
i
i
.;"‘ '/'"'

Photocellules DIR / DELTA-S Photocellules DIR / DELTA-S
Connexion standard Connexion avec test de sécurité
Voir fonction F5 test dispositifs de sécurité.

HHRERAH HHRHERBH

10 TS XCV CZ CK 10 TS 2 CX CY CZ CK

i m i

R
\
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Bord sensible DFWN
Connexion avec un contact résistif ou NF

@@@@@@@ ™
T
DFWN ]
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Paire de bords sensibles DFWN
Connexion en parallele avec contact résistif (conseillé)

HHHHHHH

10 TS 2 CX GY GZ CK

C NO NC

o
DFWN

C NO NC

K
DFWN

[

Paire de bords sensibles DFWN
Connexion en série avec un contact résistif ou NF

[:

HHHHRRH

10 TS 2 CX CY CZ CK

C NO NC

o
DFWN

C _NO NC

i
DFWN

-

R~_




PROGRAMMATION

Fonction des touches de programmation

@ Touche ESC

La touche ESC permet d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Sortir du menu

Annuler les modifications

Revenir a la page-écran précédente

Arréter I'automatisme

N

© Touches < >

Les touches <> permettent d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Naviguer dans les options du menu

Augmenter ou diminuer une valeur

Fermer ou ouvrir I'automatisme

© Touche ENTER

La touche ENTER permet d’effectuer les opérations décrites ci-apres.
Entrer dans les menus
Confirmer le choix

Légende icones

|'automatisme est en mode auto-apprentissage.
@ Quand I'automatisme est en mode auto-apprentissage, le controle AST est désactivé.
Pour éviter que le controle AST ne soit désactivé, il faut effectuer manuellement I'auto-apprentissage de la course.

| 'automatisme a détecté un obstacle lors du déplacement du portail vers la droite.
L'automatisme a détecté un obstacle lors du déplacement du portail vers la gauche.

| 'automatisme a détecté deux obstacles lors du déplacement du portail vers la droite.
"|2 Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et un message d'erreur s'affiche a I'écran.

| 'automatisme a détecté deux obstacles lors du déplacement du portail vers la gauche.
2« Lorsque le nombre maximum de lectures est atteint, I'automatisme s'arréte et un message d'erreur s'affiche a I'écran.

Il'y a au moins une minuterie programmee.

.;.g
S

Ea
1

Une minuterie programmege est en cours d'exécution.

Z Avec la minuterie programmeée pour |'ouverture ou I'ouverture partielle, toute commande radio donnée permettra toujours I'ouverture. Les
commandes cablées continuent de fonctionner normalement.

Mise en fonction

Au terme des branchements électriques, effectuer la mise en marche. Lopération ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié et spécialisé.

S'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et suivre la procédure guidée visualisée a I'écran.

Aprés avoir mis I'installation sous tension, la premiére manceuvre a toujours lieu en ouverture; attendre I’'exécution complete de la manceuvre.

Appuyer immédiatement sur la touche ESC ou le bouton d'ARRET (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit, vibrations suspectes ou
comportements imprévus de I'installation.
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Menu des fonctions

Sens d'ouverture
Configure le sens d'ouverture du portail.

Configuration Sens d'ouverture Vers la gauche (par défaut)
Configurations moteur Vers la droite

Essai moteur
Contréle du bon sens d’ouverture du portail.
Si les touches n’exécutent pas correctement les commandes, inverser le sens d’ouverture du portail.

Configuration Essai moteur La touche > permet de fermer le portail
Configurations moteur La touche < permet d’ouvrir le portail

Auto-apprentissage de la course
Permet de lancer I'auto-apprentissage de la course.

Configuration Auto-apprentissage de la Confirmer ? NON
Configurations moteur course Confirmer ? OUI

Type moteur
Configure le type de motoréducteur installé.

Configuration Type moteur BKV1500
Configurations moteur BKV2000
BKV2500

Vitesse ouverture
Configure la vitesse d’ouverture (pourcentage de la vitesse maximale).

Configuration Vitesse ouverture de 40 % a 100 % (par défaut 100 %)
Configurations de la course

Vitesse fermeture
Configure la vitesse de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).

Configuration Vitesse fermeture de 40 % a 100 % (par défaut 100 %)
Configurations de la course

Vitesse de ralentissement en ouverture
Configure la vitesse de ralentissement en phase d’ouverture (pourcentage de la vitesse maximale).
Si la vitesse de ralentissement est incorrectement réglée a une valeur supérieure a la vitesse d'ouverture, le parametre est automatiquement corrigé.

Configuration Vitesse ral. ouverture de 15 % a 60 % (50 % par défaut)
Configurations de la course

Vitesse de ralentissement en fermeture
Configure la vitesse de ralentissement en phase de fermeture (pourcentage de la vitesse maximale).
Si la vitesse de ralentissement est incorrectement réglée a une valeur supérieure a la vitesse d'ouverture, le paramétre est automatiquement corrigé.

Configuration Vitesse ral. fermeture de 15 % a 60 % (50 % par défaut)
Configurations de la course



Sensibilité durant la course
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

Configuration Controle AST durant la course Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Minimum

Moyen

Maximum

Personnalisé

Sensibilité ralentissement
Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la phase de ralentissement.

Configuration Contrdle AST au ral. Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Minimum

Moyen

Maximum

Personnalisé

Départ ralenti
Pour configurer un ralentissement de quelques secondes aprés chague commande d'ouverture et de fermeture.

Configuration Départ ralenti Désactivé (par défaut)
Configurations de la course Activé

Point d'ouverture partielle
Détermine, en pourcentage sur la course totale, le point d'ouverture partielle du portail.

Configuration Point ouv. partielle de 10 % a 100 % (20 % par défaut)
Configurations de la course

Point de ralentissement en ouverture
Pour le réglage du point de ralentissement initial a I'ouverture (pourcentage de la course totale).

Lors de I'auto-apprentissage de la course, le point de ralentissement a I'ouverture est automatiquement réglé pour avoir une distance de ralentissement

de 60 cm.

Configuration Point ral. ouverture De 2 % a 60 % (25 % par défaut)
Configurations de la course

Point de ralentissement en fermeture
Pour le réglage du point de ralentissement initial & la fermeture (pourcentage de la course totale).

Lors de I'auto-apprentissage de la course, le point de ralentissement a la fermeture est automatiquement réglé pour avoir une distance de
ralentissement de 60 cm.

Configuration Point ral. fermeture De 2 % a 60 % (25 % par défaut)
Configurations de la course

Arrét total
Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un dispositif de commande pour reprendre le mouvement.

Configuration Arrét total Désactivé (par défaut)
Sécurités filaires Activé
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Entrée CX
Associe une fonction a I'entrée CX

Configuration
Sécurités filaires

Entrée CY
Associe une fonction a I'entrée CY

Configuration
Sécurités filaires

Entrée CZ
Associe une fonction a I'entrée CZ.

Configuration
Sécurités filaires

Entrée CX

Entrée CY

Entrée CZ

Désactivé (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

C3 = Arrét partiel

C4 = Attente obstacle (Photocellules)

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate aprés I'élimination
de I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)

r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)

Désactivé (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

(2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

C3 = Arrét partiel

C4 = Attente obstacle (Photocellules)

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immeédiate apres I'élimination
de I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)

r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)

Désactivé (par défaut)

C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)

C2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)

C3 = Arrét partiel

C4 = Attente obstacle (Photocellules)

C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)

(8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)

(13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immeédiate apres I'élimination
de I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét

r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)

r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)

r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)



Entrée CK
Associe une fonction a I'entrée CK

Configuration Entrée CK Désactivé (par défaut)
Sécurités filaires C1 = Réouverture durant la fermeture (Photocellules)
C2 = Refermeture durant I'ouverture (Photocellules)
C3 = Arrét partiel
C4 = Attente obstacle (Photocellules)
C7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles)
C8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles)
C13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate apres I'élimination
de 'obstacle, y compris avec portail a I'arrét
r7 = Réouverture durant la fermeture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r8 = Refermeture durant I'ouverture (Bords sensibles avec résistance 8K2)
r7 (deux bords sensibles) = réouverture durant la fermeture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)
r8 (deux bords sensibles) = refermeture durant I'ouverture (Paire de bords sensibles
avec résistance 8K2)

Test sécurité
Active le contrdle du bon fonctionnement des photocellules connectées aux entrées, apres chaque commande d'ouverture et de fermeture.

Configuration Test sécurité Désactivé (par défaut)
Sécurités filaires Activé

Obstacle avec moteur arrété
Lorsque la fonction est activée, le portail reste immobile si les dispositifs de sécurité détectent un obstacle. La fonction est activée avec : portail fermé, portail
ouvert ou apres un arrét total.

Configuration Obst. avec moteur arrété Désactivé (par défaut)

Sécurités filaires Activé

RIOEDT1

Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIO ED T1 Désactivé (par défaut)

Sécurités RIO PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un

dispositif de commande pour reprendre le mouvement.
P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.

RIO ED T2

Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIO ED T2 Désactivé (par défaut)

Sécurités RIO PO = Arréte le portail et désactive I'éventuelle fermeture automatique. Utiliser un

dispositif de commande pour reprendre le mouvement.
P7 = Réouverture durant la fermeture.
P8 = Refermeture durant I'ouverture.
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RIOPHT1
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIOPHT1 Désactivé (par défaut)
Sécurités RIO P1 = Réouverture durant la fermeture.
P2 = Refermeture durant I'ouverture.
P3 = Arrét partiel.
P4 = Attente obstacle.
P13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate apres I'élimination
de I'obstacle, y compris avec portail & I'arrét.

RIO PH T2
Permet d'associer une fonction parmi celles prévues a un dispositif de sécurité sans fil.

Configuration RIO PH T2 Désactivé (par défaut)

Sécurités RIO P1 = Réouverture durant la fermeture.

P2 = Refermeture durant I'ouverture.

P3 = Arrét partiel.

P4 = Attente obstacle.

P13 = Réouverture durant la fermeture avec fermeture immédiate apres I'élimination
de I'obstacle, y compris avec portail a I'arrét.

Commande 2-7
Pour I'association d’'une commande au dispositif connecté sur 2-7.

Configuration Commande 2-7 Pas-a-pas (par défaut)
Entrées commande Séquentielle

Action maintenue
Avec la fonction activée, le mouvement de I'automatisme (ouverture ou fermeture) est interrompu au relachement du dispositif de commande.

L’activation de cette fonction désactive tous les autres dispositifs de commande.

Configuration Action maintenue Désactivé (par défaut)
Fonctions Active
Sortie B1-B2
Pour la configuration du contact.
Configuration Sortie B1-B2 Bistable
Fonctions

Monostable (par défaut)
Le contact reste fermé entre 1 et 180 secondes.

Mode sans obstacle
En cas de détection d’un obstacle par le bord sensible ou par le capteur ampérométrique de la carte électronique, il y a inversion du sens de marche de maniére a
ce que I'espace suffise pour libérer I'obstacle.

Lorsque cette fonction est désactivée, il y a inversion du sens de marche jusqu’a la butée de fin de course.

Configuration Mode sans obstacle Désactivé (par défaut)
Fonctions Activé

Fermeture automatique
Configure le temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, une fois que le point de fin de course a été atteint en phase d'ouverture.
La fonction n'est pas activée lorsque : les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension.

Configuration Ferm. Automatique Désactivé (par défaut)
Temps De 1 a 180 secondes



Fermeture automatique aprés une ouverture partielle
Configure le temps devant s'écouler avant que la fermeture automatique ne soit activée, aprés exécution d’'une commande d'ouverture partielle.

La fonction n'est pas activée lorsque : les dispositifs de sécurité interviennent pour détecter un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension.
Ne pas désactiver la fonction [Ferm. automatique].

Configuration Ferm. auto. partielle Désactivé
Temps De 1 a 180 secondes (10 secondes par défaut)

Voyant portail ouvert
Signale I'état du portail.

Configuration Voyant portail ouvert Témoin allumé (par défaut) - Le témoin reste allumé lorsque le portail est en

Gestion lampes mouvement ou qu’il est ouvert.
Témoin clignotant - Le témoin clignote durant le mouvement du portail et reste allumé
lorsque ce dernier est ouvert.
Clignotement rythmique - Le signal consiste en 3 + 3 clignotements par heure
indiquant que le nombre de manceuvres pour |'entretien a bien été atteint.

Lampe E3
Permet de choisir le mode de fonctionnement de I'appareil d'éclairage connecté a la sortie.
Configuration Lampe E3 Désactivé (par défaut)
Gestion lampes Lampe cycle
La lampe reste éteinte a moins qu'un temps de fermeture automatique ne soit
configure.

Lampe d'accueil
La lampe reste allumée pendant le temps configuré par la fonction [Temps

accueil].
Temps accueil
Configure le temps d’allumage du dispositif d’éclairage.
Configuration Temps accueil de 60 a 180 secondes (60 secondes par défaut)

Gestion lampes

Temps préclignotement
Configure le temps d'activation anticipée du clignotant, avant chaque manceuvre.

Configuration Temps préclignotement Désactivé (par défaut)
Gestion lampes De 1 a 10 secondes
RSE1

Configure la fonction que la carte enfichée sur le connecteur RSE1 doit effectuer.

En cas de présence, sur le connecteur RSE_1, d’une carte RSE configurée pour la connexion vis-a-vis, utiliser le connecteur RSE_2 pour la connexion a
distance (CRP). Dans ce cas, la possibilité de connecter CAME KEY est exclue.

Configuration RSE1 CRP (par défaut)
Communication RSE Vis-a-vis
Désactivé
Adresse CRP

Attribue un code d'identification univoque (adresse CRP) a la carte électronique. Cette fonction est nécessaire si plusieurs automatismes sont connectés via CRP.

Configuration Adresse CRP de 1a 254
Communication RSE
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Vitesse RSE1
Configure la vitesse de communication du systeme de connexion a distance sur le port RSE1.

Configuration Vitesse RSE1 1200 bps
Communication RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (par défaut)

57600 bps

115200 bps

Vitesse RSE2
Configure la vitesse de communication du systeme de connexion a distance sur le port RSE2.

Configuration Vitesse RSE2 1200 bps
Communication RSE 2400 bps

4800 bps

9600 bps

14400 bps

19200 bps

38400 bps (par défaut)

57600 bps

115200 bps

Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

Configuration Sauvegarde des données
Mémoire externe

Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

Configuration Lecture données
Mémoire externe

Procédure guidée
Vous pouvez utiliser I'assistant de configuration du systeme.

Configuration Procédure guidée Type d'installation
Sens d'ouverture
Entrée CX
Entrée CY
Entrée CZ
Entrée CK
Controle AST durant la course
Controle AST au ralentissement
Insérer utilisateurs
Auto-apprentissage de la course



Nouvel Utilisateur
Permet d'enregistrer jusqu'a 250 utilisateurs et d'attribuer une fonction a chacun d'eux.

Cette opération peut étre effectuée par le biais d’'un émetteur ou d’un autre dispositif de commande. Les cartes qui gerent les dispositifs de commande
(AF - R700 - R800) doivent étre enfichées dans les connecteurs.

Gestion utilisateurs Nouvel Utilisateur Pas-a-pas
Séquentielle
Ouverture
Ouverture partielle
Sortie B1-B2

Choisir la fonction a attribuer a I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Envoyer le code depuis le dispositif de commande.
Répéter la procédure pour ajouter d’autres utilisateurs.

Supprimer utilisateur
Permet d'effacer un des utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs Supprimer utilisateur Se servir des fleches pour choisir le numéro associé a Iutilisateur a éliminer.
Nbre : 1 > 250
II'est également possible d’actionner le dispositif de commande associé a Iutilisateur
que I'on souhaite éliminer.
Appuyer sur ENTER pour confirmer.
L'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Supprimer tous
Permet d'effacer tous les utilisateurs enregistrés.

Gestion utilisateurs Supprimer tous Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Décodage radio
Permet de choisir le type de codage radio des émetteurs pouvant commander I'automatisme.

La sélection du type de codage radio des émetteurs [Rolling code] ou [TW key block] effacera tout éventuel émetteur a codage radio différent
précédemment mémorisé.

Gestion utilisateurs Décodage radio Tous les décodages
Rolling code
TW Key block

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Type de capteur
Configure le type de dispositif de commande.
Gestion utilisateurs Type de capteur Clavier
Transpondeur

Auto-apprentissage Rolling
Permet de mémoriser un nouvel émetteur en en utilisant un déja existant sans suivre la procédure d’insertion [Nouvel Utilisateur].

Gestion utilisateurs Auto-apprentissage Rolling Désactivé (par défaut)
Activé
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Changement de modalité
Modifie la fonction attribuée a un utilisateur bien précis.

Gestion utilisateurs Changement de modalité Sélectionner |'utilisateur dont on souhaite modifier la commande.

Il est possible de sélectionner |'utilisateur sans utiliser les fleches, en envoyant
une commande depuis le dispositif associé a I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Choisir la commande a associer a I'utilisateur.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Version FW
Permet de visualiser le numéro de la version firmware et GUI installges.

Informations Version FW FW x.x.xx (firmware)
GUI x.x (graphique)

Comptage manceuvres
Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées par I'automatisme.

Manceuvres totales = Manceuvres effectuée a compter de I'installation.
Manceuvres partielles = Manceuvres effectuée apres la derniere [RaZ entretien).

Informations Comptage manceuvres Manceuvres totales
Manceuvres partielles

Configuration entretien
Permet de définir le nombre de manceuvres que I'automatisme peut effectuer, avant qu’un signal ne soit généré pour signaler la nécessité d’effectuer la
maintenance. Le signal consiste en un clignotement rythmique 3 + 3 fois par heure du témoin [Ouverture].

Informations Configuration entretien Désactivé (par défaut)
de 1X100 a 250X100

RaZ entretien
Remet a zéro le calcul du nombre des manceuvres partielles.

Informations RaZ entretien Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

RaZ parametres
Restaure les configurations d'usine & I'exception des fonctions suivantes : [Décodage radio], [Type moteur] et les configurations pour I'auto-apprentissage de la course.

Informations RaZ parametres Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Liste erreurs
Permet de visualiser les 8 derniéres erreurs détectées. La liste erreurs peut étre éliminée.

Informations Liste erreurs Se servir des fleches pour faire défiler la liste.
Pour effacer la liste des erreurs, sélectionner [Effacer erreurs]
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI



Visualiser horloge
Permet d’activer la visualisation de I'horloge sur I'afficheur.

Gestion minuterie Visualiser horloge

Configurer horloge
Permet de configurer la date et I'heure.

Gestion minuterie Configurer horloge

DST automatique

Permet d’activer la configuration automatique de I’heure d’été.

Gestion minuterie DST automatique

Format heure
Permet de choisir le format de visualisation de I'horloge.

Gestion minuterie Format heure

Créer nouvelle minuterie

Se servir des fleches et du bouton Enter pour ajouter les valeurs souhaitées.

Désactivé (par défaut)
Activé

24 heures
12 heures (AM/PM)

Permet de temporiser un ou deux types d’activations au choix parmi ceux disponibles.

Gestion minuterie Créer nouvelle minuterie

Eliminer minuterie
Permet d’effacer une des temporisations sauvegardées.

Gestion minuterie Eliminer minuterie

Commandes

Se servir des fleches pour choisir la fonction souhaitée.
Ouverture / Ouverture partielle / Sortie B1-B2
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Se servir des fleches pour configurer I'neure de début et I'heure de fin de I'activation

de la fonction.
Horaire début / Horaire fin
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Se servir des fleches pour configurer les jours d’activation de la fonction

Sélectionner jours / Toute semaine
Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Se servir des fleches pour choisir la temporisation a éliminer.

0 = [Ouverture]

P = [Ouverture partielle]

B = [Sortie B1-B2]

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Permet de faire exécuter certaines commandes au portail sans I'aide de dispositifs de commande.

Commandes

Ouverture
Ouverture partielle
Fermeture

Arrét

Se servir des fleches pour sélectionner la commande a exécuter.

Appuyer sur ENTER pour confirmer.
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Langue
Configure la langue de Iafficheur.

Langue [taliano (IT)
English (EN)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espariol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuii (RU)
Polski (PL)

Permet d’activer le mot de passe
Permet de configurer un mot de passe de 4 chiffres. Le mot de passe sera demandé a quiconque souhaite accéder au menu principal.

Mot de passe Permet d’activer le mot de Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le code souhaité.
passe Répéter le mot de passe a |'aide des fleches et du bouton Enter pour valider.

Mot de passe perdu

En cas de perte du mot de passe, exécuter les opérations décrites ci-apres.

Mettre la carte électronique hors tension.

Appuyer sur les touches < > et les maintenir enfoncées puis remettre la carte électronique sous tension.
Maintenir les touches < > enfoncées jusqu'a ce que I'écran affiche [RaZ par défaut].

Sélectionner [Confirmer ? OUI].

Appuyer sur ENTER pour confirmer.

La procédure de réinitialisation de la carte électronique supprime tous les utilisateurs enregistrés, les temporisations configurées et les données
d'étalonnage.

Eliminer mot de passe
Permet d'éliminer le mot de passe de protection de I'acces au menu principal.

Mot de passe Eliminer mot de passe Confirmer ? NON
Confirmer ? OUI

Modifier mot de passe
Permet de changer le mot de passe de 4 chiffres de protection de I'accés au menu principal.

Mot de passe Modifier mot de passe Se servir des fleches et du bouton Enter pour composer le code souhaitg.
Répéter le mot de passe a |'aide des fleches et du bouton Enter pour valider.

Menu F
Permet d’activer la visualisation du menu fonctions F.



Exporter / importer les données

Il est possible d’enregistrer les données des utilisateurs et de la configuration de I'installation dans une carte MEMORY ROLL.

Les données stockées peuvent étre réutilisées dans une autre carte électronique pour configurer une autre installation de la méme maniere.

A\ Avant d'installer et d’extraire la carte MEMORY ROLL, il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION.
@ Insérer la carte MEMORY ROLL sur le connecteur dédié sur la carte électronique.

© Appuyer sur le bouton Enter pour accéder a la programmation.

© Se servir des fleches pour choisir la fonction souhaitée.

Les fonctions ne sont visualisées qu’a I'installation d’'une carte MEMORY ROLL

- Sauvegarde des données
Sauvegarde les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

- Lecture données
Télécharge les données des utilisateurs, de synchronisation et de configuration sur le périphérique mémoire (memory roll).

L] Au terme des opérations de sauvegarde et de téléchargement des données, enlever la carte MEMORY ROLL.

FCFA F_~ AccEssoRES CONTROL BOARD
30m

OO

¢ € 3 o0

QQQ

| GoNTRoL E
2] [ _dro 2
oy cz [ [a]
3 m el CY
o 0 = 4_
SR A came 4
" EEE ] h
5

8 vV __ON9LS

CLLCLLICEAED

aNo8 vV_aNog v

W 73 A X3 T SL O

=7 500
== O

PROGRAMMING FUNCTION
-_ -
i[ﬂ]l ] mo L

© O

Page 36 - Manuel FA01443-FR - 05/2021 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales



Page 37 - Manuel FA01443-FR - 05/2021 - © CAME S.p.A. - Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales

MESSAGES D'ERREUR

E1

E3

E4

E7

E8

E9

E10

E11

E12

E14

E15

E16

E17

E18

Erreur de calibrage

Encodeur en panne

Erreur test services
échoué

Temps de
fonctionnement
expiré

Porte ouverte

Nbre maximum
obstacles en
fermeture

Nbre maximum
obstacles en
ouverture

Erreur maximum
obstacles

Panne de courant

Erreur
communication

Radiocommande
incompatible

Porte SLAVE ouverte

Le systéme RIO ne
communique pas

Systeme RIO pas
configuré

Interruption de I'auto-apprentissage de la course due a la présence d’un obstacle.

L'encodeur est déconnectg.
L'encodeur est casse.

Présence d’un obstacle dans le rayon d’action des photocellules.
Les photocellules ne sont pas connectées ou configurées correctement.
Les photocellules sont cassées.

Le temps maximum de fonctionnement configuré s’est conclu.

['automatisme est débloqué.

Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement

Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement

Dépassement du nombre maximum d'obstacles détectés consécutivement

La configuration sur le port RSE est incorrecte.

L'émetteur utilisé n’est pas un émetteur CAME.
Le décodage configuré differe de celui de I'émetteur.
Les émetteurs sont des émetteurs TWIN et possedent des KEY BLOCK différentes.

['automatisme SLAVE est débloqué.

Le module sans fil n’est pas enfiché sur le connecteur de la carte électronique.
Le module sans fil est cassé.

Le module sans fil n’a pas été configuré.
Les dispositifs sans fil n’ont pas été configurés.



OPERATIONS FINALES

Avant de fermer le couvercle, s'assurer que I'entrée des cables est bien scellée de maniére a éviter la pénétration d'insectes ainsi que la formation
d'humidité.

FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS

Commande unique de deux automatismes connectes.

Branchements électriques

Connecter les deux cartes électroniques avec un cable UTP CAT 5.

Insérer une carte RSE sur les deux cartes électroniques en utilisant le connecteur RSE_1.

Effectuer le branchement électrique des dispositifs et des accessoires.

LD Les dispositifs et les accessoires doivent étre connectés sur la carte électronique qui sera configurée comme MASTER.

Pour les branchements électriques des dispositifs et des accessoires, voir le chapitre BRANCHEMENTS ELECTRIQUES.
MASTER

S SLAVE

WlliA
T 7

Ju (i

/

Cx Cy CZ CK Cx Cy CZ CK

= 11

UTP CAT 5

Programmation

Toutes les opérations de programmation décrites ci-aprés ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
Sélectionner le type d’installation [Vis-a-vis] durant la procédure guidée ou bien configurer le port RSE_1 dans [Vis-a-vis].

Apres la programmation de I'automatisme MASTER en [Vis-a-vis], le deuxieme automatisme devient automatiquement SLAVE.

Mémorisation des utilisateurs

Toutes les opérations de mémorisation des utilisateurs ne doivent étre effectuées que sur la carte électronique configurée comme MASTER.
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Modalité de fonctionnement

© Commande OUVERTURE PARTIELLE
© Commande PAS-A-PAS ou OUVERTURE UNIQUEMENT

[T

IR,

MASTER SLAVE
I : I
e%@@ﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂ-nfu»ﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬁ%ﬁi
Sl ; : I_l -
MASTER SLAVE
20 m - 1500 kg 250000 - -
20 m - 2000 kg - 250000 -
20 m - 2500 kg - - 250000
Installation dans une zone exposée -15% -15% -15%

au vent

Les pourcentages indiquent dans quelle mesure il faut réduire le nombre de cycles par rapport au type et au nombre d'accessoires installés.
A\ Avant toute opération de nettoyage, d'entretien ou de remplacement de pieces détachées, mettre le dispositif hors tension.
A\ Ce document fournit 2 I'installateur les indications sur les contrdles obligatoires  effectuer durant les interventions de maintenance.

ASile systéme n’est pas utilisé pendant de longues périodes, par exemple dans le cas d’installations dans des endroits a ouverture saisonniére, il est
recommandé de couper I'alimentation électrique et de vérifier, a la remise sous tension, qu'il fonctionne correctement.

Pour plus d'informations sur I'installation et les réglages appropriés, consulter le manuel d'installation du produit.
Pour toutes les informations concernant le choix du produit et de ses accessoires, consulter le catalogue des produits.

Tous les 10 000 cycles et tous les 6 mois d'activité, les opérations de maintenance suivantes sont obligatoires.

Effectuer un controle général et complet du serrage des boulons.

Lubrifier toutes les parties mécaniques en mouvement.

Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

Controler I'état d’usure des parties mécaniques en mouvement et en vérifier le bon fonctionnement.

Controler le bon fonctionnement du dispositif de déblocage en effectuant une manceuvre avec vantail libre. Le vantail ne doit rencontrer aucun obstacle.
S'assurer que les cables et leurs connexions sont en bon état.

Controler et nettoyer le rail de guidage et la crémaillére.
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OBLLWE NMPEAYNPEXXAEHNA A1 MOHTAXHUKA

N\ BaXKHble NHCTPYKUMN 110 TEXHUKE 0830MaCcHOCTH.
A\ CTporo cnegyite BCem UHCTPYKLMSM 110 6E30MacHOCTH, MOCKO/IbKY HENPaBUNbHbIA MOHTAaX MOXET MPUBECTY K
CEPbE3HbIM YBEYBSIM.
A\ [lpexcae Yem npofoIKUTb, BHUMATEIbHO MPOYUTANUTE 00LLME NPERYNPEXAEHNS A1S N0/Ib30BATENS.

JT0 U3ENMe [OMKHO 1CTONb30BATHCS MUCKIKOYMTENBHO MO Ha3HAYEHWH0. VICTIONb30BaHNE HE MO HA3HAYEHWH0 CYMTAETCS onac-
HbIM. ® [DON3BOANTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTM 3a YLLEPO B Pe3ynbTrare HenpaBuibHOT0, OLWOOYHOTO UM HEOPEXHOTO
MCMOMb30BaHUS U3Aenus. @ MpoayKLKS, ONMCAHHASA B 3TOM PYKOBOACTBE, OTHOCUTCS K KATEropui «4acTYHO 3aBepPLUEHHON
MaLLIMHbI U MeXaH13ma», COracHo AUpeKTUBe 0 6e30MacHOCTW MaLLH 1 obopynoBaHus 2006/42/CE. e o, «4acTyHO
3aBEPLUEHHON MALLVHOW WA MEXaH13MOM>» MOHUMAETCS COBOKYMHOCTb KOMMMEKTYIOLLMX, COCTABNSHOLLMX YaCTUYHO 3aBEpLLEH-
HYI0 MaLLUUHY Ui MEXaHWU3M, KOTOPbIE N0 OTAENbHOCTY HE MOTYT ObITb UCMOMb30BAHbI MO HA3HAYEHKD. ® HaCTNYHO 3aBEPLLEH-
Hble MaLLINHbI NPeAHA3HAYEHbI UCKIOUUTENBHO [/ BCTPOEHHOrO MOHTaXa WV MHTErpaLn B ApYrie MatluHbl UK 4acTU4HO
3aBEPLUEHHbIE MALLUHbI 11 MEXaHU3MbI [71s CO3[aHIst MaLLVHbI, COOTBETCTBYHOLLEN TPeOOBaHNSM [IMPEKTUBLI 0 6630MacHOCTY
MaLLmnH 1 o6opyaosaHns 2006/42/CE. e Coopka JomKHA BIMOMHATHCS COracHo [upekTuee 0 6e30MacHOCTY MaLUH 1 060py-
JnoBaHnsg 2006/42/CE v cOOTBETCTBYIOLLMM €BPONENCKIM CTaHAapTam. @ [Ipou3BOAUTENb OTKA3bIBAETCS OT OTBETCTBEHHOCTY 3a
MCMOMb30BAHNE U3LENNIA CTOPOHHIX NPOU3BOANTENEN; 3TO TaKXKe BNEYET 3a COO0I aHHYNMPOBAHWE rapaHTui. ® Bee onncaHHble
B 9TOM PYKOBOACTBE OnepaLyi JOMKHbI BbINOMHATHCH UCKIOYUTENBHO KBAM(ULMPOBAHHBIM U OMbITHBIM NEPCOHANOM 1 B
MOSIHOM COOTBETCTBIM C [IE/CTBYIOLLIM 3aKOHOAATENLCTBOM. ® MOHTaX, NPOKNALKa Kabesnei, aNeKTPUYecKne NoaknoYeHns 1
HanazKa CMCTEMbI JOMKHbI BbINOMHATHCS B COOTBETCTBUM C YCTAHOB/EHHBIMU MPaBuiamMi, Mepamit 6e30nacHoOCTY U COOTBET-
CTBYOLLMMM NpoLieaypami aKkcnyaraumi. ® YoeauTech B OTCYTCTBIAN HAMPSHXKEHNS NEPes KaXKAbIM 3TarnoM MOHTAKHbIX paboT. @
YbeauTech B TOM, YTO YKa3aHHbIV AuanasoH TeMneparyp COOTBETCTBYET TeMnepaType OKpyXKatoLLei Cpe/ibl B MECTe YCTaHOBKIA.
e He yCTaHaBNMBaMTE CUCTEMY HA HAKMOHHON (HEPOBHOW) MOBEPXHOCTI. @ 3anpeLLeHO YCTaHaBNMBaTb aBTOMATUYECKYHO CUCTE-
MY Ha 3MEMEHTbI, KOTOPbIE MOrYT NPOTHYTLCS NOJ, e BECOM. [1pn HEOOXOAMMOCTY YCUILTE KPENEXHbIE COBAVUHEHUS JOMOMHN-
TeNbHbIMY AeTansimu. @ YOeauTech B TOM, YTOObI B MECTE YCTAHOBKM U3AENNS HA HEro He nonajanit CTpyu Bofb (113 YCTPONCTB
IN151 TIONUBA ra3oHa, MUHI-MOEK W T. .). ® [1py NOAKMKYEHNN K CETU ANIEKTPONUTAHUS HEOOXOAMMO NPEAyCMOTPETb aBTOMA-
TUYECKMI BCEMONSPHBIA BbIKKOYATENb, 00ECTeYNBAIOLLMIA 3aLLMTY 0T nepeHanpshxerus lll cteneHu. ® OrpaauTe BeCb Y4acToOK
PabOThl aBTOMATVKIA AN NPe0TBPALLEHNS JOCTYNa HA HEro NOCTOPOHHMX, B YaCTHOCT HECOBEPLLIEHHONETHNX 11 [IgTei. © B
CIy4ae NepemeLLIeHns BPYYHYH0 Ha KXKO0r0 YenoBeka J0MKHO NpUXoanTbes He 6onee 20 Kr. B apyrvx cnyyasx nepemeLLgHns
CreayeT Mcnob3oBaTh COOTBETCTBYHOLLME MEXaHU3MbI )15 6830MaCHOr0 NoabeMa. ® PeKOMEHZYETCS UCMONb30BaTh HAZIeXa-
LLie CPeLCTBA 3aLLMThI BO 130€XaHNE BO3HIKHOBEHIS ONACHOCTU MEXAHUYECKOr0 MOBPEXAEHNS, CBA3AHHOI C MPUCYTCTBUEM
NtOEN B 30He PaboTbl YCTPOCTBA. ® INEKTPUYECKIE KAbe OMKHbI ObITb NPOMOXeEHbI B CreLuanbHbix TPY6onpoBojax,
KaHanax 11 Yepes CanbHUKI, 4ToObl 00ECNeYUTL HAAMEXALLYO 3aLLUTY OT MEXaHUYECKNX MOBPEXAEHWIA. ® INEKTPUYECKme
Kabenu He [I0MKHbI ConprKacaTbes C AeTansiMm1, KOTopble MOryT HarpeBaThCs BO BPEMS KCTlyaTaLn (HanpyuMep, MOTOPOM K
TpaHchopmaTopom). © lpexae Yem npofoKaTh YCTaHoBKY, YOEANTECH B TOM, YTO ABVKYLLMECS KOMMOHEHTHI 000pY0BaHISA
HaxXoAsTCs B HAZ/IEXALLEM MEXaHNYECKOM COCTOSHIW, OTKPLIBAKOTCS W 3aKPbIBAIOTCS NPaBUIbHO. @ 3enne He MOXET UCnosb-
30BAThCS C MOABWKHBIM OrPXKIEHUEM, 000DY/10BAHHBIM MELIEXOAHON KANIMTKOM, 3a UCKIIOYEHUEM CUTYaLMK, KOra [IBIKEHNE
OrpaKAEHNS BO3MOXHO TOSIbKO MPu 6€30MacHOM MOSIOXEHUN KATUTKIA. ® YOeUTECh B HEBO3MOXKHOCTI 3aCTPEBAHNS MEX Y
MOABVKHBIM OrPAXKAEHNEM 11 OKDYKAOLLMMIA (DMKCUPOBAHHBIMI YaCTAMM B PE3yNbTaTe BIKEHNS OrpaxaeHis. ® Obecneybte
JONOMHUTENBHYIO 3aLLMTY /15 NPENOTBPALLEHNS CAABNMBAHNS NabLEB MEXY LUECTEPHEN 1 3y64aTon perkoil. ® Bee dukeu-
POBAHHbIE YCTPOMCTBA YNPABNEHNS [OMKHbI ObITh XOPOLLO BUAHbI NOCNE YCTAHOBKYA U HAXOAMUTLCS B TAKOM MOMOXKEHWM, YTOOI
naHenb ynpaBneHnst Haxoaunach B NPAMO BUAMMOCTHA, OAHAKO B JOCTATOYHOM OTAANIEHN OT JABUKYLLMXCS KOMMOHEHTOB. ECin
YCTPOWCTBO YNPaB/eHUs paboTaeT B peximMe «[1prucyTCcTBre oneparopa», OHO JOMKHO ObiTb YCTAHOBMEHO HA BbICOTE MUHUMYM
1,5 M 0T 3eMnm 11 ObITb HEAOCTYMHO /151 MOCTOPOHHYX. @ ECNN 3TO €LLe He CAeNnaHo, NPUKPENATE NOCTOSHHYIO TAbMNYKY, OniA-
CbIBAKOLLYO CMOCOO VCMONb30BAHUS MEXaH!3Ma Py4YHOM Pas3bioKUPOBKIA, PALOM C COOTBETCTBYHOLLMM 3NIEMEHTOM aBTOMATUKIA.
e Y6eauTech B TOM, YTO aBTOMATIIKA NPaBUSIbHO OTPEryIMPOBAHA 11 YTO 3aLLMTHbIE 11 NMPELOXPaHUTENbHbIE YCTPOCTBA, a TaKKe
PYYHas pa3boKMPOBKA, PaboTaloT NpaBusibHO. @ [lepes J0CTABKON NoMb30BATENO NPOBEPLTE COOTBETCTBUE CUCTEMbI FApMO-
HM3MPOBAHHbIM CTaHZAPTAM 11 OCHOBHbIM TPEOOBaHMAM [IMPEKTMBbI 0 6E30MaCHOCTI MaLlMH 1 06opyaoBanns 2006/42/CE. e
0 BCeX 0CTATOYHbIX PUCKAX HEOOXOAMMO NPeaynpex.aarb NocpPeaCTBOM CrieLyanbHbX CYIMBOSIOB, PACMONOXMB X HA BULHOM
MECTe, 1 [OXOA4YMBO 0OBACHUTL UX KOHEYHOMY MOSb30BATENHO 000PYA0BAHUSA. ® [10 3aBEPLUEHNN YCTAHOBKM NPUKPENITE K 000-
PYLOBAHI0 NACMOPTHYIO TAbMNYKY Ha BIAHOM MecTe. ® Bo 13bexaHue pricka 3aMeHa NoBPeXXAEHHOro Kabens NuTaHus JoMmKHa
BbINOSHSATHCS NPEACTABUTENEM U3rOTOBUTENS, ABTOPU30BAHHO CY>KO0M TEXHUYECKON NOAAEPXKN UK KBATNDULIMPOBAHHBIM
MepPCOHANIOM. ® XpaHUTE VHCTPYKLMIO B NANKe C TeXHYECKOI JOKYMEHTaLMEN BMECTE C MHCTPYKLMSMU MO MOHTAXY IpYriiX
YCTPOWCTB, UCMOMb30BAHHbIX 15 CO3[aHNs 3TOI aBTOMATUYECKOI CUCTEMbI. ® PEKOMEHAYETCS nepeaaTb KOHEYHOMY Mosib30Ba-
TEN0 BCE VHCTPYKLMM M0 KCNyaTauun U3LeNuiA, 13 KOTOPbIX COCTONT KOHEYHas MalluHa.



MecTa, ABNAOLMECS NOTEHUMANbHBIM NCTOYHUKOM ONACHOCTY NS NI0AEI

® Mpoxoz, BO BpeMs paboThl aBTOMATIYECKON CUCTEMbI 3arpeLLEH.

& OnacHoCTb TPaBMUPOBAHIAS.

A OnacHOCTb TPaBMIPOBAHMS PYK.

)

é OnacHoCTb TPaBMMPOBAHNS HOT.
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MPOCIM Bac Mpunaratb MakCUMarnbHble YCUNS N0 3alTe OKpyXatollgii cpefapl. Komnanus CAME cunTaeT ofHuM 13 (yHAaMeHTanbHbIX MyHKTOB CTPATEr M PbIHOYHbIX
OTHOLUEHWI BbINONHEHME 3TUX KDATKIX PYKOBOASILLYMX MPUHLMMOB:

&3 YTUNN3ALNS YITAKOBKN

YnaKoBOYHblE MaTepUabl (KapTOH, MAAaCcTUK U T. [l.) CYATAIOTCS TBEPAbIMI FOPOACKAMY OTX0AAMI W YTUNM3upYoTcs 6e3 npo6aem NpocTo nyTem pasaenbHoro copa ans ux
nocnezyloLLei nepepadoTKu.

YTnn3auuio Heo6XoAMMO NPOBOATL B COOTBETCTBIM C AEMCTBYHOLLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTM, B KOTOPOIA MPOM3BOAMNACH KCTNyaTaLMs U3AENNS.

HE 3ATPASHANTE OKPY)KAIOLLYIO CPELLY!

&3 YTUN3ALNSA U3LENUS

Halua npoayKLus M3roToBMeHa C Conb3oBaHNeM pasfinyHbIx MaTepuanos. bonbluas 11X YacTb (aMoMUHWIA, NNACTIK, XeNe3o, aNeKTpu4eckme kabenu) NpupaBHUBaETCS K
rOPOACKM TBEPAbIM 0TX0faM. OHM MOTYT GbITb YTUAM3MPOBAHbI MyTeM Pa3aenbHOro coopa 1 nepepatoTki CrieLnani3npoBaHHbIMK KOMMaHNAMN.

[lpyrie KOMNOHEHTBI (ANEKTPOHHbIE MAAThI, 3NEMEHTHI MATAHIS AMCTAHUMOHHOMO YMIPABAEHUS U T. [1.), HaNPOTVIB, MOTYT COAEMKATb OMAaCHbIE BELLECTBA.

OHM JOMXKHbI U3BNEKATHCS 11 NEPEAABATHCS KOMMAHIAM, UMEIOLLMM NIMLEH3MIO Ha 11X cBOP U NepepadoTky.

YTnn3aumio Heo6XoAMMO NPOBOAWTL B COOTBETCTBIM C AGMCTBYHOLLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTA, /i€ MPOU3BOAMNACH JKCTTyaTaLmMs U3Lenms.

HE SATPSISHANTE OKPY)KAIOLLYIO CPELY!
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Cp. 5

JAHHbIE N U(HOOPMALIUA 06 U3AENINU

YcnoBHble 0003Ha4YeHUS

9T0T cMMBON 0603HAYAET pasaen, TPebyHoLLMii 0C060r0 BHUMAHNS.

/\ 370T cUMBON 0603HAYAET PAsLen, CBA3AHHBII C BOMPOCAMM GE30MacHOCTH.

W= 3707 cvMBON 0G03HAYAET Pa3AeN, MPEAHA3HAYEHHbI NS 03HAKOMAEHUS KOHEYHOrO NONIb30BATENS.
Bce pasmepbl NpuBeAeHbl B MM, ECNIM HE YKa3aHo HOe.

OnucaHue

801MS-0300
BKV15AGS — AeToMaTuka ¢ guratenem 36 B, ocHallieHHas niaToi ynpasneHus ¢ AUCrneeM, TEXHONOMeNn afantuBHOrO YNpaBieHnst CKOPOCTBIO 1 KPYTALLMM MOMEHTOM,
4 Bxogamun 6e30MacHOCTH, CICTEMOII YIpaBNEeHIst ABVIKEHNEM 11 0BHAPYXKeHNs NPEnsTCTBIA, s BOpoT Maccoil 4o 1500 Kr 1 annHoii 1o 20 M.

801MS-0310
BKV20AGS — AsTomaTtuka ¢ ipuratenem 36 B, ocHallieHHas nnaToi ynpaBneHus ¢ AUCrneeM, TEXHONOMen afantuBHOro YNpasaeHns CKOPOCTBIO 1 KPYTALLMM MOMEHTOM,
4 Bxofiamu 6830MaCHOCTH, CUCTEMOV YPABNEHIS ABUKEHIEM U OGHAPYXXEHWS NPENsTCTBUN, Ans BOPOT Maccor 10 2000 Kr 1 annHow o 20 M.

801MS-0320

BKV25AGS — ABTomaTyKa ¢ apuratenem 36 B, ocHaleHHas nnaTol ynpasaeHus ¢ rpaduyeckim AUCTNeeM, TEXHONOrel ananTUBHOMO YNPaBEHNs CKOPOCTBIO 1 KpyTs-
LLIM MOMEHTOM, 4 Bxoamm 6e30MacHOCTY, CUCTEMOI YNpaBNeHNs [BIKEHNEM / 0OHAPYKEHIS NPENSTCTBUI U BEAYLLEN LECTepHelt (Moayb 6), Ans BOPOT MACCO A0
2500 Kr v gauHoit 1o 20 M.

801MS-0330

BKV15RGS — BbicokoaddekTuBHas aBToMaTuka ¢ Apuratenem 36 B, ocHalleHHas nnatoii ynpaBneHist ¢ rpadinyeckum A1CnneeM, TEXHONOMen afanTuBHOro ynpaBnexus
CKOPOCTbIO W KPYTALLM MOMEHTOM, 4 Bxofamu 6830MaCHOCTY, CUCTEMOI YNPaBAEHIS ABUXKEHIEM 11 OOHAPYXKEHIS NPENSTCTBUIA, Ans BOPOT Maccoit 40 1500 Kr 1 AnnHoi
1020 m.

801MS-0340

BKV20RGS — BbicokoaddekTuBHas aBToMatuka ¢ aguratenem 36 B, ocHalLgHHas nnatoit ynpasnexns ¢ rpaduyeckum QyucnieeM, TEXHONOMein afantuBHOro ynpasneHus
CKOPOCTbIO 1 KPYTALLM MOMEHTOM, 4 Bxofamu 6830MaCcHOCTY, CUCTEMOI YNpaBREHISt ABUXEHIEM 11 0OHAPYXXEHIS MPENSTCTBUIA, Ans BOPOT Maccoit 40 2000 Kr 1 AnnHOI
1020 m.

801MS-0350

BKV15AGE — ABTomatuka Bepcui Plus ¢ asuratenem 36 B, ocHalleHHas nnaTon ynpasnesus ¢ rpadmyeckiM aucnneem, TeXHoNoruer aaanTiBHOro yrpasneHns ckopo-
CTbIO W KPYTALLYM MOMEHTOM, 4 BXOAamn 6e30MacHOCTM, MarHUTHBIMI KOHLIEBBIMIA BLIKTTOYATENSIMU U AONONHUTENbHbIM YCTPOCTBOM CUHXPOHI3ALIM B KOMMEKTE, 1S
BOPOT Maccor 4o 1500 Kr v ganHon 1o 20 M.

801MS-0360

BKV20AGE — AsTomatuka Bepcui Plus ¢ auratenem 36 B, ocHalleHHas NnaTon ynpasnesus ¢ rpadmyeckiM aucnneem, TeXHoNoruer aaanTiBHOro yrpasneHns cKopo-
CTbIO 11 KPYTSILLMM MOMEHTOM, 4 BXOZAMY 6€30MacHOCTI, MarHUTHBIMI KOHLIEBBIMIA BbIKIKOYATENSIMIA 11 [IONOMHATENbHBIM YCTPOVCTBOM CUHXPOHIU3ALMY B KOMMIIEKTE, /1A
BOPOT Maccolt 10 2000 Kr v AanHow Ao 20 M.

801MS-0370

BKV25AGE — AsTomatuka Bepeu Plus ¢ auratenem 36 B, ocHalLeHHast NnaTon ynpasnesus ¢ rpadmyeckiM aucnneem, TeXHoNoruer aaanTiBHOMO yrpaBneHns cKopo-
CTbIO 11 KPYTSILMM MOMEHTOM, 4 BXOZAMI 6€30MacHOCTIA, BEAYLLEN LIECTEPHE (MOaY/b 6), MarHUTHbIMU KOHLIEBBIMM BbIKIOYATENAMY U JONOSHUTESbHBIM YCTPOMCTBOM
CUHXPOHN3aLMI B KOMNMEKTE, NSt BOpOT Maccoi o 2500 Kr 1 mHoi fo 20 M.

801MS-0301

BKV15ALS — BbicokoadhekTuBHas aBToMaTiKa ¢ aguratenem 36 B, ocHallgHHas nnaToii ynpaBneHnst ¢ rpacniyeckum AUcnneem, TEXHONOren afantuBHoro ynpasnexus
CKOPOCTbIO 1 KPYTALLM MOMEHTOM, 4 BX0amu 6830MaCHOCTM, CUCTEMOI YPABNEHIS ABUXKEHIEM 11 OOHAPYXKEHIS NPENSTCTBUIA, Ans BOPOT Maccoit 10 1500 Kr 1 AnnHoi
10 20 M. Kpbika ceporo LigeTa RAL 7040.

801MS-0311

BKV20ALS — BbicokoadhekTuBHas aBToMaTiKa ¢ aguratenem 36 B, ocHallgHHas nnaToii ynpaBneHinst ¢ rpacyeckum AUCnneem, TEXHONOren afantuBHoro ynpasnexus
CKOPOCTbIO 1 KPYTALLM MOMEHTOM, 4 Bxoamu 6830MaCHOCTY, CUCTEMOI YNPABNEHIS ABUXEHIEM 11 OOHAPYXKEHIS NPENSTCTBUIA, Ans BOPOT Maccoit 40 2000 Kr 1 AnnHOI
10 20 M. Kpbilka ceporo Lieta RAL 7040.

801MS-0321

BKV25ALS — BbicokoadhekTuBHas aBToMaTHKa C Aguratenem 36 B, ocHallgHHas nnaToii ynpaBneHist ¢ rpaciyeckum AUCnneeM, TEXHONOren afanTuBHOro ynpaBnexus
CKOPOCTbIO M KPYTALMM MOMEHTOM, 4 Bxofamn 6e30MacHOCTH, CUCTEMOIA YNPABNEHIS IBVKEHIEM / 0BHAPYXKEHISt NPENSTCTBIIA 1 BEAYLLE LIECTEPHER (MOayb 6), Ang
BOPOT Maccor o 2500 Kr v annHor 1o 20 M. Kpbillika ceporo LpeTa RAL 7040.

HasHayeHune

PeLweHine ANg OTKATHbIX BOPOT GOMbLUMX PA3MEpOoB.
3anpeLLeHo 1CnoNb30BaTh YCTPOICTBO HE MO HA3HAYEHNIO 1 YCTAHABNMBATb €10 METOAAMM, HE ONUCAHHBIMM B 3TON MHCTPYKLIAK.



OnucaHne KOMMOHEHTOB

AsTOMAaTUKa

@ Kpbiwka @® Mecro ycraHosku Mozyns RGP1

© 3awmTHan KpbilKa nnarsl ® Puivar pas6nokipoBKiA

© OnexTpoHHas nnata @ Ynopbi MexaHN4ECKIAX KOHLIEBLIX BbIKTIOYATENei
© Cynnopt 0CHOBaHIA MnaThl ® KpenexHble getanm

© Mpusog, @ Mecro ycraroskn mogyna UR042

@ MexaHnyeckui orpaHn4nTeNb Xoma Q OTBepCTI/Iﬂ Ond NPOKNafKu ANEKTPUYECKNX Kabenen
© MoHTaXHOe 0CHOBaHMe ® Mecro ycraroski mogyna SMA

© 0706k 17151 2 aKKyMyNATOPOB aBAPUIHOTO MUTAHMS @ MarHuTHbIit KoHLEBOIA Bbikn0YaTeNb”

e MecTo YCTaHOBKY TEPMOCTATa C KapTPUIKEM @ YNopbl MarHUTHbIX KOHLIEBbIX BbIKNKOYaTeNein™
@ MecTo YCTaHOBKIA MOAYNSA RGSMO001 @ lnara CMHXPOHM3aLWK (8068A-01 20)

@® Mecro ycraHoski nnatsi 806SA-0090

*Tonbko ans BKV15AGE, BKV20AGE u BKV25AGE
* MarH1THblE KOHLIEBbIE BbIKNHOUYATENM SBMASIOTCS NbTEPHATUBOM MEXaHNYECKIM KOHLLEBbIM BbIKIOYATENSM.

CTp. 6 - PykoBoacTeo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - CoaepxaHue 3Toro pyKoBOACTBA MOXET ObiTb M3MEHEHO B Nto6oe BpeMs 663 NpeaBapHTENbHON0 YBEAOMAEHMS. - [epeBof] OpUTrMHANbHBIX MHCTPYKLINIA



Ctp. 7 - PykoBoacTeo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - CoaepxaHue 3Toro pyKoBOACTBa MOXET GbiTb M3MEHEHO B Nto6oe Bpems 663 NPeABapUTENLHOI0 YBEAOMAEHMS. - [1epeBof OpUTrMHANbHBIX MHCTPYKLINIA

IneKTpoHHaa nnara

(L] ycTaHoBKa thyHKLMIt BXOLHbIX/BbIXOZHBIX KOHTAKTOB, HACTPOIIKY BPEMEHY 1 YTIPaBIIEHUE NONIb30BATENSIMM OCYLLIECTBASIOTCS M 0TOGPKAIOTCA Ha AMCTITIEE.
Bce noakoyeHns 3almLieHbl NaBkuMn NPeLOXPaHNTENSMM.
A\ [Ins oBecnieyens NpaBubHOi patoTbl Nepe YCTAHOBKON to6oit nnaTbi B pasbem OTKIMOUUTE CETEBOE S/IEKTPOMUTAHVE 1 0TCOBAMHMTE aKKyMYASTOPbI.

/A Mepen Hayanom pa6oT N0 3KCMNYaTaLMK, PEMOHTY, HACTPOIAKE 1 PEryNMPOBKE 67I0KA YNpaBNeHNs OTKII0YMTE CETEBOE ANeKTPONUTAHME Wi OTCOBMUHITE
AKKYMYTSTOPbI.

© KnemmHag naHenb Ans noakMioyeHns anexkTponpusoda @ KnemmHasd naHenb Ans noaKIioYeHns CUrHaMbHbIX YCTPOICTB
© KnemmHas naxens s MOAKMI0YeHUs SHKoaepa ® KnemmHas nadensb sbixona B1-B2

© KnemmHag naxens Ans nofkmioueHus mogyns RGP1 unu nnatbl 806SA-0090 @ Paswem ana nnatsl gexkogepa R700 wnn R800

© KHorku nporpamm1poBaHIs ® Pasvem ana mogyns RIOCNSWS

© Pasvem ana nnatbl RSE @ Pasvem ana nnatl CLOCK (806SA-0120)

© Pasvem ans CAME KEY ® KnemmHas naHenb 41 MOAKIOYEHUS KOHLIEBbIX MUKPOBbIKMoYaTeNnei
@ Pasbem noaKioyaemoit nnarsl pagvonpruemHuka (AF) @ MpenoxpaHuTens s JOMOMHUTENbHbIX YCTPONCTB

© KnemmHaa naHenb Ans noaKMoYeHns aHTeHH.! @ MpenoxpaHuTens Ans Nnathl ynpasneHus

© KnemmHas naxens s NOAKII0YeH!s YCTPONCTB 6e30nacHoCTy @ KrnemmHas naqenb 418 nogKioyeHns TpaHcdopmatopa

@ KnemmHag naxens 4nd MofKIIo4eHIa B CUHXPOHHOM pexxive uin CRP ® Pasbem N9 KapTbl namaTy

@ KnemmHad naHenb Ans nogKMoYeHns YCTPOACTB YpaBneHms @ ucnnei

@® KnemmHag naHenb ans nogKmoyeHns KoJoHa00pHOI KnasuaTypbl @ BxoaHoit MpeaoxpaHnTenb

® KnemmHaa naHenb Ans noaKmoueHns NPOKCUMUTIA-CUMTLIBATENA @ KnemmHad naxenb aneKTponuTaHins
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OrpaHuyeHns no NPUMEHEH0

Mogynb LecTepHu 4 4 6 4
Makc. fnHa CTBOpKM (M) 20 20 20 20
Maxkc. Macca CTBOpKM (Kr) 1500 2000 2500 1500
Mogynb LIeCTEPHM 4 4 6 4
Makc. annHa CTBOpKi (M) 20 20 20 20
Makc. macca CTBOpKi (Kr) 1500 2000 2500 1500 2000
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TexHU4YecKMe XapaKTepucTUKiA
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HanpsxeHne nutanus (B, 50/60 M) ~230 ~230 ~230 ~120 ~120
IANEKTpONUTaHIe NPUBOAA =36B =36B =36B =36B =36B
JnexTponuTaHne 6roka ynpasneHus (B) =26B =26B =26B =26B =26 B
MoTpebneHue B pexumMe oxuaanns (BT) 14 14 14 14 14
MoTpebneHe B PEXIME OXKIAAHIS C MOLYIEM 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
RGP1 (B)
MotHocTb (BT) 200 250 300 200 250
Tepwmo3atuyTa TpaHcdopmaropa (°C) 120 120 120 120 120
MoTpebnsemblil ToK (A) 8 9 10 8 9
MakcumanbHblin noTpednsembii Tok (A) 20 20 20 20 20
Liget RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024 RAL 7024
[lnanasoH pabouux Temneparyp (°C) -20 + +55 -20 = +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Jloxum (H) 800 900 1000 800 900
MaxcimanbHbli foxum (H) 1200 1350 1500 1200 1350
Makc. CKOpOCTb ABVKEHWS (M/MUH) 12 12 12 12 12
Bpewms pabotbl (c) 180 180 180 180 180
Lknos/yac /HTEHCKBHOIO VHTEHCMBHOIO /HTEHCKBHOIO VHTEHCWBHOIO HTEHCKBHOIO
CNONB30BAHNA ACMONb30BAHIA CNOMb30BAHMA CMONb30BAHIA CNOMb30BAHMA
Knacc saumrsl (IP) 54 54 54 54 54
Knacc naonsuum | | | | |
[epenato4Hoe OTHOLLEHME (i) 40 40 40 40 40
Macca (kr) 20 21 21 20 21
HanpsxeHue nutanus (B, 50/60 M) ~230 ~230 ~230 ~230 ~230
INEKTpONUTaHIe NPUBOAA =368 =368 =368 =368 =368
JnexTponuTaHne 6roka ynpasneHus (B) =26B =26B =26 B =26B =26B
MoTpebneHue B pexumMe oxuaanns (BT) 14 14 14 14 14
[oTpebreHne B peXxinMe 0XXnaaHns ¢ 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
mogynem RGP1 (BT)
MoltHocTs (BT) 200 300 200 250 300
TepmosatumrTa TpaHcdopmaropa (°C) 120 120 120 120 120
MoTpebnsemblil ToK (A) 8 10 8 9 10
MakcumarbHbIin oTpe6seMblil TOK (A) 20 20 20 20 20
Liget RAL 7024 RAL 7024 RAL 7040 RAL 7040 RAL 7040
[lnanasoH pabounx Temnepatyp (°C) -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55 -20 + +55
Jloxum (H) 800 1000 800 900 1000
MaxcumanbHbli foxum (H) 1200 1500 1200 1350 1500
Makc. CKOpOCTb ABVKEHWS (M/MUH) 12 12 12 12 12
Bpems pabotel (c) 180 180 180 180 180
Lnknog/4ac WNHTEHCMBHOIO ~ WHTEHCMBHOIO ~ WHTEHCMBHOrO ~ WHTEHCWMBHOIO ~ WMHTEHCWMBHOTO  WHTEHCMBHOMO
MCNOMb30BAHMA  CTMONB30BAHNA  CMOMIb30BAHNA  MCMOMb30BAHIA  CMONMb30BAHIA  UCMONb30BAHIA
Knacc saumrsl (IP) 54 54 54 54 54 54
Knacc nsonsuum | | [ | | |
[epenato4Hoe OTHOLLEHNE (i) 40 40 40 40 40 40
Macca (kr) 20 21 21 20 21 21
Tabnuua npepoxpaHuTenei
BxoaHoi npeaoxpaxuTens 2AF 2AF 2AF 4AF 4AF
MpenoxpanuTens nnarbl 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF
[penoxpaHnTesb aKCeccyapos 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF
BxoaHoi npeoxpaxuTens 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
MpenoxpanuTens nnarbl 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF 630 mAF
MpenoxpaHnTenb akceccyapos 16AF 16AF 16AF 16AF 16AF 16 AF




Tun 1 MMHUManbHOE ceyeHne Kadenein

IinuHa kabens (m) 1020 ot 20 go 30
HanpshkeHue anextponutanus ~230 B 3Gx1,5mm2 3G x2,5mm2
CurHanbHas namna ~/=24 B 2 X1 Mm2 2x1 Mm2
®oToanemeHTbl TX (Mepefarymkim) 2x0,5Mm2 2x0,5mm2
®oToanemeHTbl RX (MpremMHrKY) 4x0,5Mm2 4x0,5mMm2
YCTpOiCTBa YpaBnexus *n° x 0,5 Mm2 *n°x 0,5 Mm2

*N° = CM. MHCTPYKLMKO N0 MOHTAXY NMPOLYKLMM

BHuMaHme: yKazaHHoe CeveHne Kabensi HOCUT OPUEHTUPOBOYHBIN XapakTep 1 3aBUCUT OT MOLLHOCTI NPUBOAA U ANNHbI Kabens.

Mpn HanpskeHun 230 B 1 npuMeHeHUN BHe NOMELLLEHNIA He06X0AMMO Kcnonb3osarth kabenn Tuna HOSRN-F, cooteeTcTBytowme 60245 IEC 57 (IEC); B nome-
LLEHWSIX CnieayeT ucnonb3osartb kabenn tuna HOSVV-F, cootetcTBytowwme 60227 IEC 53 (IEC). ins aneKTponuTaHns yCTPOMCTB HanpshkeHem Ao 48 B MoXHO
ucnonb3osartb kabenb FROR 20-22 I, cootBeTcTBytowmin EN 50267-2-1 (CEl).

JInsi NOAKMIOYEHNS aHTEHHBI UCMONb3YITe Kabenb Tuna RG58 (PekOMeHAYeTCs AN PacCTOSHIN [0 5 M).

[ins cuHXpoHHOro nopknioyenmns n CRP ucnonbayite kabenb tuna UTP CAT5 (1o 1000 m).

Ecnu anuHa kabens 0TAMYaeTCs 0T NPUBEAEHHOI B TabNULE, €r0 CeYeHne ONpeaensieTcs Ha 0CHOBaHMN peanbHOro NOTpe6aeHNs ToKa NOAKMOYEHHbIMI YCTPOI-
CTBaMW 11 B COOTBETCTBUM C YKa3aHWaMM, copepxalumumucs B Hopmatuee CEI EN 60204-1.

[ins nocneaoBatenbHbIX NOAKMIOYEHNIA, NPeaycMaTPUBAOLLMX GOMbLLYI0 HArpy3Ky HA TOT XKe Y4aCTOK LIeNK, 3Ha4eHUs! B TaBNLIE JOMKHbI ObITb NEPECMOTPEHbI
C YYETOM peanbHbIX nokasarenen noTpe6neHns 1 hakTuyecknx paccTosHUA. [py NOAKMIOYEHNN YCTPOINCTB, HE PACCMATPUBAEMbIX B 3TON MHCTPYKLMN, ClELYeT
PYKOBOACTBOBATHCS TEXHUYECKOMN AOKYMEHTALMEN HA COOTBETCTBYIOLLEE U3LENNe.

Ctp. 10 - PykosoacTeo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - CofiepxaHue aToro PyKoBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B NII060€ BpeMs 683 NpeaBapyTENbHOr0 YBEAOMNEHNS. - [1epeBof OpUrMHAIbHBIX MHCTPYKLMA



Ctp. 11 - PykooactBo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - ComepxaHue 3Toro pyKoBoACTBa MOXET ObiTb U3MEHEHO B 1060E BPEMSs 663 MPeaBapUTESbHOMO YBEAOMIEHNS. - [epeBO, OPUTMHANBbHBIX MHCTRYKLMIA

MOHTAX

TpUBELEHHBIE HIDKE PUCYHKM HOCAT WAIOCTPATUBHBIN XapakTep, NOCKObKY NPOCTPAHCTBO /151 KPEMEHNS aBTOMATUKIA 1 JOMONHUTENbHBIX MPUHALNEXHOCTEN
MOXXET U3MEHATBLCA OT Ciy4as K ciy4ato. Bbibop Hanbonee noaxoasLLero peLleHns Jo/mKeH 0CYLLECTBAATLCA MOHTXHUKOM BO BPEMSA YCTAHOBKM.

Ha pucyHKax nokasaH MOHTaX JIEBOCTOPOHHEI! aBTOMATHKM.

MNpeaBapuTtenbHbie padoTbl

BbINONHUTE BbIEMKY MPYHTA M0, ONanyoky.
MoAroToBLTE TPYGHI U FOPOLLAAHTY 19 NPOBOLOB ¥ KAGENEN, UaYLLMX OT PA3BETBITENLHOMO KONOALA.

[inst nofKI04eHMs NpuBOAA 11 aKCECCYapoB PEKOMEHAYETCS MCMOb30BaTb ro(pupoBaHHbie Tpyobl P40 M.
KonnyecTso ropoLLiaHroB 3aBuCUT OT BapuaHTa aBTOMATUYECKO CUCTEMbI 11 NPESYCMOTPEHHDBIX LOMONHUTENbHBIX YCTPOMCTB.

YcTaHOBUTE MOHTaXXHOE 0CHOBaHMe

MogroToBeTe onanyoky 60MbLUEro, YeM MOHTAXHOE OCHOBAHME, pasMepa.
YCTaHoBwTE OnanyoKy B BbIEMKY.

Onany6ka fOMmKHA NOAHAMATLCS HaJ, YPOBHEM rpyHTa HA 50 MM.
BcTaBbTe XenesHyto ceTky B onanyoky Ans apM1poBaHus 6eToHa.




BcTaBbTe BXOAALLYME B KOMMNEKT BUHTHI B MOHTaXHOE OCHOBaHME.

3a6M0KNpyATE BUHTbI railkami 13 KOMMAeKTa.

OTBEPTKOV 13BAEKUTE U3 MOHTAXHOTO OCHOBAHMS NMPeABAPUTENLHO BbIGUTLIE 3aKNaAHbIE MNACTUHbI.
BcTaBbTe MOHTaXHOE OCHOBAHME B XENE3HYI0 CETKY.

L] Tpy6b1 OMKHBI POXOAMTH Yepes CreLanbHo NPesyCMOTPEHHbIE OTBEPCTHS.

Pa3MECTUTE MOHTAXHOE 0CHOBAaHHE, COOMIOAAst PACCTOSHIAA, YKA3AHHBIE HA PUCYHKE.
LIl Ecnv BopoTa He oCHalLIeHbl 3yGy4aToil PEiikoi, NPOJOMKITE YCTaHOBKY.

Ll Cm. paspen «KPEMNEHWE 3YBHATON PEVIKIA».
3aneliTe onanyoky LEMEHTHbIM PacTBOPOM.

MoHTaXH0e 0CHOBaHME [OMKHO 6bITb a6CONITHO POBHBIM, PE3b6a BUHTOB JOMKHA NOMHOCTbIO BbICTYNATb HAZ MOBEPXHOCTHHO.

[MoROXAMTE HE MeHee 24 4acoB, NoKa pacTBOp NOSHOCTbLIO HE 3aTBEP/EET.
L

76

Ynanute onanyoky.
3acbinbTe NPOCTPAHCTBO BOKPYT LIEMEHTHOMO 6/10Ka 3eMIEil.
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OTBUHTUTE raitkn 1 CHAMUTE WX C BUHTOB.

BcTaBbTe anexkTpuyeckiie kabenin B TpyObl TakiM 06pa3oM, YTOObI OHY BBICTYMAMM Kak MUHUMYM Ha 600 MM.

MoaroToBKa aBTOMaTNKN

YAMMAALOHI XI9HdLreHWINdO Togaday |

YCTaHOBUTE aBTOMATUYECKIAV NMPIBOJ Ha MOHT&XXHOE OCHOBAHME.
L] 3nektpuyeckue kaGenn SOMKHbI MPOXOAUTL NOZ KOPMYCOM aBTOMATUKY.

CHAMWTE KPbILLIKY aBTOMATUHYECKOro NpMBOaA.

- "BUHOLINOTa8A 0JoHALaLMdedTadu €80 BINSAE B0QOIL 8 OHOHBINEN 91190 LoYKOIW BE10T0g0MAd 0.0LE BnHRWAST0) - y'd'S JNVD ©

- 1¢0¢/S0

- NY-EpP1L0VS 0aLoogonkd - g1 “d1)



PaccBepnnTe repmMoBBOf.

HapeHbTe repmMoBBOf, Ha NPoBO/A.

[MounogHUMNTE aBTOMATUKY HaJi MOHTXKHBIM OCHOBaHWEM Ha 5-10 MM, CMOMb3ys CTaNbHbIE PEryAMPOBOYHbIE LWMKUIbKK, YTOObI NO3AHEE NPOU3BECTY PEryMMPOBKY 3aLle-
NIEHUSA MEXTY LIECTEPHEN 1 3y04aTON PEIKOW.

N

KpenneHue 3y64aToin peiiki

@ Pas6nokupyiite aBTOMATHKY.
© YcTaHoByTe 3y6uaTyto Peliky Ha LIECTEPHIO.
© INpuBapuTe WM NPUKPENIATE 3y64aTyo Peiiky K BopoTam o BCei AfAHe.

[lns c60pKM CErMeHTOB 3y6yaTol PeiKku UCNoNb3yiTe 0CTABLUNIACS OTPE30K PENKN, MOAIOKIUB €ro NMof MeCTo COBAMHEHNS CErMEHTOB 11 3aMKCUPOBaB ABYMS
3KMMAMM.
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PerynupoBKa paccTosH1S MEXAY LeCTepHe

OTKpoifTe 1 3aKPOiTe BOPOTA BPYUHYHO.

OTperynupyiiTe paccTosHIeE OT LUECTEPHN [0 3y64aToil Penki, MCNIONb3ys LUMNUAbKK C Pe3bO0i (1151 BEPTIKANbHOI HACTPOIAKY) 11 0BanbHbIe OTBEPCTAS (NS FOPU30HTANb-

HOW HaCTPOMKNA).

[L] Bec BopoT He fomkeH aBuTh Ha aBTOMATUKY.

11 penKon.

() NepexopuTe K KpenneHuio Tonbko nocAe Toro, Kak GyAeT OTPErynpoBaHo PaccTOSHIE MEXAY LLECTEPHeN 1 3y6yato

lMpuKpenuTe aBTOMATIKY K MOHT@XHOMY OCHOBAHMKO CTONOPAMIA 11 raikami.

KpenneHue aBToMaTnKu

YAMMAALOHI XI9H]LreHWINdO Togaday | - “BUHBLWOTeEA 0JoHALBLMdRaTadL €80 BINAdE 80Q0IL 8 OHSHIWEM 91190 LOWOW aLIT0d0MAd 01016 BUHeMWASTON - v'd'S JAVD @ - 1202/S0 - NY-Eb L0V 0910T0d0MAd - G| *d1)



v

IHWUX MONOXKEHNIA C MEXAHNYECKUMM KOHLLEBbIMU BbIKNKOYATENSAMU

© YcTaHoBITe YIOP KOHLEBOMO BLIKMIOYATENS OTKPbIBAHUS Ha 3yGUaTyio Periky.
MPpYKIHA JOMKHA KACATbCS MUKDOBBIKITIOYATENS!.
© 3achvKempyiiTe ynop KOHLEBOrO BLIKIIOYATENS OTKDbIBAHUS CTONOPHbIMIA BUHTAMM (BXOAAT B KOMMAEKT).

OnpepeneHue Kpal
@ Otxpoiite BopoTa.

YAMMAALOHI XI9H]LreHMIMdO Togaday | - “BUHBLWOTeEA 0JoHALBLMdRETadL €80 BNAdE 80Q0IL 8 OHSHIWEM 91190 LOWOW eaL10T0d0MAd 0101 BUHeMWASTOY - v d'S JAVD @ - 1202/S0 - NY-Eb L0V 0910T0g0MAd - 91 "d1)

e A '

@ 3achviKcupyiiTe Ynop KOHLEBOTO BbIKIHOYATENSH 3aKPbIBAHNS CTOMOPHbIMIA BUHTAMM (BXOAAT B KOMIEKT).

© YcTaHoBYTe Y0P KOHLEBOIO BLIKIIOYATENS 3aKPbIBAHUS Ha 3yGUaTYIO PeViKy.

MpyXnHa J0MKHa KacaTbCst MUKDOBBIKNIOYATENS.

O 3axpoiiTe BopoTa.
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Onpepenexne KpaitHUX NONOXKEHWA C MarHUTHBIMI KOHLIEBbIMIA BbIKNIOYaTENSMU
* Tonbko ans BKV15AGE, BKV20AGE 1 BKV25AGE

@ Ynop MarHnTHbIX KOHLIEBbIX BLIKMIOYATENEI NPt OnyCKaHui
© Ynop MarHuTHbIX KOHLIEBbIX BbIKIIOYATENEN Mpy NOAHUMAHNN

S

]

P =T

Bneso (1o ymonyaxmio) Bnpago
3meHuTe napametp B (hyHKLMN [HanpasneHue OTKpbIBaHMS).

CnefytoLLme YEPTEXM OTHOCATCS K KOHLIEBbIM BbIKNKOYATENSM, YCTAHOBNIEHHbIM C aBTOMATMKOM, PAcroioXKeHHOM CNeBa.
OTkpoiiTe BOpOTA.
YCTaHOBYTE MarHUTHbIN Yop KOHLIEBOMO BbIKNIOYATENS OTKPbIBAHUA Ha 3y64aTyio Periky.

MaruT yriopa JOSKeH pacnonaratbea Ha paccToaHuy ot 10 0 30 MM OT MarHUTHOTO JaTuvKa.

MpukpenuTe fepxartenb K 3y64aToi perike CTONOPHbIMY BUHTAMI (BXOAST B KOMMEKT).

MarHuT ynopa KOHLEBOr0 BbIKNIOYATENS [OMKEH ObITb NEPNEHANKYNAPEH MArHUTHOMY AaTUMKY.
MPUKPENIATE YNIOp KOHLEBOMO BLIKMIOYATENS BIHTOM (BXOAMT B KOMMEKT).




3akpoitTe BopoTa.
YCTaHOBHUTE MarHUTHbIN YNop KOHLIEBOTO BbIKNOYATENS 3aKPbIBaHIS HA 3y64aTy0 PEIiky.

MarxuT ynopa o/mKeH pacrionararbes Ha pacctosHuy ot 10 o 30 MM OT MarHuTHOro AaTymka.

A

e m—

~ 20
1

1
e /f

MpuKpenuTe aepxatenb K 3y64aTon perike CTONOPHbIMI BUHTAMM (BXOAAT B KOMMMEKT).

MarHuT ynopa KOHLEBOr0 BbIKIIOYATENS JOMKEH ObITb NEPNEHANKYNAPEH MArHUTHOMY AaT4uKYy.
MpUKpeniTe Ynop KOHLEBOTO BbIKIIHOYATENSt BUHTOM (BXOAWT B KOMMNEKT).
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IJIEKTPUHECKUE NOAKNHOYEHNA

Mpoknapka anekTpokabenei

BbINONHUTE aNeKTPUYECKe NOAKMIOYEHINS B COOTBETCTBUMN C AEACTBYIOLMMM HOPMaMI.
JNeKTpUYECKIe KaGenm He LOMKHbI COMPUKAcaTLCS C AETANsMM, KOTOPbIE MOTYT HarpeBaThCst BO BPEMS KCTyaTaLym (Harpumep, MOTOPOM U TPAHC(HopMAaTopoM).

InekTponuTaHue

Y6eanTech B OTCYTCTBUN HANPSKEHUS NEPEL KXKAbIM 3TanoM MOHTXHbIX pacdoT.

A\ Nepey Hayanom pa6oT no 3KCMNyaTaLyy, PEMOHTY, HACTPOIKE 1 PEryMMPOBKe 610Ka YNPABNEHMs OTKIIKUNTE CETEBOE 3NEKTPONUTAHME W/WNN OTCOBMUHUTE
aKKYMyTISITOpbI.

MoakntoyeHue K ceteBomy anektponutanuto (~120/230 B, 50/60 Iy) BblIxop, aneKTponuTaHus akceccyapos
O OasHbiit kadenb Bbixoa CTaHAAPTHOMO NuTaHus ~24 B.

@ HeiitparnbHbiii kadens

@ Kabenb 3a3eMneHms: CymmapHoe noTpe6neHne NoaKYeHHbIX

aKCceccyapoB He JO0/MKHO npesbiwath 20 BT.
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MakcumanbHas Harpy3ka Ha KOHTaKTbl

Akceccyapbl 10- 11 ~/=24B 20
BcnomorarensHas namna 10-E3 ~/=24B 12
CurHanbHas namna 10-E ~/=24B 3
Jlamna-MHANKaTop COCTOSHNS aBTOMATUKM 10-5 ~/=24B 3




YcTpoicTBa curHanmsamm

© CuvrHanbHas namna
MwuraeT Bo BPeMs OTKPbIBAHWA 1 3aKpblBaHA aBTOMATUKN.

© BcnomoratenbHas namna
YBENMYMBAET OCBELLEHHOCTb 30HbI MPOE3AA.

© Jlamna-uHaMKaTop COCTOSHUS aBTOMATUKM
(0603HaYaeT COCTOSHINE aBTOMATIKM.

——1

EE[EEE

10 11 E B 5
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YcTpoicTBa ynpasnieHus

© CuutbiBaTeNb Kapt
© MMpokcuMuTN-cYNTHIBATEND
© KopoHabopHas Knasuatypa

O Knonka «CTOM>» (H.3. KoHTaKT).

(OcTaHaBNMBAET BOPOTA 11 OTMEHSIET NOCNSAYIOLLMIA LMK aBTOMATUYECKOrO 3aKpbiBaHs. [1151 BO30GHOBNEHMSH IBUKEHIS) HEOGXOAMMO MCNONb30BATb COOTBETCTBYIOLLIEE
YCTPOVICTBO YNpaBneHus.

EC/n 3TOT KOHTAKT He UCMONb3YETCs, ero CNEAYET OTKIOYMTb Ha aTane nNporpaMMupoBaHus.

© YctpoiicTteo ynpaBnenus (H.P. KOHTaKT)
OyHKuma «TOMBKO OTKPLITh»

O YctpoiicTeo ynpaBnenus (H.P. KOHTaKT)
OyHKuUpsg «<HACTUYHOE OTKPBITUE»

@ YctpoiicTteo ynpaBnenus (H.P. KOHTaKT)
OyHKumsa «TOMBKO 3AKPBITE»

© YcrpoiicTeo ynpaeneHus (H.P. KOHTaKT)
OyHKUMs «OTKPBITh-3AKPbITb> (notuarosbii pexim) unn «0TKPbITb-CTONM-3AKPbITh-CTOM» (nocnenoBatenbHbI pexmum)

© AHTeHHa ¢ kabenem RG58

{swmn A B 12347
i g il L A




YctpoiicTBa 6630MacHOCTH
MomkntouunTe ycTpoicTaa 6e3onacHocTy K Bxogam CX, CY, CZ w/unu CK (H.3. KOHTaKTbI).

Ha atane nporpammmpoBaHis HacTPOTE AEVCTBUE, KOTOPOE AOKHO BBINOAHATHCA NOAKMIOYEHHBIM K KOHTAKTY YCTPOICTBOM.
Ecnu koHTakTbl CX, CY, CZ w/unm CK He MCnonb3aytoTes, UX HEOBXOAUMO OTKIKOYUTL MPK NPOrpaMM1poBaHIK.

®otoanementbl DELTA u DXR ®otoanemenTbl DELTA u DXR
CTaHmapTHOE NoaKItoYeHe MoAKNtoYeHe ¢ AnarHoCTUKON
Cwm. hyHKuUMKo F5 «[lnarHoCTKa yCTPOMCTB 6€30MacHOCTH.

HHHRHRBH HERABAA

10 TS 2 CX CY CZ CK 10 TS CX CY CZ CK

| ] |

10 11 NO C NC 10 11 N0 C NC

HHEEE RX HHEHE RX

5
%
LIRS
5
o

®otoanemeHTsb! DIR / DELTA-S ®otoanemeHTsbl DIR / DELTA-S
(CTaHaapTHOE NOAKMYeHe MoaKntoYeHe ¢ auarHoCTUKON
CMm. dhyHKuMIo F5 «[warHocTika ycTpoiicTs 6e30macHocTI.

HHRERAH HHRHERBH

10 TS CX CY CZ CK 10 TS 2 CX CY CZ CK
| " e |

10 2 TX C NC

HHEHE RX

YyscTBUTENBHBINA Npodunb DFWN
MoAKNOYEHIe Yepes PE3NCTUBHDIA KOHTAKT Uan KOHTaKT H3

AARAREE]

10 TS 2 CX CY CZ CK J
= ==== >

C NO NC

HEH
DFWN
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Mapa uyBcTBUTENLHBIX NPothunen DFWN

MapannesnbHoe NOAKMIOYEHNE Yepes PE3NCTUBHBI KOHTAKT (DEKOMEHLYETCS)

HHHHHHH

10 TS 2 CX GY GZ CK

C NO NC

o
DFWN

C NO NC

K
DFWN

Mapa yyBcTBUTENBHBIX Npocthunein DFWN

[ocnenoBatenbHOe NOAKMIOYEHNE YePe3 PE3VNCTUBHBIN KOHTAKT UMK KOHTAKT H3

A

[:

HHHHRRH

C NO NC

o
DFWN

C _NO NC

i
DFWN
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NPOrPAMMMPOBAHUE

OYHKLMN KHOMOK NPOrpaMMUpoBaHms

© KHonka ESC

: KHonka ESC no3songeT BbiNOMHUTL HUKEONUCAHHbIE [E/CTBIAS.
BbIlTit 13 MeHto
OTmEHa 13MEHeHNI

BepHyTbCs Ha MpeblayLLyto CTPaHLLY
(OCTaHOBUTb ABTOMATIAKY

© KHonku < >

KHOMKI < > N03BOMSIOT BLINOMHUTb HUKEONNCAHHbIE JEHCTBMS.
HaBurauys no nyHKTam MeHto

YBENMYEHIE NN YMEHbLLEHUE 3HAYEHUS BLIGPAHHOMO NapameTpa
3aKpbITb UM OTKPbITb ABTOMATIKY

© Knonka ENTER

KHonka ENTER no3BonsieT BbIMOAHUTD HIKEONMCAHHbIE ENCTBUS.
Boiin B MeHI0
[oaTBepauTe BbIGOP

YcnoBHble 0003HA4Y€EHNS

ABTOMATHKA HAXOANTCS B PEXXUME CaMO0OY4EHIS.
@ Korga aBToMaTiKa HaxoauTcs B PeXUMe CamoobyyeHns, cuctema ynpaeneHus AST OTKI0ueHa.
Yt00bl 36€XaTb OTKNHOYEHNS CUCTEMBI AST, ClieayeT BPYYHYHO BbINONMHNTD KAnMOPOBKY ABIMKEHMS.

ABTOMATVKA 06HAPYXKIANA NPENATCTBUE MPY [BUKEHIAM BOPOT BMPaBo.
ABTOMATVKA 06HAPYXINA NPENSTCTBMIE MPY ABWKEHM BOPOT BIEBO.

ABTOMATIIKA 0GHAPYXMNA [1Ba MPENSTCTBUSA MPY ABUKEHWI BOPOT BMPaBo.
-'IZ Mocne JOCTVXEHMS MAKCUMAIbHOTO KONNYECTBA 06HAPYKEH aBTOMATIKA OCTAHABNNBAETCS, 1 HA AUCIIEE MOSBNSETCS CO0OLLEHNE 06 OLINGKE.

ABTOMaTIKa 06HapY)XMNa 1B NPENSTCTBIS NP ABIKEHM BOPOT BAERO.
2« Mocne JOCTVXEHUS MAKCUMATIbHOTO KONNYECTBA 06HAPYXKEH aBTOMATIKA OCTAHABNNBAETCS, 11 HA AMCTIEE MOSIBNSETCS CO06LLEHNE 06 OLINGKE.

/meeTcs XoTa 6bl OMH 3aNpOrpamMMUPOBAHHBIN TailMep.

)

9
hh

BbinonHseTCs 3anporpaMmi1poBaHHbIil TaliMep.

Py C Taitmepom, 3anporpaMMMpOBaHHbIM Ha OTKPbIBAHIE WM YACTYHOE OTKPbIBaHWE, N06ast OTNPABNEHHAS PAANOKOMaHa GYAET Bceraa 06ecneym-
BaTb OTKPbIBaHME. POBOAHbIE KOMaHIbl NPOAOKAT PAGOTY B 06IYHOM PEXUME.

BBsog B aKkcnayatauuio

Mocne BbINONHEHMS! BCEX ANEKTPUYECKMX NOAKIIIOYEHMA NEPEXOAUTE K BBOZY CUCTEMbI B IKCTyaTaLuto. OnepaLyio JOMKEH BbINONHATb TONbKO KOMNETEHTHbIN
1 KBaNMULMPOBAHHbI NEPCOHaN.

Y6eauTech B TOM, YTO B 30He AEVCTBIAA aBTOMATUKI OTCYTCTBYIOT NPENsTCTBUS,

MozaiiTe HanpsHKEHWE 1 CEYITE MHCTPYKLMAM, KOTOPbIE OTOGPAKAIOTCS Ha AMCMTIEE.

locne nofayn HanpsXXeHns Ha cUCTemy BopoTa BHayane BCEraa OTKPbIBAIOTCS; AOXANTECH 3aBEPLLEHMA XOfa.

L1 HemennenHo HaxmuTe Ha kHonky ESC i Ha kHomky «CTOT» npit 06HApy»eHM HenonazoK, HeNCrpaBHOCTEN, NOA03PUTENLHONO LYMA AN BUGpaLMM, a
TaKkXe Npu HEOXKMAAHHOM MOBELEHUN CUCTEMBI.
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MeHto «DyHKunN»

HanpasneHue oTKpbIBaHUA
YCTaHaBN1BaET Hanpag/eHe OTKPbIBaHS BOPOT.

HacTpoiika KoHdmrypauum
HacTpoitku npuoaa

HanpasneHue oTKpbIBaHUS

TecT npuBoga
lpoBepKa HanpaBneHs OTKPbIBAHWS BOPOT.

Bneso (Mo ymonyaHuto)
Bnpago

Ecnm npu HaxkaTum KHOMOK KOMaHZb! BbINOSHATCS HENPaBUNbHO, U3MEHWUTE HaNpaB/eHe OTKPbIBAHWUS BOPOT.

HacTpolika KoHmrypauum
HacTpoiku npusoaa

Tect npusoga

Kanubposka ABIKEHMNS
3anyckaeT aBTOMATUYECKOE ONPEAENeHUe NapameTpoB Xofa.

HacTpoiika KoHurypauum
HacTpoiku npusoaa

Kanubposka ABUMKeEHNS

Mopenb npuBoaa
YcTaHaBNMBAET TUN YCTAHOBMIEHHOMO 3NEKTPONPUBOAA.

HacTpoitka KoHdurypaumuu
HacTpoiiku npuoaa

Mopenb npuBoga

CKOpOCTb OTKPbIBAHUS

Haxkatue KHOMKM > 3aKpblBagT BOPOTa
HaxaTtue KHOMKM < OTKPbIBAET BOPOTA

[MoaTBepanTb? HET
[MoaTBepanTs? [la

BKV1500
BKV2000
BKV2500

YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb OTKPbIBAHMS (B MPOLIEHTHOM COOTHOLLBHUN K MaKCUMAnbHOA CKOPOCTH).

HacTpoika KoHdurypaumuu
HacTpoiiku xona

CKOPOCTb OTKPbIBAHNS

CkopocTb 3aKpblBaHUs

ot 40 % o 100 % (no ymonyaxuto 100 %)

YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb 3aKPbIBAHWS (B MPOLEHTHOM COOTHOLLEHWM K MAKCUMaIbHOV CKOPOCTH).

HacTpoiika KoHdmrypauum
HacTpoliku xoa

CKopocTb 3aKpblBaHMs

CKOpoCTb 3amea/ieHNs PN OTKPbIBAHUN

ot 40 % no 100 % (no ymonyaHuto 100 %)

YCTaHABNMBAET CKOPOCTb 3aMEZNIBHIS NP OTKPbIBAHIM (B MPOLIGHTHOM COOTHOLUEHM K MakCUManbHO! CKOPOCTH).

Mpu OLMGOYHON YCTAHOBKE CKOPOCT 3aMeIEHIst HA 3HAYEHIE BbiLLE CKOPOCTY OTKPbIBAHMS NapaMeTp KOPPEKTUPYETCS aBTOMATIYECKN.

HacTpoiika KoHdurypauum
HacTpoiiku xona BaHus

CKOpOCTb 3ameNieHNs NP 3aKPbIBAHUM

3amefneHHas CKopoCTb OTKPbI-

ot 15 % 10 60 % (50 % no ymonyaHmio)

YCTaHABNMBAET CKOPOCTb 3aMEZNIBHIS MPY 3aKPbIBAHUN (B NPOLIEHTHOM COOTHOLLIBHUN K MaKCUMArbHOA CKOPOCTH).

L Mpw owwmGoyHoit yCTaHOBKE CKOPOCTY 3aME/NIEHNS Ha 3HAYEHE BbILLIE CKOPOCTY OTKPbIBaHUS NapaMeTp KOPPEKTUPYETCS aBTOMATUYECKY.

HacTpoiika KoHdurypawum
HacTpoiikn xoa BaHUs

3amepnneHHas CKOPOCTb 3aKpbl-

ot 15 % 10 60 % (50 % no ymonyaHmio)



YyBCTBUTENLHOCTb NPU ABKEHUM
97a PyHKLMA NO3BONSIET OTPEryYMPOBATb YYBCTBUTENBHOCTb CUCTEMbI 3aLLIATEI BO BPEMS ABIDKEHNS.

HacTpoitka KoHdurypauuu Cuctema ynpasnenus AST npu OTKNYEHO (M0 YMONYaHMH0)
HacTpoiiku xona LBUKEHUN MuH.
Cpen.
Makc.
[epcoHany3npoBaHHbIl

YyBCTBUTENbHOCTb NPU 3amMepfIeHUn ABUXEHUS
37a HacTpoika No3BONSET OTPErYMPOBATL YyBCTBUTENBHOCTD CUCTEMBI 3ALUMTHI HA 3Tarne 3aMeLIeHIs.

HacTpoitka KoHdurypaumm Cucrema ynpasnenus AST npu OTKH04EHO (M0 YMONYaHuio)
HacTpoiiku xoga 3aMeUIEHNN MuH.
Cpen.
Make.
[epCoHan3MPOBaHHbI

3ameaneHHoe Hayano ABVKEHNs
VlcnonbayeTcs Ang HaCTPOMKI 3aAEPXKKN HA HECKOMbKO CEKYHZ, Nepes BbIMOTHEHUEM K0 KOMaH/bl OTKPbIBAHNA U 3aKPbIBAHMS.

HacTpoitka KoHurypaumm 3amepneHHoe Hayano ABnxe- OTKMH04EHO (M0 YMONYaHuio)
HacTpoiiku xona Hus AKTIBMPOBAHO

Touka 4acTU4YHOro OTKpPbIBAHNA
Onpeenser TOYKY YaCTUYHOMO OTKPBIBAHUS BOPOT B MPOLIEHTHOM OTHOLUEHWI K MOSTHOMY OTKDbIBAHMIO.

HacTpoiika KoHcurypaumu ToYKa YaCTUYHOrO OTKPbIBAHMS ot 10% 10 100% (20% no ymonyaHuio)
Hactpoiiku xoga

Hayano 3amegnenns npu OTKpbIBaHUM
HacTpoiika TOYK Havana 3ameneHns OTKpPbIBaHS (B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHWM K OBLLEMY XOLY).

Bo Bpems KannGpoBKIM IBWKEHWSI HAYAN0 3aMe/NeHNs Y OTKPbIBaHWM 3a[1a6TCs aBTOMATUYECKM st 006CIEYeHIst PACCTOSIHUS 3aMefLneHnst 60 cM.

HacTpoiika KoHdurypaumu Touka 3amefIeHHOro OTKpbI- 0T 2% 10 60% (25% No ymonyaHmio)
HacTpoiiku xona BaHus

Hayano 3amepnieHns Npyu 3aKpbiBaHum
HacTpolika To4KM Havana 3amezieHns npi 3aKpbiBaHim (B NPOLLEHTHOM OTHOLLEHWM K 06LLEMY XOAY).

Bo Bpemst KannuGpoBKI IBWKEHISI HAYanN0 3aMe/NeHnst MU 3aKpbIBaHIM 3a[1a6TCS aBTOMATUYECKM [i1st 06ECNEYEHMst PACCTOSAHUS 3ameneHns 60 cu.

HacTpoiika KoHdurypaumu Touka Hayana samep ieHusi npu 0T 2% 10 60% (25% N0 yMon4aHmio)
HacTpoiiku xona 3aKpbIBaHUN

MonHas ocTaHoBKa

(OcTaHaBNMBaeT BOPOTA U OTMEHAET nocneayIoLLNA LKA aBTOMATYECKOro 3aKpbIBaHWS. [N BO30OHOBMEHNS ABIKEHIS HEOOX0AMMO WCMONb30BATh COOTBETCTBYHOLLEE

YCTPOIICTBO YNpaBneHus.
HacTpoitka KoHurypaumm lMonHas ocTaHoBKa OTKH04EHO (M0 YMONYaHuio)
lpoBoAHbIE YCTPOWCTBA 6€30- AKTIBMPOBAHO
MacHoOCTY
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Bxop, CX

Mo3BonseT ¢BsA3aTh ¢ BX0AOM CX 0fHY 13 JOCTYMHbIX (DYHKLWIA.

HacTpoika KoHurypaumuu Bxog CX
MpoBoaHbIe ycTpolicTBa 6e30-
MacHoCTy

Bxop CY

MosBonseT cBA3aTh ¢ BX0AOM CY 0AHY 13 OCTYNHbIX (DYHKLMA,

HacTpoiika KoHdurypaumuu Bxog CY
MpoBoaHbIe ycTpolicTBa 6e30-
nacHocTy

Bxop CZ

Mo3BonseT ¢BsA3aTh ¢ BX0AOM CZ 0fHY 13 AOCTYMHbIX (DYHKLINIA.

HacTpoitka KoHdurypaumuu Bxog CZ
MpoBoaHbIe ycTpolicTBa 6e30-
nacHocTy

OTKII0YEHO (M0 YMONYaHWKO)

C1 = OTKpbIBaHE B PeXMME 3aKPbIBaHIS ((DOTO3/IEMEHTBI)

(2 = 3akpblBaHue B PeXIMe OTKDbIBaHUA ((DOTOINEMEHTbI)

(3 = YactnyHas ocTaHOBKa

C4 = O6HapyxeHre NpensTcTais ((DOTO3NEMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHIS (HYBCTBUTENbHbIE NPOMMNK)

(8 = 3aKpblBaHIe B PEXMME OTKPbIBAHIS (HyBCTBUTENbHbIE MPO(MNK)

(13 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS C HEMEIEHHbIM 3aKDbIBaHMEM MOCHIE YCTpa-
HEeHIs NPEnsTCTBUA, B TOM YUCIE MPU HEMOLBWXKHbIX BOPOTAX

I7 = OTKPbIBAHE B PEXMME 3aKPbIBAHIS (YBCTBUTENbHbIE MPO(UAN C CONPOTUBNEHNEM
8K2)

r8 = 3aKpbIBAHIE B PEXNME OTKDbIBAHIS (HYBCTBUTENbHBIE MPO(UAN C CONPOTUBNEHNEM
8K2)

I7 (11Ba YyBCTBUTESbHbIX MPOUNS) = OTKPbIBAHNE B PEXIME 3aKPbIBAHNS (KOMMIEKT
HyBCTBUTENBHBIX MPOdMNEN ¢ ConpoTUBIEHEM 8K2)

r8 (0Ba YyBCTBUTEMbHBIX MPOWS) = 3aKPbIBAHIE B PEXMME OTKPbIBAHIS (KOMMIEKT
YyBCTBUTENbHBIX NPOMUNEN C CONPOTIBAEHNEM 8K2)

OTKNI0YEHO (M0 YMONYaHWKO)

C1 = OTKpbIBaHE B PeXMME 3aKPbIBaHIS ((DOTO3/IEMEHTBI)

(2 = 3akpblBaHue B PeXIMeE OTKDbIBaHUA ((DOTOINEMEHTbI)

(3 = YacTnyHas ocTaHoBKa

C4 = O6HapyxeHre NpensTcTBis ((DOTO3NEMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHIS (HYBCTBUTENbHbIE NPOdMNK)

(8 = 3aKpblBaHIe B PEXMME OTKPbIBAHIS (HyBCTBUTENbHbBIE MPO(MNK)

(13 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS C HEMEIEHHbIM 3aKDbIBAHWEM MOCHIE YCTpa-
HEeHIs NPEnsTCTBUA, B TOM YUCIE MPU HEMOABUXHbIX BOPOTAX

I7 = OTKPbIBAHE B PEXXMME 3aKPbIBAHIS (YBCTBUTENbHbIE MPO(UAN C CONPOTUBNEHNEM
8K2)

18 = 3aKpbIBAHIE B PEXIME OTKDbIBAHIS (HYBCTBUTENbHBIE MPO(UN C CONPOTUBNEHNEM
8K2)

I7 (11Ba YyBCTBUTESbHbIX MPONNS) = OTKPbIBAHNE B PEXIME 3aKPbIBAHNS (KOMMIEKT
4yBCTBUTENBHBIX MPOGMNEN ¢ ConpoTUBIEHEM 8K2)

r8 (0Ba YyBCTBUTEMbHBIX MPOWNS) = 3aKPbIBAHIE B PEXMME OTKPbIBAHIS (KOMMIEKT
YyBCTBUTENbHBIX MPOGUNEN C CONPOTIBAEHNEM 8K2)

OTKII0YEHO (M0 YMONYaHWKO)

C1 = OTKpbIBaHE B PeXMME 3aKPbIBaHS ((DOTO3/IEMEHTBI)

(2 = 3akpblBaHue B PeXIMe OTKDbIBaHUA ((DOTOINEMEHTbI)

(3 = YacTnyHas ocTaHoBKa

C4 = O6HapyxeHre NpensTcTais ((DOTO3NEMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHIS (HYBCTBUTENbHbIE NPOdMNK)

(8 = 3aKpblBaHIE B PEXIME OTKPbIBAHIS (HyBCTBUTENbHbIE MPO(UNK)

(13 = OTKpbIBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHNS C HEMEIEHHbIM 3aKDbIBAHWEM MOCHIE YCTpa-
HEHIs NPEnsTCTBUA, B TOM YUCIE MPU HEMOABUXHbIX BOPOTAX

I'7 = OTKPbIBaHIE B PEXMME 3aKDbIBAHMS (HyBCTBUTENBHbIE NPOUIN C CONPOTVBIIEHNEM
8K2)

18 = 3aKpbIBAHNE B PEXXIME OTKPLIBAHMSA (HyBCTBUTENBHBLIE NPONIN C CONPOTIBIIEHNEM
8K2)

I'7 (0Ba YYBCTBUTENbHBIX NPOGMNS) = OTKPbIBAHIE B PEXIME 3aKPbIBAHIS (KOMMIEKT
4yBCTBUTENBHBIX MPOMNEN ¢ CoNpoTUBIEHNEM 8K2)

r8 (11Ba YyBCTBUTESbHbIX MPOUNS) = 3aKPbIBAHIE B PEXMME OTKPbIBAHNS (KOMMIEKT
4YyBCTBUTENbHBIX MPOGMNEN C CONPOTIBAEHNEM 8K2)



Bxop, CK
MossonseT cBs3aTh ¢ BX0foM CK 0fiHY 13 AOCTYNHbIX (DYHKLNA.

HacTpoitka KoHdurypauuu Bxop CK OTKNYEHO (M0 YMONYaHMH0)
lpoBoaHble ycTpoiicTBa 6e30- C1 = OTKpbIBaHE B peXMMe 3aKpbIBaHWS ((DOTOANEMEHTBI)
nacHocTu (2 = 3akpbiBaHue B PeXIME OTKPbIBAHUS ((DOTOINEMEHTbI)

(3 = YacTnyHas ocTaHoBKa

C4 = O6Hapy)xeHne npendarcTus ((hoToaNeMEHTbI)

C7 = OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHWS (HyBCTBUTENbHbIE MPOMNK)

(8 = 3aKpblBaHe B PEXMME OTKPbIBAHIS (HyBCTBUTENbHBIE MPOCHN)

(13 = OTKpbIBaHNE B PEXVME 3aKPbIBAHS C HEMELIEHHBIM 3aKDbIBAHWEM MOCHE YCTpa-
HEHWs NPENSTCTBYS, B TOM YUCIE MPY HEMOABUKHBIX BOPOTAX

I7 = OTKPbIBAHIE B PEXMME 3aKPbIBAHWS (YyBCTBUTENbHbIE MPOMMAM C CONPOTUBAEHNEM
8K2)

r8 = 3aKpbIBaHIE B PEXXMME OTKPbIBAHWS (YYBCTBUTENbHbIE NPOCMAM C CONPOTUBAEHNEM
8K2)

7 (0Ba YYBCTBUTE/bHbIX MPOMUNS) = OTKDbIBAHUE B PEXIME 3aKPbIBAHUS (KOMMIEKT
YYBCTBITENbHBIX MPOMNEN C COnpoTIBIEHNEM 8K2)

r8 (0Ba YyBCTBUTENbBHBIX MPOUNS) = 3aKPbIBAHIE B PEXIME OTKDbIBAHNS (KOMMMIEKT
YyBCTBUTENbHbIX MPOUNEN ¢ conpoTIBAEHNEM 8K2)

CamopauarHocTIKa yCTponcTB 6e30MacHoCTy
AKTUBIPYET NPOBEPKY PaGOThI (DOTOANEMEHTOB, MOAKMUEHHBIX K BXOZAM, NOCNE K0 KOMaH/b! OTKPbIBAHNS 1 3aKPbIBAHMS.

HacTpoitka KoHurypaumm CamopamarHocTika ycTpoiicTs OTKNYEHO (M0 YMONYaHMH0)
lpoBoaHble ycTpoiicTBa 6e30- 6e3onacHocTi AKTVBIPOBAHO
MacHoCTy

MpenaTcTBME NPY OCTAHOBNEHHOM NpPUBOJE
Moy BKIIOYEHUN (HYHKLM BOPOTA OCTAIOTCS HEMOMBIKHBIMY, ECIIA YCTPOICTBA 6830MACHOCTY 0BHAPYXKMBAIOT NPENATCTBUE. DYHKLWS AEACTBYET NPU 3aKPbITBIX 1 OTKPbI-
ThIX BOPOTAX, @ TAKXKE N0CTE HaXaTIs KHOMKM «CTom>,

HacTpoiika KoHdurypaumm lpengTcTBUE NPY OCTAHOBNEH- OTKMH04EHO (M0 YMONYaHuio)

lpoBoAHbIE YCTPOICTBA 6630- HOM NnpuBoLe AKTIBMPOBAHO

MacHoCTy

RIOED T1

M03BONSET NPUCBOUTb OfIHY M3 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLMIA 6ECNPOBOAHOMY YCTPONCTBY 6E30MaCcHOCTH.

HacTpoitka KoHdurypaumm RIOED T1 OTKYEHO (M0 YyMONYaHMH0)

YctpoiictBa 6e3onacHocTy RIO PO = OcTtaHaBn1BaeT BOPOTA W OTMEHSIET NOCEAYIOLLVIA LMK aBTOMATNYECKOr0 3aKpbl-
BaHus. [ BO30OHOBMEHNS IBVKEHNS HEOOXOAMMO UCTO0b30BATb COOTBETCTRYHOLLEE
YCTPONCTBO YMPABAEHNS.

P7 = OTKpbIBaHWE B PEXIME 3aKPbIBAHMS.
P8 = 3aKpblBaH1e B PEXUME OTKPbIBAHMS.

RIO ED T2

M03BONSET NPUCBOUTb OfHY M3 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLMIA 6ECTPOBOAHOMY YCTPOMCTBY 6E30MaCHOCTH.

HacTpoitka KoHdurypaumm RIO ED T2 OTKH04EHO (M0 YMONYaHuio)

YctpoiicTBa 6e3onacHocTy RIO PO = OctaHaBn1BaeT BOPOTA W OTMEHSIET NOCAEAYIOLLVIA LMK aBTOMATNYECKOr0 3aKpbl-
BaHuS. [ BO30OHOBMEHNS BVKEHIS HE0OXOAMMO WCT0b30BATL COOTBETCTBYHOLLEE
YCTPOWCTBO YNPaBNeHus.

P7 = OTKpbIBaHVE B PEXXUME 3aKDbIBAHMA.
P8 = 3akpblBaH1e B PEXVUME OTKPbIBAHUA.
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RIOPHT1

M03BONSET NPUCBOUTL OHY M3 NPEAYCMOTPEHHbIX (DYHKLIIA 6ECMPOBOAHOMY YCTPOVCTBY 6€30MACHOCTY.

HacTpoika KoHurypaumuu RIO PH T1
YcTporicTBa 6e3onacHocTy RIO

RIO PH T2

OTKII0YEHO (M0 YMONYaHWKO)

P1 = OTKpblBaHME B PEXIME 3aKPbIBAHWS.

P2 = 3aKpbiBanme B pexxume 0TKPbIBaHMS.

P3 = YacTuyHas ocTaHoBKa.

P4 = ObHapyXeHne NpensTcTBus.

P13 = OTKpbIBaHE B peXiMe 3aKpbiBaHIS C HEMESIEHHbIM 3aKPbIBAHIEM NOCNE YCTPa-
HEHIS NPEnsTCTBUSA, B TOM YUCINE NMPU HEMOABWXHbIX BOPOTaX

M03BONAET NPUCBONTD OAHY U3 NPEAYCMOTPEHHBIX (hYHKLIMIA GECTIDOBOAHOMY YCTPOICTBY 6E30MaCHOCTH.

HacTpoiika KoHmrypauum RIO PH T2
YctpoiicTBa 6e3onacHocTy RIO

Komanpa 2-7
[Inst CONpsKEHMs KOMaHb! C YCTPOACTBOM, MOAKMOYEHHBIM K KOHTAKTY 2-7.

HacTpolika KoHdmrypauum Komanpa 2-7
Bxonpl KomaHz

MpucyTtcTBue oneparopa

OTK/0YEHO (M0 YMONYaHWKO)

P1 = OTKpbIBaHME B PEXMME 3aKPbIBAHNS.

P2 = 3aKpblBaHue B peXxuMe 0TKPbIBaHMS.

P3 = YactnyHaq octaHoBka.

P4 = O6Hapy»eHue NpensTcTBus.

P13 = OTKpblBaHMe B pexxiMe 3aKpbiBaHIsS C HEME/JIEHHbIM 3aKPbIBAHIEM MOCIIE YCTpa-
HEHs MPEeNsTCTBUSA, B TOM YUCNE MPY HEMOABUXHbIX BOPOTaX

[owwaroBbiri peXiM (M0 YMONYaHuio)
[ocnefosarensHo

[Py BKIOYEHNI 3TOV (YHKLIMN JBIKEHNE LnardayMa (OTKPbIBaHWe MK 3aKpbIBaHWE) MPEPbIBAETCS, KOrza NPeKpaLLiasTcs HaXaTue COOTBETCTBYIOLLEH KHOMKIA yripaBne-

HIA.

AKTVBALWS 3TOi (DYHKLMN GNOKVIPYET BCE ApYriAe YCTPOACTBA YrpaBNeHus.

HacTpolika KoHdu1rypauum lpucyTcTBue oneparopa
DyHKLMK
Boixop B1-B2
[Inst HACTPOVIKW pexmMMa paboTbl KOHTAKTA.
HacTpolika KoHdurypauum Bbixog B1-B2
DYHKLM

0cB06OX/AEHME OT NPEnATCTBMSA

OTKI0YEHO (M0 yMONYaHuio)
AKTMBMPOBAHO

BuctabunbHblit

MoHOCTa6UMBHBIA (M0 YMONHaHMI0)
KoHTaKT 0cTaetcs 3amMkHyTbIM 0T 1 10 180 CexyHA.

B cnyyae 06Hapy»eHIs NpenaTCTBIS YyBCTBITEbHBIM MPOUIEM UK aMNePOMETPUYECKIM [AaTYMKOM SNIEKTPOHHONM NAaTbl HANPaBReHINe ABKEHNS N3MEHSIETCS 1St

06ecrneyeHns NpocTpaHcTea, AOCTATOYHOrO /1S YCTPaHEHNA NPensTCTBIS.

[Py OTKMKYEHHON (DYHKLIMK HANpaBNEHe BIDKEHINS U3MEHSIETCS, TOKa He GyneT JOCTUrHYTO KpaitHee MonoXeHue.

HacTpoiika KoHdurypauum OcB0o6OXAEHNE OT NPensTCTBUS
OyHKLMM

OTKI04EHO (M0 YMONYaHWK0)
AKTV/BMPOBAHO



ABTOMATMYECKOE 3aKpblBaHUe
YCTaHaBNMBAET BPEMS, KOTOPOE J0MHKHO NPOIATIA Nepen TeM, KaK aKTUBIPYETCA aBTOMATIUECKOE 3aKPbiBaHIe NOCNE JOCTUXEHUS KPaIHE TOUKN OTKPbIBAHKS.

9Ta (hyHKLMA HeaKTMBHA NP cpaGaTbiBaHUW YCTPOACTB GE30MACHOCTM B PE3y/bTaTe 06HAPYXKEHNS NPEnaTCTBIAS, NOCNE HaXaTust KHOMKM «CTom» Ui npu
BPEMEHHOM OTKJTIOYEHWM ANEKTPOIHEPIM.

HacTpoiika KoHurypaum ABT. 3aKpblBaHue OTKIH04EHO (M0 YMONYaHWHo)
HacTpoitki BpemeHu 071 1o 180 cexyHp,

ABTOMAaTNYECKOE 3aKPbIBAHME MOC/E YACTUYHOMO OTKPbIBAHMS
YCTaHaBmnMBaET BpeMsl, KOTOPOE AOMKHO NPOVTY Nepef Tem, Kak akTUBMPYETCS aBTOMATYECKOE 3aKPbIBaHIE NOC/E MOAauM KOMaH/bl Ha YaCTUYHOE OTKPbIBAHYE.

312 (hyHKLNA HEAKTMBHA NPy CPaBaTbIBAHMN YCTPOINCTB 6E30MACHOCTY B PE3ySibTaTe 0GHAPYXKEHUA NPENATCTBMS, NOCIE HAKATUA KHOMKN «CTOM» in npu
BPEMEHHOM OTK/IOYEHIN 3/IEKTPOSHEPTUN.

He oTkntovaiiTe hyHKUmIO [ABT. 3aKpbiBaHme].

HacTpoiika KoHdurypauum YacTyHoe aBTomMaTnyeckoe OTKIH04EHO
HacTpoiikn BpemeHn 3aKpbiBaHue 0T 1 10 180 cekyHa (10 cekyHz, N0 YMON4aHWKo)

Namna-uHpukatop «BopoTa 0TKpbITbI»
[laHHas namna 0To6paXaeT COCTOSHUE BOPOT.

HacTpoiika KoHdurypaumu Jlamna-nHgukarop «Bopora Jlamna-uHaKaTop BKI0YeHa (M0 YMONYaHto) - Jlamna-uHANKaTop BKIOYEHa, Koraa
Ynpasnexue namnamu OTKPbITbI» BOPOTA OTKPbITbI UM HAXOAATCS B BVKEHUN.
HavkaTopHas namna MUraeT - Jlamna-MHANKaTop MIUraeT, KOraa BOpoTa ABWKYTCS, U
0CTAETC BKIIOYEHHOI, KOraa BOPOTA OTKPbITHI.
PUTMMYHOE MUraHme - CurHan cocTouT 13 3 + 3 MIraHuii (Kaxapiii Yac) Ans HauKaLm
JOCTUTHYTOrO Y1CNa KOMaHL, ANt TeX00CAYMIMBAHNS.

Jlamna E3
Mo3songet BblﬁpaTb PeXnm paGOTbI 0CBETUTENbHOIO yCTpOVICTBa, NOAKMIOYEHHOr0 K BbIXOAY.

HacTpoiika KoHurypauun Jlamna E3 OTKIH04EHO (M0 YMONYaHWHo)

YnpaBneHue namnamu Jlamna umkna
Jlamna ocTaeTcst BbIK/OYEHHOIA, EC/IN HE YCTAHOBNEHO BPEMS aBTOMATUYECKOr0
3aKpblBaHNs.

Jlamna ZonosHUTENBHOTO OCBELLEHNS

Jlamna ocTaeTcs BKNOYEHHOW B TEYEHNE BPEMEHM, YCTAHOBNEHHOO NPY HACTPON-
Ke (PyHKUMKM [Bpems SOMOHUTENBHOTO OCBELLEHNS].

Bpems A0NONHUTENBHOTO 0CBELLEHMS
YCTaHaBNMBAET BPEMS BKIIOYEHUS 0CBETUTENbHOMO YCTPONCTBA.

HacTpoiika KoHdurypaumm Bpems pononHUTENLHOrO ot 60 0 180 cexyHz (60 CeKyHA Mo yMONyaHuto)
YnpasneHne namnamu OCBELLEHNS

Bpems npepsapuTeNbHOrO BKITIOYEHNS CUrHanbHOIA Namnbl
YCTaHaBnMBaeT BpeMst NPEABAPUTENBHOMO BKITIOYEHWSt CUTHANIbHOM NaMMbl Nepes, KK bIM ABVKEHUeM Wwnarbayma.

HacTpoiika KoHdurypaumm Bpemsi npefBapuTeNbHOro OTKNIOYEHO (M0 YMONYaHMH0)
Ynpasnexue namnamu BK/HOUYEHNS CUTHAJIbHON JTaMbl Ot 1 1o 10 cekyHa,

Ctp. 30 - PykosoacTeo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - CofiepxaHue aToro PyKoBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B NII060E BpeMs 683 NpeaBapyTENbHON0 YBEAOMIEHNS. - [1epeBOf OpUrMHAIBHBIX MHCTPYKLMA



Ctp. 31 - PykosoacTeo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - CofiepxaHue aToro pyKOBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B NI060€ BpeMs 683 NPeaBapUTENbHON0 YBEAOMNEHNS. - [1epeBOf OpUrUHAIBHBIX MHCTPYKLMA

RSET1
HacTpoiika (hyHKLK, KoTopast JOMKHA BbINOAHATHCS NNATON, BCTABAEHHOI B pasbem RSET,

X Ecrm B pasbeme RSE_1 Haxogutcs nnara RSE, HACTPOEHHAs Ans CUHXPOHHOM PaboTbl, HEO6XOAMMO UCMONb30BaTh PasbemM RSE_2 anst AUCTAHLMOHHOIO Nop-
Kntoyenuns (CRP). B naHHOM cnyyae UCKoYeHa BO3MOXHOCTb noakntoyeHust CAME KEY.

HacTpolika KoHmrypauum RSE1 CRP (o ymonyaHuio)
CBsi3b RSE CMHXpOHHas paboTa
OTKNI0YEHO
Anpec CRP

HasHayaeT 3neKTPOHHON NnaTe YHUKaNbHbIA MAEHTU(PUKALMOHHDIA KOZ, (aapec CRP). DyHKLMS HyXHA B TOM cyyae, ecnn Yepe3 CRP nNogknioyaeTcs HECKONbKO aBToMaTy-
4ECKMX CUCTEM.

HacTpoiika KoHdmrypauum Anpec CRP or 1 10 254
CBs3b RSE
CkopocTtb RSE1
YcTaHaBNMBAET CKOPOCTb COEAVHEHWS ANst CUCTEMbI YianeHHoro AocTyna ans nopta RSET.
HacTpoiika KoHcurypauum CkopocTb RSE1 1200 6ut/c
Cssi3b RSE 2400 6ut/c
4300 6ut/c
9600 6ut/c
14400 6ut/c
19200 6ut/c
38400 6uT/C (M0 ymMon4aHuio)
57600 6ut/c
115200 6ut/c
CkopocTtb RSE2
YCTaHaBNMBAET CKOPOCTb COBANHEHUS NSt CUCTEMBI yaaNeHHoro goctyna ans nopra RSE2.
HacTpoiika KoHdurypauum CkopocTb RSE2 1200 6ut/c
Cesi3b RSE 2400 6ut/c
4300 6ut/c
9600 6ut/c
14400 6ut/c
19200 6ut/c
38400 6uT/C (M0 yMON4aHWKO)
57600 6ut/c
115200 6ut/c
CoxpaHeHue faHHbIX

CoxpaHsieT B 3aMoMUHatOLLLEM YCTPONCTBE (KapTe MamsTiY) AaHHbIE, OTHOCSLUMECS K MOMb30BATENSM, BblAEXKKE BPEMEHW 1 HACTPONKAM.

HacTpoiika KoHmrypauum CoxpaHeHue AaHHbIX
BHelwHAs namaTb

CymTbiBaHME AaHHbIX
3arpyXaeT 13 3anoMUHatOLLEr0 YCTPOICTBA (KapTbl NaMSTH) JaHHbIe, OTHOCALLMECS K NONb30BATENAM, BbAEPXKKE BDEMEHU 1 HACTPOVKAM.

HacTpoitka KoHdurypaumuu CynTbiBaHUE AaHHBIX
BHewwHas namaTb



YnpaseHue npoLeccom

M0XHO MCnonb3oBaTh NPOLIEAYPY YIPABNEHNS NPOLECCOM ANA KOH(UIYPaLi CUCTEMbI.

HacTpoitka KoHdurypauuu YnpasneHue npoueccom

HoBblIin nonb3oBarenb

Tun cucTemsl

Hanpagnexue oTKpbIBaH!s

Bxop CX

Bxop CY

Bxop CZ

Bxop CK

CucTema ynpasneHnst AST npu JBKEHUN
Cuctema ynpasneHns AST npu 3amesieHn
BBog nomnb3oBatensivm

Kanuoposka [B/KeHNs

M03BOMSIET 3apervcTprpoBaTh A0 250 NoNbL30BATENEN U NPUCBOUTL KXKLOMY 13 HUX ONPEaeneHHyio yHKLMIO.

Jlo6aBneHme 0CyLLECTBASIETCS C MOMOLLbBIO MyNbTa [IY unu Apyroro yCTpoiicTea ynpasnenus. [natbl, KOHTPOMpYtoLMe YCTPoicTBa ynpasneHus (AF - R700 -

R800), IOMKHbI ObITb BCTABJIEHbI B COOTBETCTBYIOLLNE PA3bEMI.
YnpasieH1e nob3oBaTeNsiMm HoBbIli nonb3oBatenb

YnaneHue nonb3osatens
Y,EI,aJ'IFIeT 0[IHOr0 13 3aperncTprpoBaHHbIX Nonb30BaTENEN.

YnpasneHue nonb3oBarensmu Ynanenue nonb3osarens

Ynanutb BCeX nonb3oBatenen
YnanseT BCex 3aperiCTprpoBaHHbIX MOfb30BaTENEi.

YnpasneHue nosb3oBarensmu Ynanutb BCeX nosb3oBatesnen

Papnopekopep

Mowwaroso
[ocneaoBaresbHo
OTKpPbITb

YacTyHoe OTKpbIBaHIE
Bbixoz B1-B2

BbiGepuTe (YHKLINIO, KOTOPYIO XKENaeTe Ha3HAYUTb MOMb30BATENIO.
MoaTBepaute, Haxas ENTER.

OTnpaBbTe KOf, C YCTPOCTBA YNpaBneHus.

[oBTOPMTE MPOLIEAYPY Ash A06ABEHNS APYriAX NONb30BaTeNeN.

CTpenkami BbibepuTe HOMEP NONb30BaTENS, KOTOPOTO XeNaeTe yaaniTb.

Konuyectso: 1 > 250

B KayecTBe anbTepHaTvBbl MOXHO aKTUBIPOBATb YCTPOCTBO YNPaBNeHIs, CBS3aHHOE C
nonb3oBateniemM, KOToporo TpeobyeTcs YaanuTb.

MoaTeepauTe, Haxas ENTER.

MosiBiTCS Haanues «CLr», NoATBEPKAAoLLAs yaaneHue.

MomTeepamTs? HET
MonTeepanTs? [a

MoagTBepamTb? HET
MoaTBepanTb? [a

[103BOMSIET BbIOPATH TUM PAAVOKOAA NEPeATHMKOB, YIPABNSHOLLMX aBTOMATUKOM.

(2] Mpu BbI6ope TvNa pavoKona nepeaaTynkos [IMHaMU4ecKuii Koa] uim [Kto4eBoit 6ok TW] — coxpaHeHHbIe [0 TOro NepesaT4vKm C OTANYALOLLMCS TUMOM

PaAnoKoAa YAANATCA U3 NaMsTL.
YnpaBnexue noib3oBaTensamm Papnopekopep

Bce nekogepb!
JIMHaMUYECKi Kop,
TW Knto4eBoi 650K

MoaTeepanTb? HET
MoaTeepanTb? [a
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Tun patymka
YcTaHaBNMBAET TUN YCTPOCTBA YNpPaBNeHNs.

Ynpasnexue nonb3oBatensammu Tun patyvka

ABTOMATUYECKOE ONpefeneHne AMHaMUYeCcKoro Koaa

KHOMOYHas naHesb
[POKCUMUTH-CHNTBIBATENb

[o3BONSAET 3aMOMHUTB HOBbIM MEPEATUMK, CKONMPOBAB YXXE CYLLECTBYIOLLI 6e3 BbIMONHEHNS NpoLieaypsl BBOAA [HOBbIM M0Mb30BATENb).

YnpaBneHue nonb3oBaTesMm ABTOMATUYECKOE ONpPEAENeHne
JMHAMWYECcKoro Koaa

N3meHeHue pexuma
VI3MEHSIET (yHKLMIO, 3aKPEMMEHHYI0 38 ONPEAENEHHbIM NONb30BATENEM.

Ynpasnexue nosb3oBaTeNnsmu N3meHeHue pexuma

Bepcus npoLumekm
lokaablBaeT HOMEp YCTAHOBNEHHOM Bepcun NpoLumBki 1 GUI.

NHhopmaums Bepcus npolumekm

CYeTumKmn pBumKeHmns
Mo3BonsieT 0T06PaA3NTh KOMMYECTBO KOMaH, BbIMONHEHHbIX aBTOMATUKON.

[onHble X0fibl = X0fbl, BbINOMHSAEMbIE C MOMEHTA YCTaHOBKIA.

OTK/0YEHO (M0 YMONYaHWKO)
AKTVBMPOBaHO

BbiGpaTh nonb3oBaTend, Ans KOToporo Hy>HO M3MEHUTb KOMaHZY.

[E1J Bei6op nonb3oBatens MoXHO 0CYLLECTBITH 663 UCMI0Nb30BaHUS CTPENOK, OTMPaByB
KOMaHly C YCTPOICTBA, CONPSHKEHHOMO C MOJb30BATENEM.

[MoaTBepante, Haxas ENTER.

Bbi6paTb KOMaHMy Ans CONPSHKEHUS C MOMb30BATENEM.

[onTeepaute, Haxas ENTER.

[MopTeepanTb? HET
MoaTBepanTsb? [la

FW x.x.xX (MpoLumBKa)
GUI x.x (rpachnka)

YacTIYHbIE XOfibl = XOfbl, BbINOAHSEMbIE MOCAe nocneaHero [COpOC TEXHNYECKOrO 0BCAYKIBAHMS).

WHopmaLwms CYETYMKN ABIKEHUS

HacTpoiika TexHM4ecKoro o6cnyxmsaHus

[TonHble xompl
YacTnyHble xompl

M03BONSET HACTPOUTb KONMYECTBO XOA0B, KOTOPbIE OCYLLIECTBUT ABTOMATVKA, NPEXAE YeM ByaeT NofaH CUrHan o HeOGXOAUMOCTY NPOBEAEHIS TEXHUYECKOTO 06CYKIBA-
HUS. CrHan coCcTouT U3 3 + 3 PUTMIYECKIX MUTaHI (KK bliA Yac) MHaukatopa [OTKpbIBaHMeE].

WHcopmaLwms HacTpoiika TeXHu4ecKoro
06CnyXnBaHus

C6poc TEXHMYECKOro 06CyXUBaHUS
(C6poc CHeTUMKa YA YACTUYHBIX XO0B.

NHopmauwms COpoC TEXHNYECKOro 06CayXK-
BaHUg

OTKMK04EHO (MO YMONYaHWHO)
ot 1x100 go 250x100

MoaTepanTb? HET
[MoaTBepanTs? [la



C6poc napameTpoB

BoccTaHaBnMBaeT 3aBOAICKIE HACTPOVIKI 3 UCKNYeHNEM (DyHKLWIA: [Paanonexoaep], [Tun npusoaa) 1 HacTPOIKM, CBS3AHHBIE C KaMOPOBKOV ABVKEHNS.

WHchopmaums C6poc napameTpoB

Cnncok owwmnook

MogTeepauTb? HET
MoaTBepanTs? [la

[MokasblBaET nocneaHne 8 OLMOOK COOTBETCTBYIOLLEN KaTeropui. CriMcoK OLMOOK MOXHO OYUCTUTD.

NHthopmaums Cnucok owmn6ok

Mokasatb yachl
BkntoyaeT 0T06pa>KeHI/Ie BPEMEHW Ha fncnee.

YnpasneHue Tanmepom Mokasatb Yachl

HacTpoiika yacos
Mo3gonset HacTpouTb AaTy 1 BpEMA.
YnpasneHue TaiMepom HacTpoiika yacos

AsTOMaTUYECKNIA nepexop Ha neTHee Bpemsa
B/ioyaeT aBTOMATUYECKII NEPEXOL Ha NETHEE BPEMS.

YnpasneHue TaiMepom ABTOMATI4YECKMI NEPEXOA HA

neTHee Bpems

dopmar BpemMeHu
Mo3BonsieT BbiGpaTh (hopmar 0TOOPAKEHNS 4ACOB.

YripasneHue TanMepom ®dopmar BpemeHn

Co3patb HOBbI Talmep

CTpenkamu npoKpyTUTE CrIMCOK.
[Insg 04MCTKM Crincka OLLIMOOK BbibepuTe [COPOC OLLIMOOK]
MoaTBepaute, Haxas ENTER.

MogTeepauTb? HET
MoaTeepanTb? [a

Vlcnonbayiite CTPENKW 1 KnasuLly Enter Ang BBOZA HYMKHbIX 3HAYEHWN,

OTK/IOYEHO (M0 YMONYaHMH0)
AKTVBMPOBaHO

24 yaca
12 4acoB (10 nonyaHs/nocne noayaHs)

[03BOMSIET HACTPOUTH MO BPEMEHM OZYH U HECKONBKO TUMOB aKTUBALMN Ha BbIGOP W3 JOCTYMHbIX.

YnpasneHne Tanmepom Co3patb HOBbI Tamep

CTpenkamu BbIGEPUTE Xenaemyto (yHKLUIO.
OTKpbIBaHKE / YacTn4Hoe oTKpbIBaHme / Bbixog B1-B2
MonTBepavte, Haxas ENTER.

CTpenkammu HacTpoiATe BPeMst Hayana 1t BpeMA KOHLA akTuBaLyi (DyHKLIA.

Bpems Hayana / Bpems KoHLa
MoatBepauTe, Haxas ENTER.

C NOMOLLbHO CTPENOK HACTPOWTE AHW aKTUBALN DYHKLMM
Bbi6op aHen / Bes Hepens
MonTeepauTe, Haxas ENTER.
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Ypanutb Tanmep
YnansieT 0fHy 13 COXpaHeHHbIX BDEMEHHbIX HACTPOEK.

YnpasneHue TaiMepom Ynanutb Taiimep CTpenkami BbIOepUTE BPEMEHHYIO HACTPOIIKY, KOTOPYHO XEnaeTe YAanuTb.
0 = [OTKpbIBaHME]
P = [HacTn4Hoe oTKpbIBaHME]
B = [Bbixon B1-B2]
[onTeepaute, Haxas ENTER.

KomaHpp!
M03BONSET BbINONHUTL HEKOTOPbIE KOMAH/bI 663 UCNONb30BAHMS YCTPOICTB YNPaBNeHus.

Komanpp! OTKpbIBaHIE
YacTIYHOE OTKPbIBaHIE
3aKpblBaH/e
Cron

CTpenkami BbIGEPUTE XKENAEMYI0 KOMaHY.
[oaTBepante, Haxas ENTER.

A3bIK
HacTpoiika a3blka aucrnes.

A3bIK [taliano (IT)
English (EN)
Francais (FR)
Deutsch (DE)
Espaiol (ES)
Portugués (PT)
Pycckuit (RU)
Polski (PL)

AKTMBMPOBATL Naposb
M03BONSET HACTPOUTD 4-3HAYHbII Naponb. Maponb 6yAeT 3anpaLMBaTLCS NPU KKAOW NONbITKE BXOAA B MEHIO.

Maponb AKTMBMPOBATb Naposb [cnonb3yite cTpenku u kHonky Enter ans Habopa Tpebyemoro Koaa.
(CHoBa BBEAMTE NapOb, UCMONb3ys CTPENKY 1 KHomky ENTER anish noatBepaeHus.

Moteps napons

Mpyn noTepe Napons BbIMOMHUTE ONepaLiin, ONUCaHHbIE HIXKE.

OTKtoYNTE NNaTy YNpaBAeHIUS OT NUTaHNS.

YepxuBas HKaTbIMK KNaBULK < W >, NOAKKOYMTE NNaTy YNpaBneHns K CETU.

YepX1BaiTe HaXaTbIMK KNaBuMLLIK < > [0 NOSIBAEHNS Ha AUCNNee Haanuen [HacTpoikv nponsBoanTens.
Bbi6epute [MoaTeepants? [IA].

MoaTBepanTe, Haxas ENTER.

MpoLeaypa BOCCTAHOBNEHIUS NaThl YIPABNEHNS YIANSeT BCeX COXPaHEHHbIX N0Nb30BATENEN, HACTPOIAKN BPEMEHY U KanGPOBOYHbIE JaHHbIE.

Yaanutb naponb
YnanseT naposb, KOTOPbIi 3aLLWLLAET AOCTYN K MABHOMY MEHH.

Maponb Ynanutb naponb MoaTBepanTb? HET
MoaTBepanTsb? [la

W3meHuTbL Naponb
[03BONSET MBMEHNTb 4-3Ha4HbIA NAPOSb, KOTOPbIA 3ALLMLLAET AOCTYN K INABHOMY MEHH).

Maponb N3meHnTb Naponb [cnonbayiiTe CTpenky v knasuLy Enter 1nq Habopa HYXKHOMO Kopaa.
(CHoBa BBEAWTE Mapob, UCMONb3ys CTPENKY U KHomky ENTER anish nontBepaeHus.



Mento F
BkntoyaeT otobpaxeHne MeHt yHKLuiA F.

JKCMopT / UMMOPT AAHHbIX

[laHHble, OTHOCALLMECS K MONb30BATENSM 1 HACTPONKAM CUCTEMBI, MOXHO COXPaHUTb Ha KAPTE MAMATH.

CoxpaHeHHble JaHHbIe MOXHO CHOBA MCMOMb30BATH HA AIPYrOV NaTe YNpasneHus Ans HACTPOVKIA TOr0 Xe pexuma paboTbl Ha ApYror CUCTEME.

A\ OTKIKOYUTE ANEKTPOMUTAHVE nepes ycTaHoBKoi am u3eneyeHuem KAPTbI MAMSITIA.
© Bcrasbte KAPTY MAMSATI B criemasbHbIi pasbem Ha nnate ynpasnequs.

© HaxwmuTe KHonky Enter 4ns nepexofa K npoLgaype nporpaMminpoBaHus.

© Crpenkamin BLIGEPUTE XKEeNaemyto QYHKLMIO.

®yHKUMKM 0TO6paXAKTCA TONKO TorAa, koraa KAPTA MAMATI BcTaBneHa B nary ynpasieHus.

- CoxpaHeHue faHHbIX
CoxpaHsieT B 3anoMUHatOLLEM YCTPOACTBE (KapTe NaMsaTy) JaHHbIE, OTHOCALLMECS K MONb30BATENSM, BbiAEPXKKE BDEMEHI 11 HACTPOKAM.

- CunTbiBaHUE [AHHBIX
3arpyXxaeT 13 3anoMUHAIOLLEr0 YCTPOMCTBA (KAPTbl NAMSATH) JaHHbIE, OTHOCALLMECS K NOMb30BATENSIM, BbIAEPXKE BPEMEHU U HACTPOVKAM.

3aBepLUnB COXPaHEHME 1 3arpy3Ky AaHHbIX, u3nekute KAPTY MAMATH.
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COOBLLEHUA 06 OLUMBKAX

E1

E3

E4

E7

E8

E9

E10

E11

E12

E14

E15

E16

E17

E18

Owmo6Ka perynu-
poBKu

JHKozep He padoTaer

Owmbka cboa camo-
LNarHoCTUKM

Bpems paboTbl
UCTEKNO

Jlsepua oTKpbITa

Makc. yucno npenst-
CTBUIA NPK 3aKpbl-
BaHuM

Makc. yucno npensr-
CTBUI NPN OTKPbI-
BaHUM

OwnobKa n3-3a mak-
CUMAnbHOro Konnye-
CTBa NPENATCTBUN

HapyweHnue ceTeBoro
3NeKTPONMTaHNS

OwwmobKa cBa3n

Papuonepepatyuk
HECOBMECTUM

BcnomorarenbHas
[ABEpLIa 0TKpbITa

Cuctema RIO He
0TBEYaeT

Hactpoiika cuctembl
RIO He BbInonHEHa

[peKpaLLieHve KannbpoBKI Xo4a 13-3a Hannuus NpensTcTans.

IHKOEP OTCOEMNHEH.
9HKoAEP HeucnpaBeH.

Hanuune npensTcTBus B 30He AENACTBIS (DOTONEMEHTOB.
DOTO3NEMEHTBI HE MOAKIHOYEHBI NN HACTPOEHBI HEMPABMILHO.
DOT03/1EMEHTBI HENCTIPABHBI.

MakcrmanbHoe yCTaHOB/IEHHOe paboyee BPemst UCTEKIO.

ABTOMaTHYECKAS C1CTEMA PA3BIIOKMPOBaHA.

[peBbILLEHO MAKCUMATIBHOE KOMMYECTBO 0GHAPYXEHHbIX MOAPSA NPENsTCTBUNA

[PeBbILLIEHO MAKCUMAaIbHOE KONMYECTBO 06HAPYXKEHHbIX MOAPSA, NPENSTCTBUNA

[peBbILLEHO MAKCUMATTEHOE KOMMYECTBO 0GHAPYXEHHbIX MOAPSA NPENsTCTBUA

Owwm6oyHas KoHeurypauma nopra RSE

Vlcnonb3yemblii 6penok-nepeaaTynk nponsseaeH He Komnanueil CAME.
HacTpoeHHbIV Ko 0TANYAETCS OT Kofa Gpenoka-nepeaaryinka.
Nenonbaytotes 6penoku-nepenarymnkit TWIN ¢ pasnuyHbivu KIKOYEBBIMIA BTOKAMMU.

Benomas aBTomatnyeckas cuctema paseiokipoBaHa.

BecnpoBoaHON Mofiynb He BCTABIEH B Pa3beM aNIEKTPOHHOM Mnarbl.
BecnpoBojHON Moayrb HENCTIPABEH.

HacTpolika 6ecrnpoBOAHOIO MOAYNA HE BbIMOMHEHA.
HacTpoitka 6ecnpoBOAHbIX YCTPOICTB He BbIMOMHEHA.



3AKJIIOYUTEJIbHBIE PABOTbI

Mepez, 3aKpbITUEM KPbILLKK CRELYeT yoeauTsCs B repMETUYHOCTY BXOAA Kabenen, 4To6bl NPeoTBpaTiTh NonajaHne HaceKoMbIx 1 06pasoBaHne Bnaru.

CUHXPOHHbIW PEXXMM

E/vHas komaHaa ans 1BYX CBA3AHHbIX ABTOMATUYECKIX CUCTEM.

INeKTpuyeckne NoaKNYeHNs

[oakmntounTe aBe aNeKTPOHHbIE Mnathl kabenem Tuna UTP CAT 5.
BeTaebte nnatbl RSE B 06€ nnathl ynpasnexus, ucnonbays pasbem RSE_1.
3aTem nepexonTe K aNEKTPUYECKOMY MOAKMIOUEHIIO YCTPOCTB 11 akCecCyapos.

YCTpoIcTBa M akceccyapbl MOAKMIOYAOTCA K ANEKTPOHHON niate, KoTopas 6yAeT HacTpoeHa kak MASTER.
[ins BbINONHEHNS ANEKTPUYECKMX NOAKIIOYEHNIA YCTPOINCTB M akceccyapos cM. rmasy «IJIEKTPUYECKUE NOAKIHOYEHNS>.

/

cx CYy CZ CK

= 11

UTP CAT 5

- [lepeBof; OPUrMHANbHBIX MHCTPYKLWI

Ctp. 38 - PykooactBo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - CofiepxaHiie 3Toro pykoBOACTBA MOXET ObITh I3MEHEHO B Nt060E BpeMs 663 NpeaBapuUTeNbHOMO YBEAOMIEHAS.



Ctp. 39 - PykoopctBo FA01443-RU - 05/2021 - © CAME S.p.A. - CoepxxaHiie 3Toro pyKoBOACTBA MOXET ObITb 3MEHEHO B Nt060E BPEMst 663 NpeaBapUTeNbHOM0 YBEAOMAEHNS. - 1epeBof, OpUrHaNbHbBIX MHCTPYKLIA

[porpammupoBaHue

Bce HxecneaytoLye onepauymm nporpaMmM1poBaHns NPOBOASATCS TONbKO HA MyiaTe ynpaBfieHus, HACTPOEHHON Ans paboTsl B pexume MASTER.
BbibepuTe Tvn 060pyaoBaHms [CHXPOHN3MPOBAHO] B MPOLIECCE HACTPOVIKIA Ul HacTpoiTe Bxod RSE_1 B pexim [CHXPOHN31POBAHO).

Mocne HacTpoiku aBTomaTuki MASTER (ocHOBHOW) B pexxume [CHXPOHM3NPOBaHO], BTOpasi aBTOMaTiKa aBTOMATUYeCKK CTaHeT ycTpoiicTBom SLAVE (ynpas-
nsiemon).

3anomuHaHne nonb3oBaTtenen
Bce onepauyu no 3anomMuHaHuio nosb30BaTeNeil NPOBOAATCS TONbKO Ha NyiaTe YnpaBNeHus, HaCTPOEHHON Ans pa6oTbl B pexxume MASTER.

Bbi60p pexxumoB pa6oThl

© Komanza «4ACTU4HOE OTKPbIBAHVE
© Pexum TTOLLATOBbIF> uim «TOMBKO OTKPbITb.

;'_'_’_’_n I . T 17 1T 1 _
o LI LG SLLILE LTI
JEEIN - i}
MASTER SLAVE
I : I
[2) ] ﬁ I«n | ||»| H |
[l | ] r In
- ; | | I
MASTER SLAVE
20 M - 1500 Kkr 250000 - -
20 m - 2000 Kkr - 250000 -
20 m - 2500 Kr - - 250000
YCTaHOBKa B 30HE, NOLIBEPKEHHON -15% -15% -15%

JeliCTBIIO BETpa

IpOLEHTHbIE 3HAYEHISt NIOKA3bIBAIOT, HACKOMBKO HY)XHO COKPaTUTh KONMMYECTBO LIVIKIIOB B 3aBMCUMOCTY OT TUNA W KONMYECTBA YCTAHOBNEHHOMO AOMONHNTENBHO-
ro 060pyL0BaHUS.

A Mepen BbiNONHEHEM PaBOT MO OYNCTKE, TEXHNYECKOMY 06CNY)XMUBAHWKO UNN 3amMeHe JeTanei 06eCToubTe YCTPOUCTBO.
/A [laHHbIit BOKYMEHT COBEPXXUT MHGIOPMALMIO 06 063aTeNbHbIX MPOBEPKAX, KOTOPbIE YCTAHOBLLMK AOMKEH OCYLLECTBUTL BO BPEMS TEXOGCAYKVBAHMS.

A\ Ecnv cricTeMa He MCTIONb3YeTCA B TEYEHE MPOOIKUTENBHOMO NEPUOZA, HAMPUMED, ECIIM OHA YCTAHOBMEHA HA 0GBEKTAX CE30HHOrO CTIONb30BAHMS, HEOGXOAM-
MO OTKJIOYNTb NUTAHWE W NOCTE 8ro BOCCTAHOBNEHIS NPOBEPUTb NPaBUIbHOCTb PAGOTbI.

CBe/eHs 0 NPaBMIIbHOI YCTAHOBKE N HACTPOKE NPUBEAEHBI B MHCTPYKLWN N0 YCTAHOBKE M3AENNS.
Heo6xoaumyto MHOPMALINIO 0 BbIGOPE M3LENA M AKCECCYAPOB MOXHO HAiTV B KaTanore NpoayKLmu.

lepeyncnenHole aanee paboTbl N0 TEXHUYECKOMY 06CNYKMBAHNKO HE0OX0AMMO NPOBOANTDL Kaxkable 10000 LMKIOB UK 6 MECALEB.
BbinonHuTe 06LLLYI0 1 NONHYHO MPOBEPKY KPEMeXHbIX COEAMHEHII.

CMaxbTe BCE NOABVXHBIE MEXAHM3MBI.

lpoBepbTE MCMPABHOCTb CUrHAMBHBIX YCTPOVCTB W YCTPOVCTB 6830MACHOCTY.

[poBepbTE COCTOSHIE MBHOCA MOABUKHBIX MEXaHWU3MOB 11 NPABUALHOCTb KX PABOTHI.

[poBepbTE MCMPABHOCTb CUCTEMbI Pa36/I0KMPOBKA U OTKPOWTE CTBOPKY, YOBAMBLUMCH B OTCYTCTBUM NPENATCTBMIA.

MpoBepbTE LENOCTHOCTb MPOBOAOB U 11X COBANHEHWA.

IpOBEPbTE M OYNCTUTE HANPABNSIOLLYI0 CKOMBXKEHNS 11 3y64aTyI0 PEliky.



Fabbricante / Manutacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

{ Whtwdrca / Fabrikant
Came S.p.a.
indirizzo / address / adresss / adresss / dirscoion / enderego / adres / adras

Wia Martiri cefla Libarta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Haly
DICHIARA CHE LE AUTOMAZIONI PER CANCELLI SCORREVOL / DECLARES THAT THE DRIVES FOR SLIDING GATES /

DASS DIE AUTOMATISIERUNGEN FUI IECETORE / DECLARE QUE LES AUTOMATISATIONS 3
PORTAILS COU E LAS AUTOMATIZAGIONES PARA PUERT/ DECLARA QUE AS
ALTOMA] FARA PORTOES DE CORRER / CSWADCZA ZE ALTOMATYIKA DO

VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR SCHUIFHEKKEM

BKV15AGS ; BKV20AGS ; BKV25AGS
BKV15ALS ; BKV20ALS ; BKV25ALS
BKV15RGS ; BKV20RGS ; BKV15AGE
BKVZ20AGE ; BKV25AGE

SOMNO CONFORMI ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / THEY COMPLY WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOW-
ING DARECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / SONT CONFORMES ALY DISPOSITIONS
DES DIRECTIVES SLIMANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAD DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGIUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANCWIEMLAM| MASTEPUACYCH DYREKTYW
ELROPEJSKICH / M AAMN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE RICHTLIUNEN:

=, GOMm‘I’IEH_ITA' ELETTROMAGMETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE

HKEIT / S%E‘&TIEILITE ELECTHE EI\MGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIEILI-
DADE EL%CEN { KOMPATYBILN | ELEKTROMAGNETYCZNE. / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-
UTEIT : 20

?ﬁarrnanm nofme ammentzzate ggcﬁtrganom‘ﬁégcﬁc?a / isker to EN 61000-8-2:2005

umpean regulations and other nical regulations / Hermonisierts EM E1 8- T+ 1
Bemgsn'g;nan und andare mrede\*argan?wﬂgﬁafm LK NGMEs EN 22%3033200 £
harmanisées et aux sutres nommes lechnigues erancia narmas :

armonizadas v olras nomas téenicas / Referdncia de noemas harmonize- EN BO335-1:2012+411:2014
das & qutras normas técnicas / Odnosne nommy wiednalicone | inne normy EN B0335-2-103:2015
techniczne / Gehammonisesrde en anders technische nanmen waarnaar is

VEIWEZEN

RISPETTAMO | RECQLISITI ESSENAALI APPLICATL / MEET THE APPUICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTUCHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / FESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSNFES AFH_E'AJEES:
IMF@WL@WMMMIHE&D&TWOHEWISWOGM APLICADOS: /
SPEEMIALA PODSTAWCWE WYMAGANE WHYRLINK]: /VOLDOEMN AAN DE TOEPASEARE MINIMLIM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.3, 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1.7.4;1.7.21.7.4

PERSOMA ALTORIZZATA, A COSTITUIRE LA DOCLIMENTAZIONE TECNICA PERTIMENTE / PERSON ALTHOAEED TO COMALE THE AELEVANT TECHNCAL DOCUMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTYAT 15T, DIE RELEWANTEN TECHNISCHEN UMTERLAGEN ZUSAMMMENZUSTELLEN / DOCLMENTATION TECHNIOUE SPECIFIOUE DUALITORISATION

A CONSTALIRE DE / PERSOMA FACULTADA PARA ELABCAAR LA DOCUMBNTACION TEGNICA PERTINENTE / PESSOA AUTCREZADA A COMNSTITUIR A DOCUMENTACED TECHICA
FERTINENTE / D508 UPCWIZMONA, DO ZREDSGOWANIA DOKUMENTAC TECHHICZNE] ¢ DEGENE DIE GEMACHTIGD 15 DE RELEVANTE TECHMSCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN,

CAME S.p.a.
La documarttazions fecnica pertinante & stata compiiata in conformita all dlegato VIIB. ¢ The pertinent technical documentaion Nas Deen drswn up in compliencs with attsched
document WIS, / Dia rebevars techische Dakumentation wurde entsprechand der Anlaga VIS ausgestelll, [ La decumantation techricua spichigua a dté ramplia condarmémant &

CAME 5.pa. 5 impagra a fresmatien, i rsposta & Una richiesta adeguatemants motkata delle autorith resional, mormazon parinent sulle quas macching, &/ Came S oA folowrng
a duly mativatad ragusst from tha national authoriies, undenskes 16 provide information related 1o the guasi machines, and / Die Firma Came S.puA. verplichiet sich aud eine angemassen
miiiviare Anfrage der staatiichen Betdnden indomationen (ber da unvoistdndigan Maschinen. zu Goemilteln, und £ Came S0 A, 5'ongage & mnsmiatine, an eponss & une demands
bien fanckés die la part des autorikas nationales, les renceignements relatits sux guas machines / Came 5.p.A, 50 COMPIOMEts B FEREMIty, Coma respuesia A Ura solciud adecussamenles
tundacla por parte de 153 autonidaces necionalas, informacionss relcionadas con s ouesimaguines./ Came 5.p A, compromete-se em trarsmitic, em resposta a uma solicitagio mosvada
Bpropriadamente paias ausoddades nacionais, informafes partnentes A8 pearfes que companham méguinas ( Came S pA. 2chowianide S8 0o wdzakena imemach oetyezacych maszn
nisukanczenyth na odpowiadnio UMotWaWana proste, ZKEONG RIZEE kompatering orpany panstwown  Cama 5.puA, vartindt zich amos om o med recenen crnklesd verzonsk van de
naticnala BURariEsan oa relevaria irmematia voor de nist wobooids maching %9 varsinalden,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
la masza in serdzio finch la macchina fingle in cui deve essans incorporata non & siata dchiarala condome, ee dal casn ala 2006/42/CE. [ commissioning al the abaove menfionad unll such
rrement whien e linal maching inta which they must be Inconoorated, has been daclered complanl, f pértinant, 1o 2008 24CE | dis Inbelrisbnahme bevor die Endmasching® in die dis
urniallstincige Masching aingabaut wird, 8k kontoim eddan warde, pegeberantils gema der Richiinla 200642/EL. /la miss an sendcs iant que la machine finale dans liquelis glis doit
&g inconporée n'a pas. ébé ddclande conforme, le cos dghdant, & la nonme 200804 2/CE. / |a puesta en sanicio haats que la maguing final en b que serd Incorponada no haya sido declams
de cordamidad de acuerda 3 la 200642/CE / a colocagBo em uncionamento, &18 que & méguing fnal, anda devam ser Incoporasas, nsao for declarada em sonformiclace, 56 de aoands
oo @ 2008M42/GE. / Uruchomisnia Urzsdzenia do c2as, Kedy maszyma, do kite) ma byc whodowsny, nie 2oetenie oceniona jaao rgodna 2 wymagami dyrasdyay 20064 2VE, ool taka
procadiina Dyda konisszna. / dise in werking te stalan zolang de eindmaching waarin da nist waltaoide maching mosl worden ingebourd In ovarsenstemming b verkiaard, indien Toepasssijx
et de riahtifn O0BUAEG,

Diosson di Casier (TV) Amministratore Delegato / ManagnP Diractor /
9 Movembra / Movermber / Novernbsar / General Direktor / Directeur Gé / Divector Ganaral /
Movembra / Moviembre / Novembro / AETERIRACY BRI CHING SO DRIRg ¢
Listopad / Movember 2018
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